SPECYFIKACJA
TECHNICZNA
PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW

| KRATA KOSZOWA
Spis tresci

SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 1 PRZEPOMPOWNIA ROBOTY MONTAZOWE
o WVSTEP oottt es e e e e oo e s ee s e e et e s et e e s ee s e s e s e st eseee s ee s ee e es e eseees e s eee e er e

IO O o 700 [ 010} 0 R
1.2. ZAKIES SEOSOWAINIA ST ..oeuiuuiiieeeeiieiiiiiiae s e e eeeeeeetti s s s e e e eeeeeaseaa s s eeeaaeeeassennaaaaeaeeeessssnnnnsaeeaeeeennnes
2. PODSTAWOWE WYMAGANIA | PRZEPISY ZWIAZANE ........oooiiiiiiiiiiiiie e
3. WYKONANIE ROBOT ..otiiiiiiiiiiititt ettt e ettt e e e e e ettt e e e e e e e e e s bbbttt e e e e e e et b be et e e e e e e e e e annbbbneeeaaeas
4. PODSTAWOWE PARAMETRY PRZEPOMPOWNI .....coiiiiiiiiiiiiiee ettt
KI@WEAZI. ...
5. BUDOWA PRZEPOMPOWNI ...ttt ettt e e et e e e e e e e s eeaeeas
5.1. Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni SIECIOWE] ........cvvvveivieviiiiiieeiiiin e e e e
5.2. Wymagania dotyczgce zbiorniKOW ..............oooiiiiiiiiiiiiiii
TG B TATAY/ oTo 1= VL=Y aTT= N o] =Y oo 1 4] 0o 111/ o | S PP
R T B =01 ] o) PSP PT PP PPRPPP
5.3.2. Elementy wyposazenia Stalego ...........iiii i
LR TR N 1 0 - LD | = WU UPPPTTRTOPPIN
5.4. Sterowanie przepompownNi i MONITOMING ......uiiiieieiiiiieiiee e e e e e e e e e e e e e
5.4.1. ODUAOWEA STEIOWNICY ...ttt
5.4.2. FUNKCJE POUSTAWOWE.......uuuiiieeeeeeeeetiieie e e e e e ettt e e e e e e e e e e e ea et e s e e e e e e e eeastt e s e eeeeessasstaaaaaeaaes
5.4.3. Urzadzenia €lEeKIrYCZNE ........u it
5.4.4. Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS............oooooiiiiiiiiii
5.4.5. Opis modutu telemetrycznego GSM/GPRS ...........uuiiiiiiiiiiiiiii e
5.5. Urzadzenie do dezodoryzacji SCIEKOW ............coouiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee e
G o V74 = RS PT TP TPPPPPI
7 TRANSP O RT L.ttt ettt e oo oottt e e e e e e oo R b bbb ettt e e e e e e e e bbb e et e e e e e e e e nnbtnr e e e eeeas
8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt ettt een e tenn e annn e eennens
9. OBMIAR ROBOIT ...ttt ettt ettt ettt e et e e e e e st e e st e s et esseaesssaessatesssannneenneas
10. ODBIOR ROBOT ...ttt ettt as st e st n e st e s aae s e e s ee e
11. PODSTAWA PLATNOSCI ..ottt se et e s ae e ae s aenne
SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 2 KRATA KOSZOWA ROBOTY MONTAZOWE



1.0 PrZEAMUOT ST ..ttt 9
1.2. ZAKIES SLOSOWAINIA ST ..oeiuuuiiiieeeeeeeiitiiiae s e e e eeeeeette e e s e e e eeeeeaaata e s e e eeaeeeaesennaaaeeaeeeeenssnnnaaeeaeeaennnes 9
2. PODSTAWOWE WYMAGANIA | PRZEPISY ZWIAZANE ..., 9
3. WYKONANIE ROBOT .t iiseeesseeeesssseeseesssesaseaaaa e e e e e e s e e s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaaaaaens 9
4. PODSTAWOWE PARAMETRY KRATY KOSZOWEJ......ccooiiiieie e, 9
5. BUDOWA KRATY KOSZOWED ...ttt a e e e e e e e e e e e e e e e a e e e e e e e aaaaaaaaaaeas 9
5.1. Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni SIECIOWE] .........uuviiieeriiiiiiiiiie e 9
5.2. Wymagania dotyczgce ZbiOriKOW .............coooiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee e 10
B, STEIOWANIE. ..o 10
LGS T 4 = SRR 10
7 TRANS P O RT L. e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaas 10
8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...ttt e ettt aasate s eaeaaneane e 10
9. OBMIAR ROBOT ..ottt s ettt s ettt es et 10
(Lo OTn] =110 23 2T0] =10 ) LS 11
11. PODSTAWA PEATNOSCI ..ottt ettt ettt ettt teetaseetatesaaseeaans 11

SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 3 ROBOTY ELEKTRYCZNE

T WSTEP Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
1.1 Przedmiot ST ... eaenes Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
1.2. ZaKres StOSOWANIA ST .......uuuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiennnnieeeeenenee Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
1.3. OgoIny zakres Robot objetych ST.......vvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiins Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
1.4. Szczegdtowy zakres Robot objetych ST .......evvvviiiiiiiiiiiiiiiins Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
1.5. Okreslenia podstawowe..........cccoeeeeiiiiiiiiiiiie e, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

2. MATERIALY | WYKONANIE ROBOT......c.coviiveeeeeeeeeeeeae, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
2.1. Ogolne zasady wykonania Robot.............coovvvvviiiiiiiiiiiiiinn, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

2.2. Wymagania dotyczgce wtasciwosci wyroboéw budowlanych.. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

2.3. Wymagania dotyczgce wykonania robot budowlanych Wykopy pod kable i fundamenty ....Btad!
Nie zdefiniowano zaktadki.

Uktadanie Kabli...........cccuuiiiiiiiiie e, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
Montaz szafki zasilajgcej i szafki sterownicze;j.................ooooee. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
Montaz stupa oswietleniowego wraz z oprawg oswietleniowg i zrodlem swiattaBtad! Nie
zdefiniowano zaktadki.
Instalacja przeCiwporazeniowa ..................eeeueeemmeueiiinnnieiiiineennnnnn Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
3. SPRZET ..ttt Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
4. TRANSPORT ... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..o, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.1. Sprawdzenie wykopdw pod fundamenty i kable.................... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.2. Sprawdzenie linii Kablowej ... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.3. Sprawdzenie szafki zasilajgcej i szafy sterowniczej.............. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

5.4. Sprawdzenie instalacji przeciwporazeniowe; ........................ Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.



6. OBMIAR ROBOT ...ttt Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
7. ODBIOR ROBOT ....cuviecteeeteeeteeeeteeee e, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
8. PODSTAWA PEATNOSCI ... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
9. PRZEPISY ZWIAZANE ... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.



PECYFIKACJA TECHNICZNA NR 1 PRZEPOMPOWNIA ROBOTY MONTAZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwigzanych z budowg oraz systemem sterowania i monitoringu przepompowni sciekéw

w zakresie realizacji inwestycji ,, Odprowadzenie sciekéw sanitarnych z Nowego Modlina do
Pomiechéwka".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentow Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1, zgodnie z zasadami
i przyjetego programu finansowania inwestyciji.

2. PODSTAWOWE WYMAGANIA | PRZEPISY ZWIAZANE

Dostarczone przepompownie powinny by¢ wyprodukowane zgodnie z nastepujgcymi
normami:
PN-EN 12050-1:2002-Pompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 1:
PN-EN 12050-2:2002-Przepompownie sciekow zawierajacych fekalia, Przepompownie
PN-EN 12050-4:2004 $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 2: Przepompownie
PN-EN 752-1:2000 -sciekow bez fekaliow, Przepompownie sciekoéw w budynkach i ich
PN-EN 12334:20051671:2001 otoczeniu Czes¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni sciekow bez
PN-EN 752-6:2002 fekaliéw i z fekaliami, Zewnetrzne systemy kanalizacji ciSnieniowe;j,
PN- EN 1917:2004 - Zewnetrzne systemy kanalizacyjne, Pojecia ogdlne i definicje,
Armatura Przemystowa, Armatura zwrotna zeliwna,
Zewnetrzne - systemy kanalizacyjne Cze$¢ 6: Uktady pompowe.
Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu
zbrojonego witdknem stalowym i zelbetowe.

3. WYKONANIE ROBOT

Lokalizacja przepompowni musi byé poprzedzona badaniem geologicznym wykonanym na gtebokosé
réwng wysokosci posadawianego zbiornika + 3 m.

Metode posadowienia przepompowni nalezy uzalezni¢ od warunkéw gruntowo-wodnych. Sposob
postepowania okresli na wtasng odpowiedzialnos¢ Wykonawca Robot w zaleznosci od

posiadanego doswiadczenia i sprzetu oraz uzgodni z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jezeli w miejscu posadowienia przepompowni wystgpig grunty nienosne nalezy wykonac¢ stosowne
zabezpieczenia zgodnie ze sztukg budowlang.

Kat odchylenia od pionu wykonanego zbiornika przepompowni nie moze by¢ wigkszy niz 1°.
Posadowiony zbiornik nie moze wykazywac zadnych przeciekow lub sgczen.

4. PODSTAWOWE PARAMETRY PRZEPOMPOWNI

NAZWA WYMIARY PARAMETRY POMP SREDNICA
PRZEPOMPOWNI ZBIORNIKA PIONOW
TLOCZNYCH
Nowy Modlin D w= 1500 mm Hc|Punkt pracy 1. pompy Qp=7.7 /s Hp|100 mm
=6450 mm =32.8m
Moc nominalna 1. pompy |P = 10,5 KW




| | [llo$¢ pomp |2szt. | |
Dw - srednica wewnetrzna zbiornika

Hc - wysokos¢ zbiornika liczona od dna technologicznego wewnatrz zbiornika do jego gornej pokrywy
krawedzi
Podane wymiary nalezy zweryfikowac po odkryciu istn. kanalizacji oraz po wykonaniu kraty koszowe;.

5. BUDOWA PRZEPOMPOWNI
5.1. Zagospodarowanie terenu wokét przepompowni sieciowej

Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni nie wchodzi w zakres robot objetych specyfikacija .

5.2. Wymagania dotyczace zbiornikow

1. Zbiornik przepompowni nalezy wykonac¢ z prefabrykatéw betonowych klasy C45/55

2. Stosowac elementy betonowe opatrzone znakiem CE na potwierdzenie zgodnos$ci produkciji
wg norm zharmonizowanych z dyrektywa 89/106/EWG

3. Uszczelnienia zamkéw miedzy kregami przy uzyciu uszczelek gumowych lub podobnych.

4. Grubosc¢ scianek zbiornika nie moze by¢ mniejsza jak 150 mm a dna 200 mm.

5. Betonowe elementy prefabrykowane powinny by¢ przystosowane do montazu w srodowisku

stabo agresywnym bez dodatkowego zabezpieczenia antykorozyjnego.

Przejscia rurociggdw przez sciany zbiornika przepompowni wykonac jako szczelne.

Dno przepompowni powinno byc¢ tak uksztattowane by nie zalegaty na nim osady i piasek.

Minimalng wysokos¢ skosu miedzy Sciana zbiornika, a jego dnem okresla sie na 500 mm. Kat

skosu winien wynosi¢ 70° + 5°

8. Otwory technologiczne w ptaszczu zbiornika nie moga by¢ lokalizowane na poziomie
uszczelnien zamkow miedzy kregami.

9. Przykrycie przepompowni winno pozwala¢ na dostep po otwarciu do catego przekroju
zbiornika.

10.Wentylacja komory przepompowni powinna by¢ wykonana jako grawitacyjna. Konstrukcja

otwordéw wentylacyjnych winna uniemozliwia¢ wrzucanie do wnetrza jakichkolwiek statych
elementdw.

11.Do mocowania wyposazenia w zbiornikach nalezy stosowac kotwy do betonu ze stali
kwasoodpornej.

N

5.3. Wyposazenie przepompowni
5.3.1. Pompy

Zastosowane pompy powinny byé dostarczone z kolanem sprzegtowym i kablem zasilajgco
sterowniczym o dtugo$ci min 10 m (EPDM).

Izolacja klasy, co najmniej F-155°C, stopien ochrony IP 68 wedtug IEC. Zastosowac¢
pompy z wirnikiem o wolnym przelocie min 80 mm.

5.3.2. Elementy wyposazenia statego

Rurociggi wewnatrz przepompowni powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej w klasie OH18N9
lub lepszej o grubosci scianek min. 2 mm. Spawy nalezy oczy$ci¢ i wytrawi¢ a nastepnie doktadnie
wyptukac. Do obrébki elementéw wyposazenia i orurowania uzywac narzedzi i materiatow
przeznaczonych wytgcznie do tego celu. Stal kwasoodporna nie moze podczas obrébki,
magazynowania i transportu stykac sie ze stalg zwykta. Do potgczen kotnierzowych nalezy stosowac
kotnierze luzne odporne na warunki panujgce w przepompowni. Kotnierze luzne montowac na
fabrycznie wykonanych wywijkach wykonanych ze stali kwasoodpornej. Do potgczen nalezy stosowac
sruby, nakretki i podktadki kwasoodporne klasy A4.



5.3.3. Armatura

Na wlocie grawitacyjnym do zbiornika przepompowni nalezy zamontowa¢ zasuwe doziemng
przeznaczong do Sciekdw, z trzpieniem wyprowadzonym do poziomu terenu. Rurociggi ttoczne
przepompowni muszg takze posiadaé odciecia dostepne z poziomu terenu w postaci zasuw na
kazdym ciggu technologicznym. Na pionach ttocznych w zbiorniku zamontowaé zawory zwrotne
kolanowe o petnym otwarciu przy predkosci 0,7 m/s zgodnie z PN-EN 12050-4,

5.4. Sterowanie przepompowni i monitoring

5.4.1. Obudowa sterownicy

Wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odporna na promieniowanie UV.

Wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) odporna na promieniowanie
UV, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci
zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr
2; wylacznik gtéwny zasilania, przetgcznik trybu pracy pompowni (Reczna - 0 -Automatyczna);
przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy recznej; stacyjka z kluczem.

O wymiarach: 800(wysokos¢)x600(szerokosc¢)x300(gtebokosc).

Wyposazona w ptyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm.

Wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych.

Posadzona na cokole metalowym, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajgcych, od czujnikdw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu
obudowy szafy sterownicze;j.

5.4.2. Funkcje podstawowe

Naprzemienna praca pomp.

Kontrola termikow pompy i wytgcznikéw silnikowych.

Spompowanie $ciekdw ponizej poziomu suchobiegu - tylko dla pracy recznej

W momencie awarii sondy hydrostatycznej, praca pompowni w oparciu o sygnat z dwdch
ptywakow.

5.4.3. Urzadzenia elektryczne

Modut telemetryczny GSM/GPRS panel operatorski - kolorowy wyswietlacz dotykowy.

Czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz.

Ukfad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem.

Czteropolowe zabezpieczenie klasy C.

Przetwornik prgdowy.

Wyltgcznik réznicowo-pradowy czteropolowy dostosowany do zamontowanych silnikéw pomp,
Wytacznik gtéwny Siec¢-Agregat dostosowany do agregatu prgdotwdrczgo

Gniazdo agregatu w zabudowie tablicowe;j.

Gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-prgdowym klasy
B10.

Gniazdo serwisowe 400V 32A/5P montaz tablicowy wraz z czteropolowym wytacznikiem
nadmiarowo-prgdowym klasy B32.

Wytacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i zanikiem napiecia
na dowolnej fazie zasilajacej. - Stycznik dla kazdej pompy.

Jednopolowy wytgcznik nadmiarowo prgdowy klasy B dla fazy sterujace;.

Rozruch za pomocg ukfadu softstart.

Zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatorow.

Syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego i
optycznego.

Przetacznik trybu pracy (Reczna - 0 - Automatyczna).



- Przektadnik prgdowy.
- Wytgcznik krahcowy otwarcia drzwi szafy sterownicze;j.
- Stacyjka umozliwiajgca rozbrojenia obiektu.

- Sonda hydrostatyczna z wyjsciem prgdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 typu SG25S Aplisens

wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy).

- Antena typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu
mocy sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 - w ksztaicie ,krgzka" z

montazem na obudowie szafy sterowniczej).
5.4.4. Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS

a) Wejscia (24VDC):
- tryb pracy (Reczny/Automatyczny)
- zasilanie na obiekcie (Wigczone/Wytgczone)
- awaria pompy nr 1 - kontrola termika pompy i wytgcznika silnikowego
- awaria pompy nr 2 - kontrola termika pompy i wytgcznika silnikowego
- kontrola otwarcia drzwi i wkazu pompowni
- kontrola ptywaka suchobiegu
- kontrola ptywaka alarmowego - przelania
- kontrola rozbrojenia stacyjki
- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) odbezpieczony
b) Wyjscia (zatgczanie przekaznikéw napieciem 24VDC)
- zatgczanie pompy nr 1
- zatgczenie pompy nr 2
- zatgczenie sygnatu dzwiekowego syrenki alarmowe;j
- zatgczenie sygnatu optycznego syrenki alarmowej
- zatgczenie rewersyjne pompy nr 1
- zatgczenie rewersyjne pompy nr 2

5.4.5. Opis modutu telemetrycznego GSM/GPRS

- Sterownik swobodnie programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym

GPRS/GSM.

- 8 wejs¢ binarnych.

- 8 wyjsc¢ binarnych.

- 2 wyjscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20 mA.

- Port szeregowy RS 232.

- Port szeregowy RS 232/422/485 optoizolowany.

- Wejscia licznikowe.

- Sterownik powinien posiadac synoptyke o wejsciach i wyjsciach.

- Stopienh ochrony 1P40.

- Modut Dual Band GPRS/GSM EGSM900/1800.

- Napiecie state 24V.

- Wyjscie antenowe.

- Gniazdo karty SIM.

- Panel czotowy sterownika wyposazony w diody informujgce o:
m stanach wejs¢ i wyj$¢ binarnych
m zasiegu sieci GSM - minimum 3 diody
m poprawnosci zasilania sterownika

m 0 prawidtowosci zalogowania sie sterownika do sieci GPRS



5.5. Urzadzenie do dezodoryzacji Sciekéw

Zaprojektowano kropelkowy dozownik preparatu FERROX produkcji GRUNDFOS zasilany roztworem
ze zbiornika o pojemnosci 75 I. Podtgczenie dozownika wykonane zostanie przewodami kapilarnymi
do rurociggu ttocznego DN90 PE. Zespd6t pompy dozujgcej DMS 4-7 A-PP/E/C-S-1111F (1. fazowa)
ze zbiornikiem bedzie zabudowany w skrzynce z PP 600x1200x600 mm wolnostojgcej ustawionej w
sgsiedztwie sterownicy.

6. SPRZET

Samochdéd skrzyniowy.

Samochdd dostawczy.

Przyczepa diuzycowa do samochodu.
Zuraw samochodowy.

Dzwig.

7. TRANSPORT

Kregi przepompowni, przepompownie prefabrykowane i armatura powinny by¢ transportowane i
sktadowane zgodnie z instrukcjami producenta.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola prowadzona na kazdym etapie prowadzenia robét bedzie obejmowata:
- wykopy,

- szalowanie s$cian,

- odwodnienie wykopdw,

- montaz obudowy pompowni

- montaz podtgczenia energetycznego do zasilenia energetycznego,

- montaz urzadzen sygnalizacyjnych i sterowniczych

9. OBMIAR ROBOT

Obmiar Robdét polega na okresleniu faktycznego zakresu Robdt oraz podaniu rzeczywistych ilosci
uzytych materiatéw. Obmiar Robét obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe
Roboty nieprzewidziane, ktérych koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie trwania
Robét miedzy Wykonawcg a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jednostkg obmiaru jest:
- dla przepompowni sciekow -1 kpi.

10. ODBIOR ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany wykonac na swoj koszt wszystkie niezbedne pomiary i sprawdzenia
wykonanych Robot zwigzanych z przepompownig Sciekow.

Odbidr Robét moze nastgpié tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb,
pomiardw i inspekcji, jak réwniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg ST i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

11. PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ptatnosci zostang okreslone w umowie o wykonanie robét.
Podstawe ptatnosci stanowi dostawa i montaz 1 kpi. przepompowni sciekdéw. Ptatno$¢ za 1 kpi.
przepompowni zawiera rowniez:

- koszt petnego wyposazenia technologicznego przepompowni,



- koszt dostawy i montazu sterowania,

SPECYFIKACJA TECHNICZNA NR 2 KRATA KOSZOWA ROBOTY MONTAZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
prac zwigzanych z budowg kraty koszowej w zakresie realizacji inwestycji ,, Odprowadzenie
sciekéw sanitarnych z Nowego Modlina do Pomiechéwka".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentdéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1, zgodnie z zasadami
i przyjetego programu finansowania inwestycji.

2. PODSTAWOWE WYMAGANIA | PRZEPISY ZWIAZANE

Dostarczone przepompownie powinny by¢ wyprodukowane zgodnie z nastepujgcymi
normami:
PN-EN 12050-1:2002-Pompownie sciekéw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 1:
PN-EN 12050-2:2002-Przepompownie sciekow zawierajacych fekalia, Przepompownie
PN-EN 12050-4:2004 $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 2: Przepompownie
PN-EN 752-1:2000 -sciekow bez fekaliow, Przepompownie sciekoéw w budynkach i ich
PN-EN 12334:20051671:2001 otoczeniu Czes¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni sciekow bez
PN-EN 752-6:2002 fekaliow i z fekaliami, Zewnetrzne systemy kanalizacji cisnieniowe;j,
PN- EN 1917:2004 - Zewnetrzne systemy kanalizacyjne, Pojecia ogdlne i definicje,
Armatura Przemystowa, Armatura zwrotna zeliwna,
Zewnetrzne - systemy kanalizacyjne Cze$¢ 6: Uklady pompowe.
Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu
zbrojonego wtéknem stalowym i zelbetowe.

3. WYKONANIE ROBOT

Lokalizacja komory kraty koszowej musi by¢ poprzedzona badaniem geologicznym wykonanym na
gtebokos¢ réwng wysokosci posadawianego zbiornika + 3 m.

Metode posadowienia kraty koszowej nalezy uzalezni¢ od warunkéw gruntowo-wodnych. Sposob
postepowania okresli na wtasng odpowiedzialnos¢ Wykonawca Robot w zaleznosci od
posiadanego doswiadczenia i sprzetu oraz uzgodni z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jezeli w miejscu posadowienia przepompowni wystgpig grunty nienosne nalezy wykonac¢ stosowne
zabezpieczenia zgodnie ze sztukg budowlana.

Kat odchylenia od pionu wykonanego zbiornika przepompowni nie moze by¢ wigkszy niz 1°.
Posadowiony zbiornik nie moze wykazywac¢ zadnych przeciekdw lub sgczen.

4. PODSTAWOWE PARAMETRY KRATY KOSZOWEJ

- wielkos¢ oczek — 30mm,

- moc silnika 1kW,

- wykonanie stal. Nierdzewna,

- obudowa kregi z betonu wibroprasowanego C45/55,
- wysokos¢ obudowy ( wewnagtrz komory): 4.9m

Wymiary zweryfikowac¢ po odkryciu istn. kanalizacji doptywowe;j.



5. BUDOWA KRATY KOSZOWEJ
5.1. Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni sieciowej

Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni nie wchodzi w zakres robot objetych specyfikacjg .
5.2. Wymagania dotyczace zbiornikéw

10.Zbiornik przepompowni nalezy wykona¢ z prefabrykatéw betonowych klasy C40/50

11.Stosowac elementy betonowe opatrzone znakiem CE na potwierdzenie zgodnosci produkciji
wg norm zharmonizowanych z dyrektywa 89/106/EWG

12.Uszczelnienia zamkoéw miedzy kregami przy uzyciu uszczelek gumowych lub podobnych.

13.Grubos¢ scianek zbiornika nie moze by¢ mniejsza jak 150 mm a dna 200 mm.

14.Betonowe elementy prefabrykowane powinny byé przystosowane do montazu w srodowisku
stabo agresywnym bez dodatkowego zabezpieczenia antykorozyjnego.

15.Przejscia rurociggdw przez $ciany zbiornika przepompowni wykonac¢ jako szczelne.

16.Dno przepompowni powinno by¢ tak uksztattowane by nie zalegaty na nim osady i piasek.
Minimalng wysokos$¢ skosu miedzy sciana zbiornika, a jego dnem okresla sie na 500 mm. Kat
skosu winien wynosic¢ 70° £ 5°

17.Otwory technologiczne w ptaszczu zbiornika nie mogg by¢ lokalizowane na poziomie
uszczelnien zamkow miedzy kregami.

18.Przykrycie komory kraty koszowej winno pozwala¢ na dostep po otwarciu do catego przekroju
zbiornika.

10.Wentylacja komory kraty powinna by¢ wykonana jako grawitacyjna. Konstrukcja otworéow
wentylacyjnych winna uniemozliwia¢ wrzucanie do wnetrza jakichkolwiek statych elementéw.

11.Do mocowania wyposazenia w zbiornikach nalezy stosowac kotwy do betonu ze stali
kwasoodpornej.

5.4. Sterowanie.

Krata bedzie wyciggana w celu oprdéznienia mechanicznie — naped elektryczny 3-fazowy.
Sterowanie pracag wciggnika — reczne.

6. SPRZET

Samochdd skrzyniowy.

Samochdd dostawczy.

Przyczepa diuzycowa do samochodu.
Zuraw samochodowy.

Dzwig.

7. TRANSPORT

Kregi przepompowni, przepompownie prefabrykowane i armatura powinny by¢ transportowane i
sktadowane zgodnie z instrukcjami producenta.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola prowadzona na kazdym etapie prowadzenia rob6t bedzie obejmowata:
- wykopy,

- szalowanie S$cian,

- odwodnienie wykopdw,

- montaz obudowy kraty



- montaz zasilenia energetycznego,
- montaz wciggnika elektrycznego,

9.

OBMIAR ROBOT

Obmiar Robét polega na okresleniu faktycznego zakresu Robot oraz podaniu rzeczywistych ilosci
uzytych materiatéw. Obmiar Robét obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe
Roboty nieprzewidziane, ktérych koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie trwania
Robét miedzy Wykonawcg a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jednostkg obmiaru jest: - dla kraty koszowej -1 kpl.

10. ODBIOR ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany wykonaé na swoj koszt wszystkie niezbedne pomiary i sprawdzenia
wykonanych Robot zwigzanych z kratg koszowa.

Odbidr Robot moze nastgpic tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych proéb,
pomiarow i inspekcji, jak rowniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg ST i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

11. PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ptatnosci zostang okreslone w umowie o wykonanie robot.

Podstawe pfatnosci stanowi dostawa i montaz 1 kpi. Kraty koszowej w obudowie wraz

Z poditgczeniem energetycznym, sterowaniem i instalacjg wyciggania i oprézniania zawartosci
kraty.



