C.01.02.000. REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZADZEN PODZIEMNYCH
C.01.02.010 WSTEP
C.01.02.011Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji t echnicznej (SST) s3 wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robét ,, BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ NA
TERENIE WARMINSKO MAZURSKIEJ STREFY EKONOMICZNEJ. PODSTREFA
POMIECHOWEK NOWY MODLIN ZBIORNIK RETENCYJNY zwigzanych z regulacja
pionowa wlazow studzienek do powierzchni terenu.

C.01.02.020 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacy dokument kontraktowy przy
zaméwieniu i realizacj i robot. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt zwigzanych z regulacja pionowa i obejmuja : regulacj¢ pionowa wlazow
kanatowych 1

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi , odpowiednikami polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST 00.00.000 Wymagania ogdélne

C.01.02.030 MATERIALY

C.01.02.031 Ogolne wymagania dotyczace materialtow Ogolne wymagania dotyczace
materialow , ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST 00.00.000 Wymagania ogolne

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu regulacji pionowej studzienek urzadzen
podziemnych to : 1 elementy deskowania 1 beton 1 jego sktadniki 1 elementy prefabrykowane
Zwir , piasek , zaprawa cementowa

C.01.02.040 SPRZET

C.01.02.050 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00.000 Wymagania
C.01.02.051Sprz¢t do wykonania robot
Do wykonania robot zwi gzanych z regulacja pionowa studzienek urzadzen podziemnych

moze by¢ wykorzystany sprz¢t podany ponizej , lub inny: 1 koparki , tadowarki 1
zurawie samochodowe 1 mloty pneumatyczne 1 pilty mechaniczne

C.01.02.060 TRANSPORT

C.01.02.061 Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w w OST 00.00.000
Wymagania ogélne

C.01.02.070 WYKONANIE ROBOT

C.01.02.0071 Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w OST 00.00.000 Wymagania ogo6lne.



C.01.02.072 Wykonanie regulacji pionowej studzienek urzgdzen podziemnych Studzienki
urzadzen podziemnych nalezy wyregulowac¢ wysokoséciowo tak , aby ich rzgdne byty rowne z
rzedna terenu.

C.01.02.080 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

C.01.02.0810goIne zasady kontroli jakosci robot podano w w OST 00.00.000 Wymagania
ogolne .

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot i
sprawdzeniu rzednych regulowanych studzienek z rzg¢dng terenu .

C.01.02.0900BMIAR ROBOT

C.01.02.0910g06Ine zasady obmiaru robdt Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST
00.00.000

C.01.02.092Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa robét jest ilo $¢ sztuk regulowanych
studzienek .

C.01.02.100 ODBIOR ROBOT

C.01.02.1100g0Ine zasady odbioru robot podano w w OST 00.00.000 Wymagania
ogo6lne.Podstawa odbioru wykonanych prac jest dokonanie odbioru i sporzadzenie protokotow
odbioru

C.01.02.120 PODSTAWA PLATNOSCI

C.01.02.1210golne ustalenia dotyczace podstawy podano w w OST 00.00.000 Wymagania
og6lne

C.01.02.122 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wykonania rob6t obejmuje: - wyznaczenie studzienek przeznaczonych do
regulacji, - rozkucie i zerwanie nawierzchni,- podniesienie wtazow, , pokryw i trwate ich
umocowanie , -wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu, -sporzadzenie szalunkéw ,
podmuréwki ,-obstuge geodezyjna,



