SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

do projektu budowlano wykonawczego instalacji elektrycznej budynku
TPD w Szczypiornie dz. nr. ew 173 gm Pomiechowek

OPIS TECHNICZNY

Podstawa opracowania

Podstawa niniejszego opracowania jest;
- zlecenie Inwestora

podktady architektoniczne
wytyczne projektowe architektury
obowigzujace przepisy i PN

Zakres niniejszego opracowania

Zakres niniejszego opracowania obejmuije;
- tablica elektryczna TE
- instalacja o§wietleniowa
- instalacja gniazd wtykowych 230 V
- instalacja ochrony od porazen
- instalacja odgromowa

1. Stan istniejgcy

W budynku objetym niniejszym projektem znajdowata si¢ instalacja odbiorcza wtynkowa
z osprzetem wtynkowym , ktéra byla eksploatowana zgodnie z przeznaczeniem 1 byta
dostosowana do potrzeb dotychczasowego najemcy. Instalacja odbiorcza wykonana byta
przewodami typu YADY't p/t. Istniejace zabezpieczenie linii zasilajacej budynek wynosi Ib =
20 A.
Istniejaca instalacja elektryczna oraz osprzet jest w duzym stopniu zuzyta i nie odpowiada
obowigzujacym przepisom.
Na budynku znajduje si¢ instalacje¢ odgromowa.
Obecnie przydzial mocy dla budynku wynosi Pp=6 kW.

2. Stan projektowany

2a.Tablica elektryczna TE

Dla obstugi budynku TPD zaprojektowano tablice elektryczng TE. Tablica elektryczna
bedzie obslugiwaé wszystkie pomieszczenia budynku. Na tablicy nalezy zamontowad
wylacznik gtéwny pozarowy, ,zabezpieczenia poszczegdlnych obwodow oswietleniowych |,
gniazd wtykowych , ochronnik przepigciowy.

Tablice elektryczng zaprojektowano jako wtynkowa z drzwiczkami metalowymi.. Schemat
tablicy obrazuje rysunek nr E1

Tablice nalezy zasili¢ wlz dostosowanym do aktualnych potrzeb energetycznych przydziatu
mocy budynku.



2b. Instalacja oswietlenia podstawowego i ewakuacyjnego

Do o$wietlenia pomieszczenia zastosowaé oprawy zgodne z projektem wnetrz. Zasilenie
obwodoéw oswietlenia zaprojektowano jako jedno fazowe . W pomieszczeniach zastosowano
osprzet wtynkowy. Wylaczniki nalezy montowaé na wysokosci 1,4 m od poziomu posadzki.
Instalacje odbiorcza oswietleniowa zaprojektowano przewodami typu YDYzo 3x 1,5 mm?,
utozong w/t 1.

Montaz opraw ich lokalizacja, wysoko$¢ montazu nalezy wykona¢ wg projektu wnetrz.
Dla celow ewakuacji zaprojektowano oprawy o$wietlenia kierunku ewakuacji z inwerterem
1h z piktogramem zasilone z tablicy TE,

2c. Instalacja gniazd wtykowych 230 V, RJ45

W pomieszczeniach zaprojektowano wypusty gniazd wtykowych jedno fazowych.
Instalacje gniazd wtykowych ogdlnych nalezy wykona¢ przewodem typu YDYZo 3x2,5 mm?
wi/t. Zastosowano osprzet w/t. Gniazda na $cianach nalezy zamontowaé¢ na wys. 0,3 m od
poziomu posadzki, na zapleczu lokalu na wys 1,2 m od poziomu posadzki. W
pomieszczeniach zaplecza zaprojektowano osprzet szczelny.

W lokalu zaprojektowano trzy wypust gniazd RJ45, lokalizacja w obrebie sal , W czgsci
Dla potrzeb cieptej wody — podgrzewaczy elektrycznych zaprojektowano oddzielne wypusty
gniazda wtykowego IP 44 wysoko$¢ montazu 1,4 m od poziomu posadzki.

2d. Instalacja ochrony od porazen oraz polgczen wyrownawczych

Dla budynku obowigzuje system ochrony od porazen sieciowy TN-C-S jako tr6j lub piecio
przewodowy z wydzielong zyta ochronng PE. Jako dodatkowa ochrong zastosowano szybkie
wylagczenie poprzez wylaczniki roznicowopradowe.

2e. Instalacja odgromowa

Budynek posiada ochrong odgromowg ktora jest realizowana poprzez istniejacg instalacje
odgromowa. Po wykonaniu rob6t budowlanych instalacj¢ odgromowg nalezy odtworzy¢ do
stanu istniejagcego 1 wykona¢ pomiary.

3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi

przepisami 1 normami. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz za
zgodnos¢ z dokumentacja techniczng 1 poleceniami inZyniera.

4. Materialy



Materiaty uzyte do wykonania powyzszego zadania powinny odpowiada¢ obowigzujgcym
przepisom i posiada¢ obowigzujace certyfikaty i atesty.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia tylko takiego sprzgtu ktéory nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywania robot. Sprzet uzywany przez wykonawce
powinien uzyska¢ akceptacj¢ inzyniera..

6. Wykonanie robot

Prace nalezy wykonywaé zgodnie z projektem, normami, przepisami branzowymi,
poleceniami inzyniera.

7. Kontrola jakosci

Aparaty 1 urzadzenia oraz przewody powinny posiadaé atest fabryczny , certyfikat, aprobate
techniczng. Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzic i pomierzy¢

- jakos¢ 1 kompletnos¢ wykonania robot

- wykona¢ obowigzujace pomiary

8. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m oraz 1 sztuka zamontowanych elementow.

9. Odbior robot

Odbiory robdt ulegajacych zakryciu podlegaja nastepujace roboty

- roboty podtynkowe

Przy odbiorze ostatecznym wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ nastgpujace dokumenty
- oswiadczenie kierownika o zakonczeniu robo

- projektowa dokumentacjg powykonawcza

- protokoty pomiardw elektrycznych

10. Podstawa ptatnosci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Projektowat

Marek Mucha



