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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem kanalizacji
sanitarnej w ul. Warszawskiej i ul. Wojska Polskiego w Pomiechowku.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty ,ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie kanalizacji sanitarnej ttocznej wzdtuz drogi krajowej oraz
pod droga krajowag oraz odcinkow z ST i Dokumentacjg Projektows .

1.3.1 Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét celem
utozenia przewodow ttocznych i grawitacyjnych kanalizacji sanitarnej, zgodnie z
dokumentacja projektows.
W ramach zadania nalezy wykonac :

* przeciski rurami ochronnymi dla przeprowadzenia kanalizacji sanitarnej
ttocznej pod droga krajowg oraz wprowadzenie do rur , rurociggéw
ttocznych z posesji,

* przewierty sterowane — roboty wykonywane z poziomu gruntu za pomoca
wiertnicy dla przewodéw ttocznych kanalizacji sanitarnej.

* przewodu grawitacyjnego kanalizacji sanitarnej montowanego w wykopie
otwartym.

1.3.2 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot
tymczasowych.
Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujgce
roboty tymczasowe:

* roboty pomiarowe i przygotowawcze,

* wykonanie wszystkich niezbednych zabezpieczen,

* wykonanie wszystkich robot tymczasowych niezbednych do usuniecia kolizji
z istniejacym uzbrojeniem

oraz prace towarzyszace:

* geodezyjne wytyczenie,

* wytyczenie urzgdzen podziemnych,

* wydobycie, zatadunek i wywéz urobku ( gruntu z komoér roboczych, z rur
przeciskowych, z wykopdw liniowych ) na czasowy lub staty odktad lub



odwiezienie poza pas wykonywanych robét, ewentualne opfaty za
sktadowanie gruntu na wysypisku,

* zapewnienie energii do uruchomienia urzgdzen ( agregat, zasilanie
tymczasowe z linii energetycznej),

* tgczenie ( zgrzewanie , spawanie) odcinkéw rur,

* przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koncow rur do spawania,

* zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen,

* przeciggniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,

* montaz ptdéz i manszet,

* przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,

* uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot, doprowadzenie terenu do
stanu pierwotnego w tym naprawa zniszczonych nawierzchni z kostki
brukowej i asfaltowej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi , odpowiednimi polskimi
normami. Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét ( WTWIOR).
Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
nastepujgcy sposob:
- przecisk — roboty wykonywane z poziomu rurociggu od komory startowej do
komory odbiorcze;.
- przewiert sterowany — roboty wykonywane z poziomu terenu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
postanowieniami Kontraktu.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
Dla zaprojektowanych rozwigzan zawartych w dokumentacji projektowej nalezy
zastosowac¢ materiaty :

* Spefniajgce wymogi stawiane przez obowigzujgce Polskie Normy w
zakresie materiatow objetych ich zakresem,

* Dla materiatéw nie objetych normami polskimi nalezy stosowac¢
materiaty posiadajgce atesty lub aprobaty techniczne wydane przez
upowaznione jednostki zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa , Dziennik Ustaw z dnia 19
grudnia 1994 r. oraz z dnia 21 listopada 1995 r. (Dziennik Ustaw Nr 10)
w sprawie aprobat i kryteridéw technicznych dotyczgcych wyrobow
budowlanych.

2.2 Materialy uzyte do wykonania przeciskow
Materiaty do wykonania przeciskow zgodnie z dokumentacjg techniczna:
* rury stalowe przeciskowe o srednicy podanej w dokumentac;ji,



2.3

2.4

* manszety ( zatyczka w ksztatcie pierscienia ) z tworzyw sztucznych
dostosowane do rurociggu przewodowego i rury przeciskowej,
* ptozy z tworzyw sztucznych dostosowane do rurociggu przewodowego i
rury przeciskowej.
Rury do wykonania przewiertow sterowanych, wykonanych w wykopach
oraz w rurach ostonowych.
Odcinki rurociggéw ttocznych kanalizacji sanitarnej z rur PE100 @ 63*3.8mm
i @140*8.3mm, SDR 17 , PN 10 RC tgczonych przez zgrzewanie doczotowe.
Wewnetrzna czes¢ Scianki rury polietylenowej musi posiadac¢ warstwe
z modyfikowanego polietylenu, odpornego na scieranie przy duzych
predkosciach transportowych sciekow. System rur do kanalizacji cisnieniowej
powinien spetnia¢ wymagania norm PN-EN 13244. Materiat PE 100- RC wedtug
typu PE 100 RC+Association, grupa indeksu plyniecia : 003 z ptaszczem
ochronnym.
Materiat warstwy wewnetrznej: grupa indeksu ptyniecia 003 posiada
wysoka odpornos¢ na tworzenie sie rys wewnetrznych i jest odporny na
powolna propagacje peknie¢. Warstwa spotwyttaczana jest nierozerwalna.

Materialy do wykonania kanalizacji grawitacyjne;j.

Rury kielichowe i ksztattki klasy S do kanalizacji z nieplastyfikowanego polichlorku
winylu PVC wg PN-EN 1401-1 o srednicy 250mm, fgczone na uszczelki gumowe
przez producenta.
Studzienki kanalizacyjne ztozone sg z nastepujgcych zasadniczych czesci:
komory roboczej,
dna studzienki.
Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanatu) powinna by¢ wykonana
z materiatow trwatych:
w czesci prefabrykowanej z kregow zelbetowych $r. 120 cm, o wysokosci 30 cm lub
60 cm, wg BN-86/8971-08 [27];
czes¢ monolityczna z betonu hydrotechnicznego klasy B25, W-4, M-100 wg BN-
62/6738-03 [20]-04 [21]-07 [22]. Stopien wodoszczelnosci betonu ,W-4" odpowiada
cisnieniu wody 0,4 MPa, przy ktorym nie zauwaza sig jej przesigkania przez probke
betonowag po 90 dniach twardnienia. Stopieh odpornosci betonu na dziatanie mrozu
,M-100" odpowiada 100 cyklom kolejnego zamarzania i odmrozenia probek
betonowych (jeden cykl obejmuje: zamrazanie prébki przez okres 4 godzin, a
nastepnie jej rozmrozenie réwniez przez 4 godziny);
komore roboczg przykry¢ ptytg pokrywowa zelbetowg okragtag wg KB-38.4.3./1 [29];
studzienki bez komina odpowiednio do srednicy: PP 144/60,
Dno studzienki nalezy wykonac jako monolityczne z betonu hydrotechnicznego klasy
B25, W-4, M-100, w gruntach nawodnionych z dodatkiem srodka uszczelniajgcego.
Na studzienkach nalezy stosowac wtazy zeliwne — typ ciezki D-400
wg PN-H-74051-2:1994.
Stopnie ztazowe zeliwne wg PN-64/H-74086 [14].
Kregi oraz ptyty prefabrykowane tagczy¢ na uszczelki gumowe oraz zabezpieczy¢ na
zewnatrz zaprawa cementowg przed wptywem piaski.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ i sSrodowisko wykonywanych robét. Sprzet
uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz PZJ.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania obiektu winien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

* Urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,

* Urzadzenie do wykonywania przeciskow,

» Zespot agregatdw zapewniajgcych zasilanie energetyczne.

» Zgrzewarek doczotowych z rejestracjg zgrzewu i mozliwoscig wydruku danych
zgrzewu,

* Urzadzenh pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory , obcinarki itp.

* Niezbednych narzedzi montazowych,

»  Srodkéw transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych robét
i transportu materiatow,

* Koparek, dzwigéw, zageszczarek itp.

* Urzadzeh do odwodnienia wykopdw

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty objete niniejsza specyfikacjg mozna przewozi¢ dostosowanymi do
charakteru materiatéw srodkami transportu z zabezpieczeniem przed ich uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE WYMAGANIA

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami
kontraktu poleceniami Inzyniera .

Przed przystgpieniem do rob6t wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia
uzgodnienh z gestorami sieci w zasiegu prowadzonych robot budowlano-montazowych.

5.2 Wykonanie przecisku rurami ochronnymi

Wykonawca uwzgledni przy realizacji warunki wynikajgce z uzgodnien. W
szczegolnosci wykonawca uwzgledni wymogi wiasciciela lub zarzadcy drég w sprawie
przekroczenia drég metodg przecisku i powiadomi go o terminie przeprowadzenia prac.
Ponadto wykonawca uzgodni sposéb prowadzenia robét z posiadaczami urzgdzen
obcych znajdujgcych sie w pasie drogowym lub jego poblizu.

Przed wykonaniem przejscia nalezy przygotowaé stanowisko robocze- wykonac
umocnione komory robocze : startowg i odbiorczg. Nastepnie wykonac¢ dokop na
gtebokos¢ dostosowang do zagtebienia przewodu i posadowienia rury przeciskowej.
Dno komory nalezy utwardzi¢ ptytami zelbetowymi, a nastepnie zmontowac tor i sciane
oporowa. Urzgdzenie przeciskowe opusci¢ na dno wykopu i zmontowac. Na powierzchni
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terenu ustawi¢ hydrauliczny agregat napedowy. Podtgczy¢ przewody. Do komory
opusci¢ rure przeciskowg . Rure zamontowa¢ w urzadzeniu. Wykona¢ przecisk. Rury
zespawywac a miejsca spawane zaizolowaé. Po wykonaniu przecisku urzadzenia
zdemontowaé. Do komory startowej opusci¢ rury przewodowe oraz ptozy slizgowe
zamontowane co 1 m na rurze przewodowej. Po wprowadzeniu rurociggu uszczelnié¢
koncowki manszetami z tworzywa sztucznego. Po wykonaniu robot przeciskowych
komory rozebra¢, zasypac¢ wykopy a teren przywréci¢ do pierwotnego stanu. W
przypadku wystgpienia wod gruntowych nalezy wykona¢ odwodnienie wykopow.

Wykonawca w cenie jednostkowej robot uwzgledni wszelkie prace towarzyszgce i
tymczasowe niezbedne do wykonania robot, wyszczegodlnione w punkcie 1.3.2 niniejszej
specyfikaciji.

5.3 Wykonanie przewiertu sterowanego z powierzchni gruntu

Budowe elementow przewodu kanalizacyjnego prowadzi¢ zgodnie z normg PNEN
12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewoddéw kanalizacyjnych”.

W pierwszym etapie nalezy wykonaé przewiert ( tzw. odwiert pilotazowy), ktéry
przeprowadzany bedzie po uprzednio planowanej trasie, z mozliwoscig dokonania jej
korekt w trakcie odwiertu.

Wiercenie zaczyna sie od wykopu startowego, poprzez zagtebienie w grunt gtowicy
wiertniczej pilotujgcej, ktory umozliwia zmiane kierunku wykonywania przewiertu.
Podczas wiercenia powstaty urobek transportowany do wykopu startowego nalezy
odtozy¢ w wyznaczone miejsce.

Po wykonaniu odwiertu pilotazowego nalezy dokonac¢ rozwiercenia wydrgzonego
kanatu do wymaganej srednicy. W miejsce gtowicy pilotujgcej nalezy zamontowac
gtowice rozwiercajgcg i wciggajac ja po uprzednio wytyczonej trasie rozszerzyé odwiert
pilotazowy. Bezposrednio za gtowicg rozwiercajgcg nalezy doczepi¢ odpowiednia rure,
ktora zostanie przeciggnieta przez wykonany przewiert i umieszczona w wyznaczonym
miejscu.

Wykonawca w cenie jednostkowej robot uwzgledni wszelkie prace towarzyszgce i
tymczasowe niezbedne do wykonania robot, wyszczegdlnione w punkcie 1.3.2 niniejszej
specyfikaciji.

5.4 Wykonanie kanaléw w wykopach otwartych.

Wykopy pod kanalizacje nalezy wykonaé¢ o $Scianach pionowych, recznie lub
mechanicznie, zgodnie z normami BN-83/8836-02 [24], PN-68/B-06050 [3].
Wydobywang ziemie nalezy odwiezé a do zasypania dostarczy¢ piasek spetniajacy
wymagania dla materiatu, ktory nalezy zagesci¢ do stopnia wymaganego przez
Wiasciciela terenu, w ktérym wykonywane beda roboty.

Wykopy nalezy umocni¢ wypraskami lub zastosowa¢ obudowy ptytowe systemowe.
Obudowa powinna wystawac 15 cm ponad teren.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujgce
sie lub biegngce rownolegle z wykopem, powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajgcy ich eksploatacje.
Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia
gtebokos$ci wigkszej niz 1 m od poziomu terenu, w odlegtosciach nie przekraczajacych
20 m.



Dno wykopu powinno byé rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji
Projektowej.

Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ 3 cm dla gruntéw
zwieztych, 5 cm dla gruntéw wymagajgcych wzmocnienia. Natomiast tolerancja
szerokosci wykopu wynosi £5 cm.

Przy koniecznosci odwadniania wykopdw nalezy zastosowaé typowe zestawy igtofiltrow
a gtebokosci 5-6 m montowane za pomocg wptukiwanej rury obsadowej $r. 0,14 m.
Igtofiltry wptukiwaé w grunt po obu stronach co 1,5 m naprzemianlegle. Po zainstalowaniu
pierwszego igtofiltru nalezy przeprowadzi¢ probe pompowania w czasie 6 godzin za
pomocg pompy przeponowej celem ustalenia statego wydatku wody i prawidtowosci
obsypki filtracyjnej.

Zakres robét odwadniajgcych nalezy dostosowac do rzeczywistych warunkéw gruntowo-
wodnych w trakcie wykonywania robot.

Podtoza pod kanaty i studnie nalezy wykona¢ wg Dokumentacji projektowe;.

Podtoze powinno by¢ tak wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedng czwartg swoje;j
powierzchni. Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podioza
wzmocnionego od ustalonego na fawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno
przekraczac:

e dla przewodéw PP(PVC) 10 cm,

Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podtoza od przewidywanej w Dokumentaciji
Projektowej nie powinno by¢ wigksze niz 10%.

Dopuszczalne odchylenie rzednych podtoza od rzednych przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej nie powinno przekracza¢ w zadnym jego punkcie £1 cm.

Badania podtoza naturalnego i umocnionego — zgodnie z wymaganiami normy PN-81/B-
10735 [6].

Zasypka i zageszczenie gruntu

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektdw na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubos¢
warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna
wynosi¢ co najmniej 0,3 m dla rur z PP(PVC).

Zasypanie kanatu przeprowadza sie w trzech etapach:

etapl — wykonanie warstwy ochronnej rury kanatowej z wytgczeniem odcinkéw na
zlgczach;

etap Il — po probie szczelnosci ztgcz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w
miejscach potgczen;

etap lll — zasyp wykopu gruntem dowiezionym, warstwami z jednoczesnym

zageszczeniem i rozbidrkg odeskowan i rozpor scian wykopu.

Materiatem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez
grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lub Srednioziarnisty wg PN-86/B-02480 [1].
Materiat zasypu powinien by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze
szczegolnym uwzglednieniem wykopu pod ztgcza, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu.
Zasypanie wykopéw powyzej warstwy ochronnej dokonuje sie gruntem rodzimym, jezel
spetnia powyzsze wymagania, warstwami 0,1-0,2 mm, z jednoczesnym zageszczeniem i
ewentualng rozbidrkg odeskowan i rozpdr $cian wykopu.

W miejscach przewidzianych do utwardzenia do zasypania nalezy zastosowa¢ materiat
odpowiadajgcy wymaganiom okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

Zasypanie wykopéw nalezy wykonac¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej
metody zageszczenia przy zachowaniu wymagan dotyczgcych zageszczenia gruntow
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okreslonych zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01 [25] dla drég o ruchu ciezkim
i bardzo ciezkim.

W terenach zielonych, jezeli przykrycie przekracza 4 m, obsypka rury powinna by¢
zageszczona do wskaznika zageszczenia 0,98;

Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podtoza mozna przystgpi¢ do wykonania montazowych robot
kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidtowego postepu robdt montazowych nalezy przestrzegaé
zasady budowy kanatu od najnizszego punktu kanatu w kierunku przeciwnym do spadu.
Spadki i gtebokosci posadowienia kolektora powinny byé zgodne z Dokumentacjg
Projektowa.

Ogodlne warunki uktadania kanatow

Po przygotowaniu wykopu i podfoza zgodnie z punktem 5.3. mozna przystgpi¢ do
wykonania montazowych robét kanalizacyjnych.

Technologia budowy sieci musi gwarantowac utrzymanie trasy i spadkow przewoddéw. Do
budowy kanatébw w wykopie otwartym mozna przystgpi¢ po czesciowym odbiorze
technicznym wykopu i podfoza na odcinku co najmniej 30 m.

Przewody kanalizacji sanitarnej nalezy utozy¢é zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-
10735 [6].

Materiaty uzyte do budowy przewoddéw powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i ST. Rury do budowy przewoddw przed opuszczeniem do wykopu nalezy oczysci¢ od
wewnatrz i zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegly uszkodzeniu w czasie
transportu i sktadowania.

Do wykopu nalezy opusci¢ recznie, za pomocg jednej lub dwéch lin. Niedopuszczalne jest
zrzucenie rur do wykopu. Rury nalezy uktadaé zawsze kielichami w kierunku przeciwnym
do spadku dna wykopu.

Kazda rura po utozeniu zgodnie z osig i niweletg powinna Scisle przylega¢ do podtoza na
catej swej dtugosci, na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie do jej osi.

Dopuszcza sie pod ztgczami kielichowymi wykonanie odpowiednich gniazd w celu
umozliwienia wtasciwego uszczelnienia ztgczy. Poszczegdlne rury nalezy unieruchomié
(przez obsypanie ziemig po srodku dtugosci rury) i mocno podbi¢ z obu stron, aby rura nie
mogta zmieni¢ swego potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztgczy. Nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos$¢ utozenia rury (0$ i spadek) za pomoca faw celowniczych, tawy
mierniczej, pionu i uprzednio umieszczonych na dnie wykopu reperéw pomochiczych.
Odchytka osi utozonego przewodu od osi projektowanej nie moze przekracza¢ +20 mm
dla rur PVC. Spadek dna rury powinien by¢ jednostajny, a odchytka spadku nie moze
przekracza¢ £1 cm.

Po zakonczeniu prac montazowych w danym dniu nalezy otwarty koniec utozonego
przewodu zabezpieczy¢ przed ewentualnym zamuleniem wodg gruntowg lub opadowg
przez zatkanie wlotu odpowiednio dopasowang pokrywa.

Po sprawdzeniu prawidtowo$ci utozenia przewodow i badaniu szczelno$ci nalezy rury
zasypac do takiej wysokosci, aby znajdujgcy sie nad nim grunt uniemozliwit sptyniecie ich
po ewentualnym zalaniu.

Potgczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owing¢ folig z tworzywa sztucznego w
celu zabezpieczenia przed Scieraniem.



5.5 Naprawa nawierzchni terenu.

Teren po wykonaniu kanalizacji nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego. Do naprawy
terenu nalezy zastosowac¢ materiaty nowe. Podbudowy pod chodniki z kostki brukowej —
betonowe gr. 15cm i 20cm w miejscu wjazdow. Beton B15.Kostka brukowa betonowa
gr. 6cm w chodnikach i 8cm we wjazdach. Podbudowy pod nawierzchnie asfaltowe wg
wymagan Wiasciciela drogi. Minimalne wymagania — podbudowa mieszanka optymalna
gr. 30cm, warstwy dolna 4cm, gérna —sScieralna 4cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét

i materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot (
zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy. Wszystkie badania i pomiary beda
przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Kontrola jakosci prac

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych
robot w zakresie i z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera.
Kontrole i badania przewodéw kanalizacyjnych po zainstalowaniu wykonaé
zgodnie z normg PN-EN 12889.
Kontrola obejmuje:
* Sprawdzenie rzednych zatozonych z doktadnos$cig do 1 cm,
* Badanie odchylenia osi rurociggu ,
* Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg montazu przewodoéw
i armatury,
* Badanie odchylenia spadku podtuznego rurociggu,
* Badanie szczelnosci przewodu,
* Potgczenia rur — jakos¢ spawow i izolacja rury przeciskowej,
* Zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej, * Dezynfekcja i ptukanie
odcinkdéw sieci wodociggowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Roboty montazowe rurociggéw z PEHD i PVC rozliczane sg , zgodnie z przedmiarem
obmiarowo. Jednostka — 1m wykonanego przecisku , przewiert i utozonej rury
grawitacyjnej a dla studni kanalizacyjnych 1 kpl.
8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania

robot w odniesieniu do ich ilosci i jakosci.
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Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajgc Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia wyniki badan i sprawdzen. Odbioér
jest potwierdzeniem wykonania robo6t zgodnie z postanowieniami Kontraktu , WTWIiOR
oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za jednostke obmiarowi roboty wedtug zakresu wymienionego w p.1.1 ST
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z warunkami umowy i oceng jakosci wykonania robot

Cena jednostkowa podana przez Wykonawce obejmuije :
Wykonanie robdét tymczasowych:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

wykonanie wszystkich niezbednych zabezpieczen,

wykonanie wszystkich robét tymczasowych niezbednych do usunigcia kolizji
z istniejgcym uzbrojeniem

Wykonanie prac towarzyszacych:

geodezyjne wytyczenie,

wytyczenie urzgdzen podziemnych,

wydobycie, zatadunek i wywo6z urobku ( gruntu z komér roboczych, z rur
przeciskowych ) na czasowy lub staty odktad, ewentualne optaty za
skfadowanie gruntu na wysypisku,

zapewnienie energii do uruchomienia urzadzen ( agregat, zasilanie
tymczasowe z linii energetycznej),

taczenie ( zgrzewanie , spawanie) odcinkéw rur,

przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koncéw rur do spawania,
zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen wykonanie robot
podstawowych:

przeciggniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,

montaz ptdéz i manszet,

przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,

uporzadkowanie miejsc prowadzonych robét, doprowadzenie terenu do
stanu pierwotnego.

montaz rurociggdw i armatury;

Przeprowadzenie obliczeh i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do
szczegotowego zinwentaryzowania wykonanych robot;

Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu
budowlanego.

Wykonanie prob i sprawdzen okreslonych normami i WTWIOR
Wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiarow , szkicow roboczych
i obmiaréw jezeli wynika to z postanowien kontraktu , zalecen Inzyniera

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-10725:1997 Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

11



PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowe.

PN-87/B-01060 Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia .
Terminologia

PN-EN 805 z 2002 r. Zaopatrzenie w wode. Wymagania dotyczgce systemoéw
zewnetrznych i ich czesci sktadowych.

PN-EN 13244-2:2003 (U) Cisnieniowe, podziemne i naziemne systemy przewodow
rurowych z tworzyw sztucznych do ogélnego stosowania, kanalizacji deszczowej i
Sciekowej. Polietylen (PE). Czes¢ 2 : Rury

PN-EN 12336:2005 (U) Maszyny do drgzenia tuneli. Maszyny do drgzenia tarcza,
maszyny do przeciskania, wiertnice slimakowe, urzgdzenia do uktadania ptyt
okfadzinowych. Wymagania bezpieczenstwa.
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