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D-M.00.00.00.

WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Niniejsza STWIORB D-M.00.00.00. Wymagania ogolnezrspecyfikacje techniczne dotyce
wykonania rob6t drogowych i mostowych stanpwy rozumieniu PZP ,specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlanych” (STWiIORB).

STWIORB

D-M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE odnosi sido wymaga wspélnych dla

poszczegdllnych wymagatechnicznych dotyexrych wykonania i odbioru Robét, ktére zostan
wykonane w ramach budowy kladki pieszo-rowerowejistaiepcych pylonach mostu kotowego
przez rzek Wkre w Pomiechdwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stanowj czs$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rigleje stosowé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunicie

1.3. Zakres robét objych STWIORB

Wymagania ogolne natg rozumie i stosowé w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych:

SPECYFIKACJE DROGOWE

D.01.00.00.
D.01.01.02.
D.01.02.03.

D.03.00.00.
D.03.02.01.

D.04.00.00.
D.04.02.02.

D.05.00.00.
D.05.03.26.

D.08.00.00.
D.08.01.01.
D.08.01.08.

D.09.00.00.
D.09.01.01.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Wytyczenie drogowego obiektiayinierskiego
Roboty rozbiérkowe

ODWODNIENIE
Kanalizacja deszczowa

PODBUDOWY
Podbudowa niezwana z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaericzn

NAWIERZCHNIE
Nawierzchnia z brukowej kostki betonpwe

ELEMENTY ULIC
tawa betonowa z oporem
Betonowe obrzz chodnikowe

ROBOTY WYKONCZENIOWE
Zielé drogowa

SPECYFIKACJE MOSTOWE

M.11.00.00.
M.11.01.00.
M.11.01.01.
M.11.01.04.

M.12.00.00.
M.12.01.00.
M.12.01.02.

FUNDAMENTOWANIE

ROBOTY ZIEMNE POD FUNDAMENTY

Wykopy pod tawy w gruncie niespoistymagz czasowym zabezpieczeniem
Zasypanie wykopow oraz przestrzenirzggzotkami wraz z zagzczeniem.

ZBROJENIE
STAL ZBROJENIOWA
Zbrojenie betonu stddlasy A-1lIN
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M.12.01.03.

M.13.00.00.
M.13.01.00.
M.13.01.01.
M.13.01.03.
M.13.01.04.
M.13.01.05.
M.13.02.00.
M.13.02.01.

M.14.00.00.
M.14.01.02.
M.14.02.01.

M.15.00.00.
M.15.01.00.
M.15.01.02.
M.15.03.00.
M.15.04.01.

M.16.00.00.

Monta kotew wklejanych

BETON.

BETON KONSTRUKCYJNY

Beton fundamentéw w deskowaniu

Beton podpor w elementach o géebg60 cm

Beton podpor w elementach o géeba60 cm

Beton ustroju Bowego w elementach o grudmd <60 cm
BETON NIEKONSTRUKCYJNY

Beton klasy patdj B25 w deskowaniu

KONSTRUKCJE STALOWE
Konstrukcje stalowe ustrojusnego
Pokrywanie powtokami malarskimi nowepktrukcji stalowej nieocynkowane;j

IZOLACJE | NAWIERZCHNIE

Izolacja cienka

Trzykrotne smarowanie betonu roztwoasfaltowym
NAWIERZCHNIE

Nawierzchnia epoksydowo - poliuretanowa

ODWODNIENIE

M.16.01.01.Wpustgciekowe DN150

M.16.01.02.

M.17.00.00.
M.17.01.02.

M.18.00.00.
M.18.01.01.
M.18.01.03.

M.19.00.00.
M.19.01.04.

M.20.00.00.
M.20.01.02.
M.20.01.04.
M 20.01.05.
M.20.01.08.

Rury odwadnigje

LQZYSKA
tayska elastomerowe

URZADZENIA DYLATACYJNE
Urzdzenia dylatacyjne szczelne jednomodutowe
Zabezpieczenie szczelin dylatacyjnych

ELEMENTY ZABEZPIECZAJ ACE
Balustrady na obiektach mostowych

INNE ROBOTY MOSTOWE

Warstwa filtracyjna za przyczotkiem weazabezpieczeniem
Utgenie rur ostonowych dla przeprowadzenia przewodow
Umocnienie stkéw i skarp nasypu

Zabezpieczenie antykorozyjne powierzbetonowych

M.20.01.11 Scieki skarpowe

M.20.01.17.
M.20.10.08.
M.20.10.12.
M.31.01.01.

Osadzenie kotew

Punkty pomiarowo-kontrolne na obiektaynierskich
Czyszczenie strumieniodaerne powierzchni betonu
Prébne ohgienie obiektu mostowego

1.4. Okrélenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione po#ej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie daacy budynkiem, stanowty calcé
techniczno-aytkowa (droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.2
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1.4.3. Dlugosé mostu - odlegl@dé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk odlegtadé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zpi@g¢ organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaijacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, shey do notowania zdarad okoliczngci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanyotibiorow robdét, przekazywania
polece i innej korespondenciji technicznej paahty Inzynierem, Wykonawg i projektantem.

1.4.5. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktG@aazlecenie Zamawiagego za
pomoca cztonkdédw swojego zespotu isle oddelegowanych uprawnieniach zmlza oraz
sprawuje nadzér na wykonywaniem prac budowlanyelz pos¢pem rzeczowo finansowym,
zgodnie z UstawPrawo Budowlane i warunkami kontraktowymi.

1.4.6. Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowyelldza przedstawicielem
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna, odpowiedzialna za
administrowanie kontraktem

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.9. Korona drog - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikanaitakami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgqzenia.

1.4.11. Konstrukcja na&gna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twa@a ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.12.Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona koeomrogi i
skarpami rowéw.

1.4.13.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzetda w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.14 Rejestr obmiarow - akceptowany przez igniera Rejestr z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaréw dokonywanych robot w formie wylicge
szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w Rejestrze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.15.Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakeegne przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwhzanych z ocen
jakosci materiatow oraz robét.

1.4.16. Materiaty - wszelkie tworzywa niezilne do wykonania robét, zgodne z dokumemtacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.4.17. Nawierzchnia- warstwa lub zespo6t warstw sheych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigiych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémxnio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna czé¢ nawierzchni staca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa me skladéd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

1.4.18. Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla piels przepust.

1.4.20.Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodn&é¢ - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

1.4.22. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrpony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorOwnie:
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obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadeah chroniacych ludzi i
srodowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Polecenie lzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycge sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.24.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddra autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.25. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gmenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametgéometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istniepcego padczenia.

1.4.26.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zangkynin, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwavéwek zwierat dziko zyjacych lub uradzex technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.27 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adaskitada sie z petnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.28. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegiéé migdzy punktami podparcia (@gskami), przsta
mostowego.

1.4.29. Szeroka¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegéé miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptadiej do osi podinej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.30.Szeroka¢ uzytkowa obiektu - szerokéé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegollnych rodzajéw ruchu oraz szefékohodnikédw mierzona wswietle poeczy
mostowych z wygczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietadj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.31.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #a (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre cz$¢ terenu budowy.

1.4.33.Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanowgda odebng catasé
konstrukcyjm, lub technologiczsp zdolrs do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie mia@ polega na wykonywaniu robét zwkanych z budow
modernizaci/ przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonvykonanych robot, bezpieartwo wszelkich czynnioi
na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentag@j projektova,
STWIORB i poleceniami lzyniera lub Kierownika Projektu zgodnie z warunk&mintraktu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrglonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy (z zastabilizowanymi granicznikami pasa dweggo/liniami rozgraniczagymi/ wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne
punktéw gtdwnych trasy oraz reperow, dziennik bugawaz po dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej (projekt budowlany i projekt wykonawckydwa komplety STWiIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziast@a ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lubszzone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winigedstawt Inzynierowi harmonogram robot

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uedglajpcym podziat na dokumentaci
projektows:

— Zamawiajcego- projekty uwzghknione na ptycie CD datzonej do SIWZ,;
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— sporadzom przez Wykonawg,
1.5.2.1. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawc

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodnhzy/nierem oraz innymi odpowiednimi

Instytucjami nasfpujace projekty techniczne, technologiczne i inne opwamnia przed

przystpieniem do robét i w czasie prowadzenia robot:

1. Powykonawcz dokumentaa odbiorows (operat kolaudacyjny) w zakresie zgodnym z plt.3B.

—4egz.,;

Projekt organizacji ruchu na czas budowy;

Projekt technologiczny rozbiérek

Szczegolow inwentaryzagj stanu technicznego przyczotkédw (przed dosjm na rozbidrki)

wraz z dokumentagijfotograficzr oraz monitorowanie stanu technicznego podczag robé

5. Szczegotow inwentaryzagj stanu technicznego filarow (przed $a@em na rozbiorki) wraz z
dokumentagj fotograficzra oraz monitorowanie stanu technicznego podczag robo

6. Projekt zabezpieczeniaian wykopow;

7. Projekt warsztatowy, wytworzenia i scalenia konstjustalowej ustroju ninego w Wytwaorni;

8. Projekt warsztatowy balustrad

9. Projekt scalenia i morita konstrukcji stalowej na budowie;

10. Technologt i PZJ zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukajosvej;

11. Technologt i projekt techniczny monta tozysk;

12. Technologt i projekt techniczny monta urzdzen dylatacyknych;

13. Technologt i projekt techniczny odwodnienia kladki;

14. Projekt techniczny zamocowania rury ostonowej;

15. Technologt wykonywania wykopow pod fundamenty

16. Projekty odwodnienia dla odprowadzenia ewentuakmaly z wykopdw,

17. Projekty technologiczne deskoivpodpodr,

18. Projekt zabezpiecaegrzestrzeni pod obiektem nad terenem zalewowym

19. Technologt zag:szczenia stref za przyczotkami

20. Drobne projekty robocze wyszczegodlnione w Specygjikeh Technicznych

21. PZJ-ty i harmonogramy wykonania poszczegolnych etatw kladki

22. Program gospodarki odpadami zgodnie z wymaganieppgaw ustawy z dnia 27 kwietnia 2001
r. — o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 zniéjszymi zmianami).

PN

Przed rozpoazxiem robot rozbidrkowych oraz przed paganiemscianek szczelnych Wykonawca
wykona szczegoétowvinwentaryzagj stanu technicznego (uszkodéstniepcych przyczoétkow oraz
filarow.

Inwentaryzacja powinna Bywykonana zgodnie z zasadami obgmmijacymi przy przegldach

szczegbtowych drogowych obiektow zimierskich okrélonych w ,Instrukcji przeprowadzania
przeghddéw szczegotowych drogowych obiektéwzynierskich” ledacej zahcznikiem nr 3 do

Zarzadzenia nr 14 Generalnego Dyrektora Drog KrajowychAuitostrad z dnia 7 lipca 2005r. z
pozn.zm.

Przeghdy powinny zosta wykonane przez zespdt specjalistbw pod kierowrectwKierownika
Zespolu, spelniagpych wymagania ok&one ponkej:

Zamawiajcy wymaga aby przeglly wykonywane przez co najmniej jeden zespét spisthw
liczacy min. 2 osoby kierowany przez Kierownika Zespotu.

Wymaga st aby Kierownik Zespotu oraz Czionkowie Zespotu ipdali odpowiednie kwalifikacje :
- uprawnienia budowlane bez ogranitzes specjalnéci mostowej lub inne réwnowae
uprawnienia wydane na podstawie watiej obowhzujacych przepisow,
- posiadanie aktualnego &egiadczenia potwierdzagego przynalenos¢ do wiaciwej izby
inzynieréw budownictwa
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- Ponadto osoba ta powinna ¢hyprzeszkolona co najmniej w zakresie wykonywania
przeghddéw podstawowych i rozszerzonych drogowych obiekidiaynierskich co powinno
by¢ udokumentowane odpowiedniwiadectwem.

Przed przysipieniem do realizacji zamoOwienia zZynier wymaga przedstawienia dokumentéw
potwierdzagcych kwalifikacje Kierownika Zespotu i Cztonkéw Zmsu.

Od Kierownika Zespotu wymaga esiwiedzy i d@wiadczenia pozwalagego na prawidiow
identyfikacg wystepujacych na obiektach mostowych uszko@lpeaz przyczyn ich powstania.

W sprawach merytorycznych, dotycych realizacji przegddéw w terenie oraz zawadm
opracowa Inzynier kedzie sé kontaktowat wydcznie z Kierownikiem Zespotu.

Do obowizkéw Wykonawcy nalse¢ bedzie przede wszystkim:

a) Wykonanie petnej inwentaryzacji fotograficznej;

b) Wykonanie szczegotowej inwentaryzacji stanu tecmago przyczétkow i filarow;

¢) Wykonanie raportu w wersji elektronicznej i piselinne

d) Zapewnienie Zamawiagemu maliwosci przeprowadzania kontroli prawidtoda

wykonania przegldu w terenie.

Dokumentacja przegllow bedzie wykonanascisle wg ,Instrukcji przeprowadzania przedbw
drogowych obiektow izynierskich” kedacej zahcznikiem
do Zaradzenia nr 14 Generalnego Dyrektora Drog Krajowychutostrad z dnia 7 lipca 2005r.
Zamawiajicy wymaga aby tyta w opracowaniach terminologia byta zgodna zevsikiem zawartym
W rozporadzeniu oraz instrukcjach.

Opisy zdig¢ w dokumentacji fotograficznej uszkodzgowinny umaliwiaé¢ dokladr lokalizacg
fotografowanego elementu i precyzawadokumentowane uszkodzenia orazlijéo mozliwe,
przyczyre ich powstania.

W raporcie nalgy zamieszcza zdjecia kolorowe i czytelne. W razie potrzeby Wykonavetzkona
graficznej obrébki fotografii w sposéb uwmliviajacy tatwa lokalizacg miejsca wysipowania
udokumentowanego uszkodzenia lub tatdentyfikacg uszkodzenia.

W arkuszu spostrzen nalezy opisa& zaseg wystpowania uszkodzeoraz przypuszczadnprzyczyre
ich powstania.

Zamawiajcy wymaga szczegotowego zinwentaryzowania i fotiiggaego udokumentowania
wszystkich uszkodze Szczegétow dokumentag fotograficzra uszkodzé nalezy zamigcic w
formie cyfrowej na néniku elektronicznym. Do dokumentacji fotograficzmejlezy dofaczy¢ szkic
umazliwiajacy jednoznaczne oksienie lokalizacji miejsca udokumentowanego na foafigch.

Wymaga s¢ aby rysunki daiczone do raportéw byly wykonane w formacie dwg. stikowa
inwentaryzacja uszkod#e powinna pokazywa wszystkie powierzchnie obiektu. Uszkodzenia
powinny by naniesione odbnym kolorem (niebieskim) w sposéb pokazyj orientacyjny zasy
uszkodzenia. Rysy nalg nanost odrebnym kolorem (czerwonym) w sposéb pokazyjich przebieg

i doktadra lokalizacg. Do opisu uszkodze na rysunkach mma wywaé symboli literowych z
instrukcji. Dla kadej rysy naley pod& jej maksymala rozwart@¢é. W przypadku diej ilosci rys
wloskowatych o rozwartei do 0,2 mm Zamawiagy maze odsipi¢c od wymogu ich doktadnej
inwentaryzacji na rysunkach.

Wykonawca opracuje ,Raporty” w formie drukowanepwegzemplarzach. Jeden egzemplarzayale
przekaza administratorowi obiektu istniggego - GDDKIA Oddziat w Warszawie. Do #dego
raportu naley dofaczy¢ opisane pityty CD lub DVD z wersgyfrowa zawierajce:

a) pliki z raportem z przegfllu w formacie pdf i doc (docx),

b) pliki z inwentaryzagj geometrycza i inwentaryzacji uszkodzé w formacie dwg,

oraz formacie pdf,
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c) katalog z pekp dokumentag fotograficzry (pliki jpg w rozdzielczéci min 3344 x
2224 piksele),

d) plik ze szkicem zawierggym lokalizacg poszczegoélnych fotografii w formacie pdf
lub dwg.

Wykonawca jest zobowtany do zapewnienia we wlasnym zakresie nrigabgo sprau,
wyszczegolnionego w pkt. 8 instrukcji, w tym rowhie
— oznakowanie oraz ewentualne pojazdy do zabezpiecrechu,
— pojazdy z wysignikami (podnénikami) do zapewnienia dagtu do wszystkich
elementéw konstrukcji i wypogania ,
- w razie koniecznéxi urzdzenia optyczne (endoskopy) uttiziajace wykonanie
dokumentacji fotograficznej miejsc trudnodgstych.

W przypadku wykrycia podczas wykonywania praddw uszkodzé zagraajacych bezpieczestwu
ruchu publicznego lub g#acych katastrof budowlan oraz innych uszkodaewymagajcych w
trybie awaryjnym Wykonawca niezwlocznie powiadoniyiniera.

1.5.2.2. Rysunki przedstawione przez Wykonawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymformacjami zawartymi w Kontrakcie,
Wykonawca powinien dostarazywszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia zzéne i inne dane
potrzebne do wykonania rob6t orazagsiiecia parametréw technicznych wymaganych w Kontrakcie
Wykonawca mege sktadé te informacje kolejno w gZciach, ale kada przedtaona czs¢ musi by

w dostatecznym stopniu kompletna by mogt& Bprawdzona i zatwierdzona przez upomane
jednostki niezalenie od catéci projektu.

1.5.2.3. Rysunki przyje przez layniera

Inzynier powinien sformutow@a komentarz i/lub zastrzenia dotyczce rysunkéw, dokumentacji i
danych przedstawionych przez Wykonaww ciagu 28 dni od daty ich otrzymania. Te komentarze
lub zastrzeenia naley uwazac za przygte przez Wykonawgjesli w ciagu 7 dni od daty otrzymania
nie zgtosi zastrzeen na pkmie. Wykonawca przed zteniem rysunkow, dokumentacji i danych
powinien skonsultow@sig z Inzynierem.

Notatka dotycaca konsultacji powinna ldydostarczona co najmniej 7 dni przedadainsultacji oraz,
jesli wymagane przez liyniera, Wykonawca powinien dostarézaysunki w wymaganej ikei kopii

co najmniej 7 dni przed dakonsultaciji.

1.5.2.4. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwtocznie uzupétdokumentagj oraz rysunki dostarczoneziynierowi w
zakresie zmian wprowadzonych w czasie wykonaniadtrobVykonawca powinien dostarczy
Inzynierowi Rysunki powykonawcze w przejrzystej, pspstormie w trzech egzemplarzach nie
pézniej niz 14 przed datprzekazania.

1.5.3. Zgodné& robét z dokumentagjprojektows i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatk dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera stanowd cz$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich ®
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej diolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyghOgoélnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mee wykorzystywd bigdéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera, ktéry podejmie decygjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na f@iie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatgabzgodne z dokumentagcjprojektowy i
STWIORB.
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Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWiIORRda uwazane za wartii docelowe, od
ktérych dopuszczalneaodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muazwykazywa& zgodndé z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog, przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub
STWIORB i wplynie to na niezadowal@h jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisitniepcych
obiektow (jezdnie, obiekty mostoweciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgzenia odwodnienia, ziele pozostale elementy wypasaia drogi itp.) na terenie
budowy, w okresie od dnia przeja terenu budowy do dnia przekazania odcinka drogirzymanie
odpowiedniemu organowi administracji drogowej, pwzednim uzyskaniu od tgnieraSwiadectwa
Przegcia Robét (lub odpowiednio: egi robot albo odcinka). Powvigze zobowizanie Wykonawcy
do utrzymania nie obejmuje utrzymania tzw. ,zimowagrzymania”, polegagego na zwalczaniu
sliskosci zimowej i odniezania odcinkéw drog publicznych dopuszczonych dohucza ktére
odpowiedzialny jest odpowiedni organ administratjpgowej. Wymaga siaby na odcinkach drogi
dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie pozostawiahaaierzchni jezdni i poboczy uskokdéw
poprzecznych lub podimych, mogcych stanowd zagraenie warunkéw bezpiecastwa ruchu
drogowego lub utrudnéaprowadzenie robot utrzymaniowych.

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca przedstawizynierowi do wiadoméci projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésignia budowy, zaopiniowany przez odpowiedni
zarad drogi i zatwierdzony przez organ zgizania ruchem drogowym. W zatexdci od potrzeb i
postpu robot, projekt organizacji ruchu musicébpa bigaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarieacji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu przez organaziamia ruchem drogowym i przedstawiona do
wiadomgci Inzyniera.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynsaiuje i ledzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygswiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajc w ten sposib bezpiecdmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje eda akceptowane przezipniera.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktowa w ramach poszczegoélnych pozycji kosztorysu.

Wykonawca niezwlocznie po rozpaciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstalujetizyma w
czasie trwania kontrakttablice informacyjne budowy, przedstawiajce informacje dotyce Robét
Kontraktowych, zgodnie z Ustaw Prawo Budowlane. Tablice informacyjne budowgdd
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji kdktira

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawceastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepisOw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé
lub uchkzliwosci dla srodowiska, oséb lub dobr publicznych i innych, aniligjacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniaitmych przyczyn powstatych w napstwie
jego sposobu dziatania.

W przypadku prowadzenia rob6t wsgedztwie drzew naty unikat ich mechanicznego uszkodzenia i

przesuszenia w wyniku prowadzenia rob6t odwodniepah. W bezpérednim zasigu koron drzew
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nie powinny by lokalizowane place skladowe i drogi dojazdowe. \Wlokazdego zagrgonego
drzewa nalgy wydzieli¢ stret bezpieczastwa.

Wykonawe uznaje si za wytwore odpaddw powstagych w czasie budowy. Usuitie odpadéw,
ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie sbowiazkiem wykonawcy. Zamawiagy nie kedzie z tego
tytutu ponositzadnych kosztow w tym z tytutu optat za gospodakaaeystanie zérodowiska.

(a) zagospodarowania wszystkich odpadéw powstah w fazie budowy.

Wytwdrca odpadow — wykonawca prac budowlanyeldzie mégt zledd wykonanie obowdgzku

gospodarowania odpadami innemu posiadaczowi odpadéav ktérego dziataldd ponosi
odpowiedzialné¢ przed Zamawiagcym.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
1.5.8. Ochrona wlasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji napowietrznych, na powierzchni zienziai uradzenia
podziemne, takie jak linie napowietrzne, runggi kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz
bedacych wi&cicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xame wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacitzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest powiadonii Inzyniera, widciciela instalacji oraz wladze lokalne o
zamiarze rozpoezia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyastalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi #yniera i zainteresowanego tdciela oraz (w zatenosci od potrzeby)
zainteresowane wladze oragdaie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji napowietrznych, pmavierzchni ziemi i urgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaaucego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugloneszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacdw.

W przypadku ewentualnych roszézedszkodowawczych za zniszczenie drég przez trahbpdowy
Wykonawca jest zobowzany do ich naprawy na whasny koszt.

1.5.9. Ograniczenie ohkyzien osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranictenaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatow i wypasaia na i z terenu robot.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpieczestwa i
higieny pracy.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrorrobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot przez syniera.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaominmno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa &jkejementy byly w zadowalkgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznegeztkochrony i utrzymania Robo6t nie podlega
odrebnej zaptacie i powinien Byuwzgkdniony w Cenie Kontraktowej.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie zgniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegsdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zarmlzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkire g w jakikolwiek sposob zwizane z
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wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tymstanowié
podczas prowadzenia robaot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctayw w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w
sposob cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i
inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub
Zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wy&oia projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&ankretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdab obowihzywa’
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. iypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu, maogy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigje rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez igniera. Raénice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawei przedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&oo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiedowy lda uwazane za wilasnd
Zamawiajicego. Wykonawca zobowdany jest powiadonilnzyniera i postipowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier po uzgodnieniu z Zamawaglym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania
robét i/lub wysoké¢ kwoty, o ktér nalery zwiekszy¢ cere kontraktova.

1.5.15. Niewypaly, niewybuchy:

W przypadku natrafienia w trakcie prowadzenia rob@tpozostakei po dziataniach wojennych tj.
miny, niewypaty, niewybuchy pociski i tego typu madaty Wykonawca zobowzany jest do
niezwtocznego przerwania robo6t, zabezpieczenianteogaz wezwania odpowiednich #hu(policja,
str&z pazarna, pogotowie saperskie) i niezwlocznego powiddoia Ireyniera. Koszty
zabezpieczenia terenu oraz akcji usaia niewypatow/niewybuchdw poniesie Zamawj.

1.6. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8; 45200000-9;
Klasa robot: 45210000-1; 45220000-5; 45230000-8;
Kategoria robot: 4511100-8; 45112000-5; 452211145221121-6; 45221220-0; 45231000-5;

45233000-9; 45221000-2; 45234000-6; 45231000-5326Q0-2

2. Materiaty

Jakakolwiek nazwa handlowayta w Specyfikacjach Technicznych lub Dokumentdgtchnicznej
oznaczé bedzie definicg standardu a nie specyficzny produkt do zastosawarprojekcie.

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawiyriierowi do zatwierdzenia, szczegdtowe
informacje dotycgce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii (e&ci) materialdw z danegarddia nie oznacza automatycznies wszelkie
materialy z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegardodia w sposob gty spetniaj wymagania STWIORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatlow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviotsl wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw zezrodel miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawiieg¢go i jest
zobowhnzany dostarcaylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpggem eksploatacjirodia.
Wykonawca przedstawi mgnierowi do zatwierdzenia dokumentaciawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekgciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admanifitpaistwowej i samorgdowe;j.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spelnienie wymagdlosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatléw, dzieslawy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydl wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera. Wykonawca niecblzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszoksigne w dokumentach
umowy, chybaze uzyska na to pisemrzgod: Inzyniera.

Eksploatacjardédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy pochodgze z rozbiérek

Karpy, pnie i gajzie drzewscietych na terenachebdacych w administracji Wykonawca usunie z Placu
Budowy i zagospodaruje we wkasnym zakresie zgadnigowhzujacymi przepisami.

Materialy budowlane pochoaze z rozbiérek nie posiadae petnowartéciowych wiaciwosci
materialowych i nie nadage sé do wykorzystania do wbudowania, Wykonawca po uapgk
wymaganych zezwoite wywiezie poza teren budowy na zwalkTeren zwaitki Wykonawca
zabezpieczy staraniem wltasnym, przy czym lokaleaejenu zwatki musi uzyskaozytywry opinig
odpowiednich miejscowo wiladz samgapwych i Irnzyniera. Elementy oznakowania tj. bariery
stalowe, stupki do znakoéw oraz tarcze znakéw rmmeagé do ponownego aycia & wlasndcia
Zamawiajicego i naley odwiez¢ je w miejsce wskazane przezyniera.

Koszt zwhzany z rozbiérk, transportem, zwadk(utylizacp) w/w materiatbw Wykonawca powinien
zawrzeé w cenie kontraktowej, w odpowiednich pozycjachatosysowych.

Elementy pochodge z rozbidrek sieci uzbrojenia terenu Wykonawoanaohtuje i przetransportuje
w miejsce widciciela sieci uzbrojenia terenu. W przypadku stdienia przez wikiciela sieci
uzbrojenia terenuze elementy pochodze z rozbiérek nie odpowiadajvymaganiom, stosuje i
ustalenia punktu 2.4.

Koszt transportu w miejsca wskazane przeziiera nie podlega osobnej zaptacie i jest zawarty
cenie kontraktowej.

2.4. Materialy nie odpowiadaje wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu uzgodnionym zzynierem, ktdre zorganizuje wlasnym staraniem Wykaaa
J&ili Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostampowiednio przewartoiowany (skorygowany)
przez Wykonawei przedstawiony laynierowi do akceptacii.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow
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Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiglupozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonavpowiadomi layniera o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie aym, je&li bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie ni@ by pézniej zmieniany bez zgody gniera.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one uyte do robat,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaallyaswop jakas¢ | whasciwosci i byly dostpne

do kontroli przez Iayniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatowedab zlokalizowane w olebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzyniera.

2.7. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwdrnie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatbw mog by¢ pobierane w

celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy laynier lkedzie przeprowadzal inspekcjwytworni, musza byé spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjbt,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekciida w tych miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robét. Spek bedacy wlasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkéw umowy,
zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. Transport

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jalkké wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdylaspetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisha\ i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na whkasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdét, ada zgodné¢ z dokumentagj projektowvs,
wymaganiami STWIORB oraz poleceniamiyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytycgemi planie i wyznaczenie wysola
wszystkich elementoéw robdt zgodnie z wymiarami kdreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.
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Btedy popetnione przez Wykonawov wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossarusunéte przez
Wykonawe na whasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy nanpie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnéci za ich doktadngt.

Decyzje Ireyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéldt keda oparte na
wymaganiach oki&onych w dokumentach Kontraktu, dokumentacji prajgkej i w STWIORB, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decynjtynier uwzgkdni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwzam
kwestk.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawow czasie zgodnym z warunkami
Kontraktu i okrélonym przez layniera, pod gréba zatrzymania robot. W przypadku niewykonania w
terminie Poleck Inzyniera, skutki finansowe z tego tytutu poniesie \biywca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakb

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawdé do akceptacji liayniera program zapewnienia
jakaosci. W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien oks#¢ zamierzony sposob
wykonywania robdt, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pwmwupcy
wykonanie rob6t zgodnie z dokumentagprojektows, STWIORB, harmonogramem robét oraz
odpowiednimi przepisami prawa.

Program zapewnienia jagti powinien zawier&

a) czs$¢ 0golm opisupca:

— organizacg wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeamwbot,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposb6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowa¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposoOb i proceddirproponowanej kontroli i sterowania jakia wykonywanych
robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— sposb6b oraz formmgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i oprzekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umglzen stosowanych na budowie z ich parametrami techypiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedautia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwas¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uetlzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdétro

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakosé robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok robét i jakaci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier mae zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca hdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatdbw oraz robot zstetliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentaciji
projektowej i STWIORB. Ponadto, dla oklenych w odpowiednich STWIORB rob6t Wykonawca
bedzie wykonywat odcinki probne wedtug zasad i zalirekre&lonego w tych STWIORB. Celem
wykonywania odcinkéw prébnych jest sprawdzenie appnowanych przez Wykonawcw
Programie Zapewnienia Jakd procedur i technologii wykonywania odpowiednicbbot jak i
doboru poszczegodlnych sktadnikéw, materiatow.

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w STWIORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedélkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiadag wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier bedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluetod
badawczych. Jeli niedochgniecia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dépiuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosdarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kxda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdg¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bandla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢é udzialu w pobieraniu prébek. Ponadtaynier mae
pobier& prébki i badéd materiaty niezalenie od Wykonawcy, korzysta w tym celu z niezalego
od Wykonawcy zaplecza.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez kgniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez ktyniera leda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przgziera.

Koszty pobierania probek przez Wykonawaraz koszty prowadzenia badprzez Wykonawe sa
zawarte w cenie kontraktowej w ramach poszczegalpgzycji kosztorysu.

Na zlecenie Ifyniera Wykonawca duizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez Wykonawg
usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym preiqokoszty te pokrywa Zamawigy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm iseitaeli
urzadzen uzyteczndci publicznej. W przypadku, gdy normy nie obejmigkiegokolwiek badania
wymaganego w STWIORB, stosoévenazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcgaie
przez Irzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlakubadania, Wykonawca przedstawi ngnpe
ich wyniki do akceptaciji layniera.

6.5. Raporty z bada
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Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, patainia prébek i badania materiatéw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producenaterialtdbw powinien udzi€li mu
niezkednej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazgzr Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badania, eizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robdét z wymaganiami
STWIORB na podstawie wynikow wtasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier powinien pobieraprébki materiatéw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy, na
koszt Zamawiajcego. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to
Inzynier oprze s wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i robét z
dokumentagj projektowa i STWIORB. Maze réwnie: rozszerzy zakres wtasnych baddub zlect,
sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadi@zalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztyzsperzonego zakresu badizyniera oraz
powtérnych lub dodatkowych ba@lapobierania prébek poniesione zostanzez Wykonaweg

Koszty tych dodatkowych badlgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniteuek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa ZamauwGgj

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier mae dopygci¢ do wycia tylko materialy zgodne z wymaganiami ckoaymi w
odpowiednich STWIORB lub rownowae na zasadach oktenych w punkcie 2.5, ktore posiadaj
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

— Polslkg Normg lub

— aproba4 techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
i ktére spetniaj wymogi STWIORB.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenigywsymagane przez STWIORB, ¥da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiyowiazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowarkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na biaco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy duda
czytelne, dokonane trwakechnilky, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy nabg wpisywa& w szczegolnéci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowej,
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- dak uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jagkoi harmonogramoéw robot,

— terminy rozpocecia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot wraz zstdmeem sposobu i
zakresu tymczasowej organizacji ruchu,

— przebieg robot, trudréci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia layniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggich ograniczeniom
lub wymaganiom szczego6inym w zaku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robat,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

— dane dotycace jakaci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementow budowli z paden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowadab przediaone

Inzynierowi do ustosunkowaniacsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja

lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest

jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegt kadego z

elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprmeas¢é w sposéb cigly w jednostkach

przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarégkauimentugc narastajco postp rzeczowy

robét. Wpiséw do Rejestru Obmiarow dokonuje KierdwBudowy i ¢ one potwierdzane przez
Inzyniera.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéi materiatdw, orzeczenia o
jakaosci materiatléw, recepty i kontrolne wyniki badaVykonawcy lda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&tio Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgsiace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviged
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiapgego.

Po zakéczeniu zadania dokumenty budowy zosgtaprzekazane wkaiwym jednostkom
administracyjnym.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z doknotacy
projektowg i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powoiaigniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukmczenia wszystkich robét. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji liyniera na pimie.

Obmiar gotowych roboétduzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Zasady oks&ania ilasci robot i materiatéw

Dilugosci i odlegtgci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli STWIORB wiaciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w
m® jako diugd¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére may by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWiIORB.

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amlizenia wagowe odpowiada@e odnénym wymaganiom
STWIORB. Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob aigly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedeéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalee

w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaciv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdeda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny orazeba uzupetnione odpowiednimi szkicami, ktérych wzostamie uzgodniony z
Inzynierem, oraz dokumentacfotograficzr, skatalogowasw sposdb nie budey watpliwosci co
do momentu jej wykonania oraz obiektu, ktéry dokotage. Obliczenia wraz ze szkicami oraz
dokumentacj fotograficzra beda kazdorazowo zaiczone do dokumentéw odbiorowych
poszczegllnych robdt a ich wyniki zosiamapisane w ksizce obmiaru i potwierdzone przez
Inzyniera.
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8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbioér robét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmisvagdlnego posgpu robaot.

Odbioru przedmiotowych robo6t dokonujezymier.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #tynier na podstawie dokumentéw zawigrgich
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jegibowihzany
réwniez do dokumentowania odbieranych robét w postacidi@ficznej. Dokumentacja ta powinna
by¢ skatalogowana w sposéb nie baz watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektow,
ktore dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tiotograficznej, nie podlega oghnej zaptacie i
przyjmuje st, ze jest whczony w cen kontraktova.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czsci rob6ot. Odbioru ogciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje Komisja w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja jest powotywana przean¥awiajcego. Warunkiem
dokonania odbioru g&ciowego jest uprzednie wystawienie przezyhieraSwiadectwa Przefia w
zakresie cgsci robot, o ile Wykonawca jest uprawniony do uzyskatakiegoswiadectwa zgodnie z
warunkami Kontraktu.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawavpisem do Dziennika Budowy z bezzwilocznym powiaidoiem na
pismie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny Robo6t nast w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitzac od dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéaczenia Roboét i przyggia dokumentdw, o ktérych mowa w pkcie
8.4.2. Warunkiem dokonania odbioru ostateczneget (gszednie wystawienie przez zimiera
Swiadectwa Przefia.

Odbioru ostatecznego Robdét dokona komisja wyznacparez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakoowej na podstawie przecionych
dokumentéw w tym dokumentacji fotograficznej, wyinik bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentadprojektow i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozaaz gealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw exiowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykaaasyznaczonych
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Rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetaigjch, komisja przerwie swoje czyriod i ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisjze jakaé wykonywanych robo6t w poszczegolnych
asortymentach odbiega od wymaganej dokumentpopjektows i STWIORB z uwzgtdnieniem
tolerancji ale nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleezéstwo ruchu,
komisja mae dokond potrcen, oceniagc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robét w stosunku
do wymaga przyjetych w dokumentach umowy lub naké&zaVykonawcy wykonanie robot
poprawkowych, wyznaczg jednoczénie nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm Robét jest protokdt odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamagdga@o. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowtany przygotowa nastpujace dokumenty wchodeze w sklad operatu
odbiorczego:

1. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcaz.

W oparciu o poligonizagj panstwowa i osnowe realizacyjm nalezy wykona geodezyja
inwentaryzagj powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektow, ie&hzmiany na
mape zasadnicz uzyskupc potwierdzenie Wojewodzkiegostddka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.

Dokumentacja Inwentaryzacja Powykonawcza powinnetnigt wymagania Rozposzlzenia
Ministra Gospodarki Przestrzennej i BudownictwalD83 z dnia 26 sierpnia 1991 poz. 376.

2. Dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami, potwierdzonymi przez

Inzyniera oraz dodatkoay jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy; wymaga pizy

tym, zeby dokumentacja zostata tak opracowana graficafug wszelkie naniesione zmiany byty

tatwo rozpoznawalne.

Szczegdbtowe Specyfikacje Techniczne (podstawowertrktu i ew. uzupetniage lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i ew.

PZJ.

7. Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z STWIORB i
ew. PZJ.

8. Opinie technologicza opracowan przez Wykonawe i skoreferowan przez Iyniera,
sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ.

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraygzh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazantych robot
wiascicielom uradzen.

10. Dokumentagj fotograficzr, skatalogowamw sposob nie budey watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektéw, ktore dokumentuje.

11. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

12. Kopie mapy zasadniczej powstatlej w wyniku geodezyjnejveimtaryzacji powykonawczej
zatwierdzon w odpowiednim érodku dokumentacji geodezyjne;j.

ok w

Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny w jednymeegdarzu oryginalnym i w trzech kopiach.
Dodatkowo Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumemtyodzce w sktad operatu koaludacyjnego,
za wyptkiem pozycji 10, w rozdzielczoi umaziwiajacej czytelny wydruk w formacie
odpowiadajcym oryginatowi i zapisze na #wiku danych w jednym egzemplarzu w formacie zapisu
danych uzgodnionym z ignierem. Pozycja 10 zostanie zapisana nénika danych w formacie
*.dwg lub *.dgn.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumeinbdbiorowej wraz z wersgjelektroniczia
jest zawarty w cenie kontraktowej i nie podlegacbdej zaptacie.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigla
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru warunkowego robot.
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Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnage kkda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamaweggo.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupeglicych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbdRozwihzanych z usumciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyotalv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgtio

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanazm jednostk obmiarova

ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtava ptatncci jest wartéé¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu. ignier maze wzié¢ pod uwag podziat kwoty

ryczattowej proponowany przez Wykonawagodnie z Klauzual 14.1 lit. d) Warunkéw Ogélnych

Kontraktu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniaé wszystkie

czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w

STWIORB i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tlp obejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

— wartaé¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami i kosztami drog dojazdowych wraz 1z ic
demontaem po zakaczeniu robot,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odtome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizaahu obejmuje:

(a) opracowanie projektu organizacji ruchu na czasnivdudowy oraz uzgodnienie zzymierem i
odpowiednimi instytucjami, wraz z dostarczeniemikppojektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z pos{pu robot,

(b) zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych risdder,

(c) koszt zapewnienia niegbnych czynnikow produkcji

(d) zaprojektowanie i wybudowanie niezinych objazdéw,

(e) ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(f) opftaty/dzierawy terenu,

(9) przygotowanie terenu,

(h) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowa i
drenau,

(i) tymczasow przebudow urzadzen obcych,

(i) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscigi tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier $wiatet,
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(K) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego,

(h koszty likwidacji tymczasowych objazdow,

(m) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnegoimiaj acego normalny ruch publiczny.
(n) uporadkowanie terenu.

Koszty naprawy i remontu istnigjych drog publicznych obejmuy;

a) wykonanie inwentaryzacji stanu technicznego istisgjh odcinkow drdg, ktére eda
wykorzystywane do przewozu materiatdbw i przedstawie wynikdw Inzynierowi i
Ubezpieczycielowi. Inwentaryzacfirég naley dokona wspodlnie z administratorami drdg.

b) Uzgodnienie sposobu naprawy ista@jch drog z administratorami

c) Koszty naprawy istniagych drdg zniszczonych wskutek transportu matesighdzewidzianych
do budowy.

d) uzgodnienia uailiwego transportu z administratorami drég,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaojihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier iswiatet w ilosciach wynikajcych z bigacych potrzeb zachowania
wymaganego standardu oznakowania i warunkow bezgistwa ruchu drogowego,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego,

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw i organizagjichu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)demonta objazddéw i drég dojazdowych po zakaeniu robot,

(c)koszty zwhzane z napramiremontem drég objazdowych,

(d)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tynywn@enie oznakowania zgodnego z
uprzedna stah organizacj ruchu, zgodnie z wymaganymi standardami.

10. Przepisy zwazane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DNr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrfaz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).

3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejaor Spraw Wewgtrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 w sprawie znaki@ygnatéw drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12
pazdziernika 2002 r. poz. 1393

4. Zalkcznik Nr 1 do rozporglzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie
szczegOlowych warunkéw technicznych dla znakéw gnayow drogowych oraz udzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczanidnogach (DzU. Nr 220 z dnia 23
grudnia 2003, poz. 218) — ,Szczego6towe warunki nezne dla znakdéw drogowych pionowych i
warunki ich umieszczania na drogach”

5. Zalcznik Nr 2 do rozporgzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie
szczegOlowych warunkéw technicznych dla znakéw gnayow drogowych oraz udzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczanidnogach (DzU. Nr 220 z dnia 23
grudnia 2003, poz. 218) — ,Szczegbtowe warunki méeine dla znakéw drogowych poziomych i
warunki ich umieszczania na drogach”

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochréneglowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902),

7. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniuwagta Prawo ochronyrodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektdrych ustaw (Dz. W012@r 100, poz. 1085; z pdiejszymi
Zmianami),
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8. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz2QD1 nr 62, poz. 628; z fdejszymi
Zmianami),

9. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wrgsia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.
U. 2001 nr 112, poz. 1206),

10.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchuadvgm (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z
pézniejszymi zmianami)

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni202 z sprawie szczegélowego zakresu i
formy bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz szczego6towego zakreshotr budowlanych
stwarzajcych zagraenie bezpieczesstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256).
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D.01.01.02. WYTYCZENIE DROGOWEGO OBIEKTU IN ZYNIERSKIEGO

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORRB srymagania dotyege wykonania i odbioru prac zazanych z
wykonaniem rob6t pomiarowych w ramach budowy kigulkszo-rowerowej na istnigjych
pylonach mostu kotowego przez rzek/kre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgrnitraktowy przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgiych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza STWIORB, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce
na celu wytyczenie w terenie osi i punktéw wysakowych zgodnie z p. 1.1.

1.3.1. Wytyczenie punktéw osi i punktow wyseékimwych obiektow:

1) ktadki dla pieszych i rowerzystow

2) dog¢ do kiadki po stronie zachodniej i wschodniej wrzsie projektu mostowego

3) schoddéw publicznych przy przyczétku nr 1

W zakres robo6t pomiarowych, zygainych z wytyczeniem punktéw jw. wchodzi:

a) wyznaczenie osi obiektu,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentunalwytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

¢) wyznaczenie punktéw wysad@owych, w tym reperéw roboczych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, odlarach przed zniszczeniem oraz ich oznakowanie
w sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Roboty te wykonaneddla przez Wykonawg obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania oaby, punkty kierunkowe oraz patkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okilenia @ zgodne z obowsizujacymi , odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogdblne wymagania dotyaee robot.

Ogdlne wymagania dotygee wykonania robét podano w STWIORB DM - 00.00.08ymagania
0golne” punkt 1.5.

2. Materiaty

Ogdllne wymagania dotygee materiatow podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wynigaogolne”
punkt 2.

2.1. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow pomocniczych trasy riglestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkeg okoto 0,80 metra na istnigej jezdni
sruby lub pety metalowe. Pale drewniane umieszczoneagiesiztwie punktéw zatamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny néiesrednie 0,15-0,20 m i dlugéé 1.5-1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow natg stosowa paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m Erednicy 0,050,08
m. Wszystkie punkty gtéwne i prednie tyczone dula z zal@zonej przez Wykonawgci sprawdzonej
przez Zamawiajcego osnowy sytuacyjno - wysackiowej.

3. Sprzet
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Ogdllne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogéine”
punkt 3.
Do wyznaczenia trasy i punktéw wysdgk@mwych naley stosowa nastpujacy sprzt:

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- laty,

— tasmy stalowe.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtownymbwinien gwarantow@ uzyskanie
wymaganej dokladrigi pomiaru.

4, Transport

Mozna wywaé dowolne srodki transportu do przewozu materialdweywanych w robotach
przygotowawczych.

5. Wykonanie robot.

Ogdllne wymagania dotygze wykonania robét podano w STWIORB DM.00.00.00ymvagania
0golne” punkt 5.

5.1. Ustalenia ogdlne.

Prace pomiarowe powinny 6ywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zalgy osnowe sytuacyjno - wysokiciowa, dowiaze ja do istniejcej oshowy
geodezyjnej i przeka ja Zamawiajcemu. Punkty zatmnej osnowy muszby¢ tak zlokalizowane
aby bezpérednio z nich istniata miwos¢ wytyczenia jeda z metod geodezyjnych lokalizaciji
obiektu.

Stluzba geodezyjna Wykonawcy dokona raz na trzy nppesipomiarow kontrolnych osnowy
realizacyjnej. Wyniki przekazaneedn Inzynierowi. Prace pomiarowe powinny dywykonywane
przez osoby posiadgie odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonavcponosi
odpowiedzialné¢ za nasipstwa niezgodriwi wykonanych rob6t z DokumentacjProjektove,
STWIORB oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasez Irtyniera. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowalnzyniera o jakichkolwiek kiddach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtébwnych lub reperéw roboczych. d8ly te powinny by usunéte na koszt Wykonawcy. Wykonawca
powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji Projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien podamnic o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg¢ z r@nic rzednych
terenu podanych w Dokumentacji Projektowej kdmych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim wypadku ofpei Wykonawe. Wszystkie roboty, ktdre bazyj
na pomiarach Wykonawcy nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow
przez Irkyniera. Punkty giébwne i punkty pednie musg by¢ zaopatrzone w oznaczenia citegace

w sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzimiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclgron
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawjeggo zostan zniszczone przez wykonawdwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne diszdgo prowadzenia robét, to zostaone
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie prace poomie, konieczne dla prawidtowej realizacji
robét nalea do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow osi przejazdowkpw wysokdciowych

Repery robocze natg zalazy¢é poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych , istnjeych
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budowlach. O ile brak takich punktéw, repery rolmazaley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonychgmncie w sposéb wykluczgjy osiadanie.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢c z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po

wyroéwnaniu byl mniejszy i 2mm/km, stosujc niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.3.  Wyznaczenie osi obiektu.

Tyczenie osi naley wykona w oparciu 0 DokumentagjProjektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu osnowy, zadmej przez Wykonawg i
przekazanej Zamawigemu.

Osie powinna by wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu, lecz nie rzadzigj ¢o 15 metréw. Rane punktéw osi naly wyznaczy

z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;.

6. Kontrola jako $ci robot.

Ogollne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6ot podano w STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania Ogolne” p.6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwrzanych z wyznaczeniem osi i punktow wysétiowych
nalezy prowadzté wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot.

Ogdllne wymagania dotygze obmiaru robét podano w STWIORB DM.00.00.00. Végania
Ogolne” punkt 7.

7.1. Jednostka obmiaru

Jednostk obmiaru jest 1 km wyznaczenia osi obiektu.

8. Odbiér robot.

Ogdllne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wyaaia
Ogolne” punkt 8.

Odbidr robo6t zwizanych z wyznaczeniem osi i punktéw wys@iowych nasipuje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych Ilub pikaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada tgnierowi. Odbior Robdt w zakresie paten za wady bdzie dokonany
zgodnie z instruk@j DP-T14 z paniejszymi zmianami wydanprzez GDDP Warszawa

9. Podstawa ptatndgci.

Ogdllne wymagania dotygee ptatnéci podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”
punkt 9.

9.1. Cenajednostki obmiarowe;j.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

- zalazenie osnhowy sytuacyjno - wysalaowej,

- dostarczenie materiatdbw pomocniczych,

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi i punktéw wysgtiowych,

- uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrool iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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- kontrola zataonej osnowy realizacyjne;.

10. Przepisy zwhzane.

1. BN-72/8932-01. ,Budowle drogowe i kolejowe. Rbpriemne.”

2. Instrukcja Techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykanyia prac geodezyjnych.

3. Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestyciji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979.

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowé#opta, GUGIK, 1978.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg$okaciowe, GUGIK, 1979.

7. Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizaeyfaUGIK, 1983.

8. Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyfpgdGiK, 1983.

9. ,Wytyczne udzielania zaméwigublicznych”. GDDP, Warszawa.

10. Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17am8i89 r. (Dz.U. nr 30 z dnia 26 maja 1989 r. poz.
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11. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw rolddbgowych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zzpigjszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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D.01.02.03. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania szczegétowe dotyice wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z rozbiérk elementéw podpdarelbetowych istnigjicego mostu (izbic) w ramach budowy
ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rgekNkre w
Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdét olfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia Robét awéanych z:
- wyburzeniem konstrukcjrelbetowej podpér istniegych przy zastosowaniu bezudarowej i
bezpytowej metody etia betonu sznurem diamentowym - Filary ngaem
- wyburzeniem konstrukcjrelbetowej podpér istniegych przy zastosowaniu bezudarowej i
bezpytowej metody etia betonu sznurem diamentowym - Filary nad avod
- demontaem stalowych &ownikow osadzonych na izbicach istnigjch filarow
— rozbiédrlka istniepcego umocnienia stkOw i skarp trylinky spoinowan

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w nhiniejszej STWiORBzgodne z zamieszczonymi w STWIORB
D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotygeze Robot

Ogdllne wymagania dotyaee Robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagargalne" pkt.
1.5.

2. Materiaty

Za ewentualne wykonane rusztowania potrzebne dundki odpowiada dozér Wykonawcy.
Materiat pochodacy z rozbidrki naley stosownie podda utylizacji lub po wyselekcjonowaniu
wykorzysta& ponownie do budowy ktadki, zgodnie z uzgodnieniardamawiagcym i GDDKIA

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWiIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogblplt.
3.

3.1.  Sprzt do wykonania robot

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantage zachowania wymagdakasciowych robot
zostam przez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roEéistosowany spez powinien
by¢ uzgodniony i uzyskaakceptagj Inzyniera.
Do wykonania robot naky uzy¢ m.in.:

— Diamentowa pita linowa

— Diamentowa pita tarczowa

4. Transport
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Ogollne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wyarsdg ogdine"
pkt. 4.

Wybor miejsca skladowania materiatdw z rozbiérkiawrz uzyskanie niezdnych pozwolé i
kosztow skltadowania nalg do Wykonawcy. Wybdérsrodkow transportu zaky od warunkéw
lokalnych.

5. Wykonanie Robot

Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORB.D9.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 5.
Przed przysipieniem do robét rozbiorkowych najeopracowd projekt technologiczny rozbiorek i
uzyskac jego akceptacje przezyniera.

Przed przysipieniem do robdét zwizanych z wyburzeniem elementéw obiektéw budowlanych
Wykonawca opracuje i uzgodni z odpowiednimi wtadzgPmojekt gospodarki odpadami” zgodnie z
wymagania przepiséw ustawy z dnia 27 kwietnia 2002 o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z
p&zniejszymi zmianami).

Przed przysipieniem do robot rozbidrkowych nalewykona inwentaryzagj uszkodzé istniepcych
filarow i przyczoétkow zgodnie z instrukcja w STWIiGRD-M.00.00.00.

Inwentaryzacja powinna Bywykonana zgodnie z zasadami obgmmijacymi przy przegldach
szczegbtowych drogowych obiektow zimierskich okrélonych w ,Instrukcji przeprowadzania
przeghdéw szczegdtowych drogowych obiektowzynierskich” lkedacej zahcznikiem nr 3 do
Zarzdzenia nr 14 Generalnego Dyrektora Drog KrajowycAutostrad z dnia 7 lipca 2005r. z
pozn.zm.

Osoba wykonujca inwentaryzaej powinna by przeszkolona co najmniej w zakresie wykonywania
przeghdéw podstawowych i rozszerzonych drogowych obiekio@ynierskich co powinno ky
udokumentowane odpowiednigwiadectwem.

Do robét rozbiorkowych mama przysipic po zaakceptowaniu przez zimiera/lnspektora
szczegobtowej inwentaryzacji jw.

5.1. Projekt Technologii i Organizacji Robét

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptaciji Projekt Technologii i Orgzaji Robo6t oraz

Program Zapewnienia Jad@ uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichela prowadzone Roboty.

Projekt Technologii i Organizacji powinien zawiéra Projekt Technologiczny Wyburage

zawierajcy:

— technologg robot rozbiérkowych — sposob i kolefiéaciecia poszczegdlnych elementéw podpory
- uwzgkdniajac specyfik robdt w terenie zalewowym oraz nad wodami peymi rzeki.

— opracowanie sposobu zabezpieczenia przedostawarmghs i odpaddw do wad rzeki i w teren

— opracowanie sposobu selekcji materiatéw na odktzdinGz

— opracowanie sposobu sktadowania materiatu

— opracowanie sposobu odwozu elementéw

— opracowanie wytycznych zabezpieczenia i warunkoviPBWHtrakcie prowadzenia robat,

— opracowanie harmonogramu ogolnego,

5.2. Roboty przygotowawcze

Przy pracach rozbiorkowych i wyburzeniowych mapstosowanie ogdlnie obaujace przepisy
bezpieczéstwa i higieny pracy w robotach budowlanych.

Zabezpiecz§ nalezy wszystkie znajduice sé w poblizu rozbieranego obiektu wdzenia takie jak:
stupy trakcyjne z przewodami, studnie odwodnieniosieci podziemne itp. przed ewentualnymi
uszkodzeniami.

5.3. Rozbidrka elementéw podpér

Przy prowadzeniu robot rozbiérkowych elementéw pivdpalery stosowad rusztowania i podesty
robocze oraz konstrukcje zabezpiegeajprzed spadaniem gruzu do rzeki i w teren i enpigiow.
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Prace naley wykona& od demontau stalowych ktownikéw zabezpieczagych izbice. Ktowniki
nalezy odspot od betonu lub wyek.

Nastpnie naley okresli¢ linie ciecia podpory zgodnie z DokumentadpProjektova, uwzgkdniajac
geometrg wycinanych,stopni”

Przeprowad#i ciecie betonu w takiej kolejrgi i przy uzyciu takiego sprgu, aby uzyskaporadany
w Dokumentacji projektowej efekt.

Prace nalegy prowadz¢ scisle z Projektem Technologicznym Wybufize

Wykonawca zobowizany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w ghtaesci:

— zabezpieczgteren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, zostkzegawcze),

— zapozna pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i ewdnyuai zagraeniami,

— zaopatrzy pracownikoéw w potrzebny spiizochronny (hetmy, okularygkawice).

5.4. Rozbidrka umocnienia sthow i skarp

Rozbidrle trylinki stanowhcej umocnienie skarp i stkdw przeprowadZi recznie, w sposéb
minimalizujacy uszkodzenia rozbieranych elementéw. MNagie elementy betonowe najepoddd
selekcji do powtérnegozycia na umocnienie i wybrane do dalszego stosowaleimenty ocZcic i
sktadowa

6. Kontrola jako $ci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagamigdine" pkt.

6.

Kontrola jakaci wykonanych robo6t rozbiérkowych (wyburzeniowygolega na:

— sprawdzeniu kompletdoi wykonania rozbiorek,

— sprawdzeniu prawidtowégi zabezpieczenia i oznakowania prowadzonych robét,

— sprawdzeniu zgodroi prowadzenia robot z projektem organizacji i hanagramem Rob6t oraz
Projektami Technologicznymi Wybunze

- sprawdzeniu prawidiowssi wykonania ewentualnych pomostow roboczych | ptdle
zabezpieczagych przed spadaniem gruzu,

7. Obmiar Robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30M®O ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:

- 1m (metr) rozebranego staloweggdwnika osadzonego na izbicy istrieych filaréw

- 1m3 (metr sz&ienny) wyburzonej konstrukcjielbetowej podpor istniegych przy zastosowaniu
bezudarowej i bezpytowej metodycia betonu sznurem diamentowym - Filary ngiem

- 1m3 (metr sz&ienny) wyburzonej konstrukcjielbetowej podpor istniegych przy zastosowaniu
bezudarowej i bezpytowej metodycia betonu sznurem diamentowym - Filary nad avod

- 1m2 (metr kwadratowy) rozebranego umocnieniakste i skarp z trylinki

8. Odbidr Robot
Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D-MOMO. "Wymagania ogolne” pkt. 8.

9. Podstawa ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
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Cena jednostkowa obejmuije:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbaz Programu Zapewnienia Jéio
— opracowanie Projektu Technologicznego Wybtirze

— zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,

— dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnychmagder,

— koszt zapewnienia niezbnych czynnikow produkcji

— wykonanie wszystkich czyndoi i pomiarow przy rozbiérkach poszczegdélnych eletaw
- odwdz na wysypisko i utylizacja wszystkich pozogtht materiatdéw pochodzych z rozbidrek
- selekcja i sktadowanie materiatdw do ponownegyku

— uporadkowanie placu budowy,

— wykonanie zabezpiec#e ich p&niejsz rozbidrky i oznakowanie miejsca Robo6t

10. Przepisy zwazane
Brak
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D.03.00.00. ODWODNIENIE

D.03.02.01. Kanalizacja deszczowa

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORBa swymagania dotycge wykonania kanalizacji deszczowej w
ramach budowy ktadki pieszo-rowerowej na istiggth pylonach mostu kotlowego przez rgékkre w
Pomiechéwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargovay mlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét olefych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeeykonania kanalizacji deszczowej wg paaziego
zakresu:

- studzienkaciekowa uliczna PEHD/P®500 mm SN8 z wpustepeliwnym klasy min. B

- przykanalik osrednicy zewgtrznej @ 160 mm z rur PCV-Wézonych na wcisk

- przegcie szczelne przexiarg studni @ 160 mm

- proba wodna szczelga przykanalikow @ 160 mm

Lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe]

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORBzgodne z obowzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiIORBM.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.4.1. Kanalizacja ogdlnosptawna sie¢ kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw sanitarnych i opadowych.

1.4.2. Studzienka sciekowa - urzadzenie do odbioru sciekbw opadowych spltywagych
Z nawierzchni do kanatu lub innego odbiornika.

1.4.3. Studzienka kanalizacyjna (rewizyjna) obiekt na kanale przeznaczony do kontroli i pdéowe]
eksploatacji kanatéw.

1.4.4. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia studzienkiciekowej ze studairewizyjm

1.4.5. Wylot przykanalika— element prefabrykowany do potenia z rowem

1.4.6. Osadnik— element betonowy na rowie

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagargéloe” pkt 15.

2. Materialy

Warunki ogdllne stosowania materiatdw, ich pozyskiaa i sktadowania podano w STWIORB
D.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 2.

Moga by¢ stosowane wyroby posiadag aprobaty techniczne wydane przez odpowiednigyting
Badawcze. Wykonawca powinien przed zastosowanierolwyuzyska akceptagj Inspektora Nadzoru.
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2.1. Odwodnienie

Z rur kanalizacyjnych z PVC-U DN160. Ulenie rur na podsypce z piasku min 100 mm i obsypice
150mm

2.2. Wpust deszczowy

Nalezy stosowa zeliwny wpust deszczowy dostosowaimgdnic do wielkasci studni.

2.3. Plyty pokrywowezelbetowe okggte.

Ptyty pokrywowe powinny odpowiadavymaganiom Katalogu Budownictwa KB4-4.12.1.
2.4. Beton hydrotechniczny

Beton do budowy studzienek kanalizacyjnych orazotgyh powinien odpowiadawymaganiom normy
BN-62/6738-93.

2.5. Studzienki HDPE/PP

Studnie z tworzyw sztucznych i ich elementy powinny

* Odpowiadé normom i wymaganiom ok§eonym w PN-B 10729 i PN-EN 476

» Posiadé dopuszczenie do stosowania w sieciach kanalizgcljraprobata techniczna COBRTI
Instal,

e Posiadé dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym: agaidbchniczna IBDIiM,

e Posiadé odpornd¢ chemiczi tworzywowych elementow sktadowych z PP zgpanlSO/TR
10358,

e Posiadd odpornd¢ chemiczia uszczelek zgodn z ISO/TR 7620, uszczelki spelniag
wymagania normy PN-EN 681-1,

* Producent studzienek powinien posiadartyfikaty ISO9001 i ISO 14001,

* Producent powinien posiagladcswiadczenie z bada studzienek w skali rzeczywistej
udokumentowane raportami z przeprowadzonychiada

Studnie rewizyjne powinny I8yztozone z:
a) Rury trzonowej karbowanej:
« Z HDPE lub PP o sztywroi SN> 8 kN/nf
» rura trzonowa karbowana jednowarstwowa o profiltbka dostosowanym do zabudowy w
pionie, co ulatwia wykonanie zeggczenia wokot studzienki,
* przy prawidlowym montau rury trzonowej — zabezpieczenie przed wyporem wod
gruntowych
» kolor rury karbowanej pomatiazowy,
» mozliwosé regulaciji wysokéci studzienki poprzez przygiie rury co 10 cm,
» kinety prefabrykowane, monolityczne wykonywane rdgtatrysku,
» kolor kinet czarny,
» potwierdzona badaniami zgodnymi z PN-EN 13598-2alé¢ przy poziomie wody
gruntowej — 5 metréw
b) Teleskopowe adaptery do wiazow:
» odporne na szeroki zakres temperatur gyghcych podczas wykonywania nawierzchni
asfaltowych w drogach w czasie monta eksploataciji
» odporne na obgkenia dynamiczne od ruchu
» adapter teleskopowy o wysck catkowitej umaliwiajace] doktadne ustalenie wysala
studzienki, wyréwnanie poziomu witazu z nawierzghni
c) Zwienczenia studni
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e zwienczenia w miejscach okgionych ruchem o konstrukcji pltywsiej — powizane z
konstrukcj drogi, nie przenosze obcizen na trzon studzienki i jej pogtizenia

« wihazy zeliwne D400 wyposane w zamkricie zawiasowe z kluczem

« wihazy wsparte na odgiajacym zelbetowym piescieniu lub staku z mieszanki tworzyw,

« elementy zwiéczen posiadajce aprobat IBDiM,

« wihazy zgodne z PN-EN 124-1, posiagtaj certyfikat jednostki certyfikagej

2.6. Instalacja rur PVC-U

Przy uktadaniu rur w wykopie nalg stosowa si¢ do wytycznych Producenta i przeprowadaionta:
rurociggu scisle z jego wytycznymi.

Do faczenia rur i ksztaltek stosowane gdznego typu dczniki. Rury PVC-U posiadaj fabrycznie
natazone hezniki, stanowd one system patzen rurowo-kielichowy.

Przygotowanie patzen oraz hczenie rur i ksztaltek natg wykonywa scisle z instrukcy Producenta.

2.6. Zaprawy budowlane zwykte
Zaprawy budowlane powinny odpowigdaymaganiom normy PN-90/B-14501.
2.7. 1zolacje

Nalezy stosowa izolacje bitumiczne wykonane przez zagruntowandaicp asfaltowa oraz trzykrotne
posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym naagowg PN-C-96177 [8].

2.8. Sktadowanie materiatow

Powinno odbywa sie na terenie rownym i utwardzonym z glizvoscia odprowadzenia wod opadowych.
Rury z tworzyw sztucznych przechowytvaw pozycji poziomej w stosach o wysdko nie
przekraczajcej 1.5m. Temperatura w miejscu przechowywanigniginna przekracza+30°C.

W przypadku poziomego skladowania rur, piemyvszarstwe rur naley utozy¢ na podkiadach
drewnianych, zabezpieczaj klinami umocowanymi do podktaddéw pierwszy i ostalement warstwy
przed przesurciem z utaeniem réwnolegle.

Zaleca st sktadowanie rur na paletach w opakowaniu prodacent

Studnie przy sktadowaniu: stosoévaodkiady i kliny podobnie jak przy sktadowaniu.rur

Witazy naley sktadow& w pozycji wbudowania.

Pokrywy zelbetowe nalgy sktadowa poziomo.

Cement, materiaty izolacyjne, uszczelki oraz inmebde elementy nalg skladow& w magazynie
zamkngtym.

Kruszywa tj.zwir, pospotk; i piasek do zapraw nate sktadowd w pryzmach.

Studzienki kanalizacyjne $ciekowe oraz ksztattki z PVC nale skladowé& pod zadaszeniem, w
opakowaniach fabrycznych.

Sktadowisko kruszywa powinno bylokalizowane jak najbtej wykonywanego odcinka kanalizaciji.
Podiae skltadowiska powinno Byrowne, utwardzone z odpowiednim odwodnieniem, zpieezajce
kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jegadskéania i poboru. Kruszywo tj. pospétkpiasek
do zapraw naley sktadow& w pryzmach.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolpkt' 3.

3.2. Sprzt do wykonywania robot
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Wykonawca przyspujacy do budowy kanalizacji powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

— koparka podsbierna o pojemnii 0,25 m,

- zuraw samochodowy,

— ubijak spalinowy,

- samochdd samowytadowczy,

- betoniarka,

- pompa przeponowa spalinowa 1&godz.

N

. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wynmagaogolne" pkt
4,

4.2. Transport materiatdw

Wykonawca przyspujacy do budowy kanalizacji powinien wykazaig mozliwoscia korzystania z
nastpujacychsrodkow transportu:

- samochod skrzyniowy,

- samochdd dostawczy,

- przyczepa skrzyniowa.

Przewaone materialy powinny ldy uktadane i zabezpieczone przed przemieszczanieragsidnie z
warunkami transportu wydanymi przez wytwgposzczegolnych elementow

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania robét

Ogdllne wymagania dotyaze wykonywania rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.80ymagania
ogolne" pkt 5.

5.2. Wytyczenie w terenie

Przed przysipieniem do budowy elementow kanalizacji odwadimi@j, Wykonawca powinien
wyznaczy punkty state i charakterystyczne konieczne do eagwpia osi kanatu, lokalizacji studni wraz
Z lokalizach wpustu deszczowego. Podstawytyczenia osi kanatu w terenie stanowi Dokumejatac
Projektowa.

5.3. Roboty przygotowawcze

W miejscach robdt, gdzie me zachodzi niebezpiecagstwo wypadkow, budog nalery
prowizorycznie odgrodézi od strony ruchu (ana noc naje dodatkowo oznaczy $wiatlami
ostrzegawczymi).

5.4. Roboty ziemne

Wykopy pod kanalizagjnalezy wykonywat zgodnie z wymaganiami norm BN-8836-02 i PN-B-06050
5.5. Przygotowanie podtaa

Podtozem mae by nienaruszony grunt rodzimy (w gruntach spoisty@iery wykona podsyplg
Z piasku grub. warstwy 15 cm.
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5.6. Fundament

Fundament pod studzienki najewykona z betonu z B 25, na zeggczonym podiu w wykonanym
wykopie.

5.7. Uktadanie rur

Przed utgeniem rur, natey dokon& ogledzin czy w czasie transportu z placu budowy na suie]
montau nie powstaly uszkodzenia materiatu lub/i izolacji

Rury opuszczado wykopu powoli, ostrmie, za pomag tréjnogow z wieloksizkiem wyposaonych w
zawiesia z lin konopnych.

Pohczenie rur wykonazgodnie z instrukgjproducenta.

Po ukaiczeniu dnia roboczego nalezabezpieczy konce kanatu przed zamuleniem wgoteszczow.
Spadki powinny b§ zgodne z DokumentacProjektova.

5.8. Wykonanie studzienki wpustu deszczowego

Studzienka - wpust uliczny, przeznaczony do odpdasaia wod opadowych z doja, powinna by
wykonana z wpustem ulicznypeliwnym i osadnikiem.
Kratasciekowa wpustu powinna bysytuowana zgodnie z DokumentgBjrojektov.

5.9. Wykonanie pojczenia studni z przykanalikiem

W studni przed osadzeniem w wykopie rgl@rzewidzi€ otwor osrednicy umaliwiajacej osadzenie
rury przykanalika. Kacowke rury naley wprowadzt do studni z zachowaniem pochylenia i kierunku
docelowego utzenia przykanalika. Miejsce pmizenia nalgy uszczelni. Wybdr sposobu uszczelnienia
zalezy od Wykonawcy i wymaga akceptacjimiera.

5.10. Zasypanie wykopow i ich zagszczenie.

Zasypywanie rur w wykopie nafg prowadz¢ warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien
by¢ rownomiernie ukladany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wekazag:szczenia powinien
wynosk 0,95 wg Proctora. Rodzaj gruntu do zasypywaniaopgkv Wykonawca uzgodni z Inspektorem
Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne wymagania dotyaee kontroli jakdéci robét podano w STWIORB D-M 00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 6. Kontrola zwizana z wykonaniem kanalizacji deszczowej powinnadrgeprowadzana w
czasie wszystkich faz robaot.

6.2. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw najeprzeprowadd za pomog przymiaru z podziatkk milimetrows.
Miejsca sprawdzenia wymiaréw, w zah@ici od ksztattu elementdva :astpujace:

- dhugase,

- srednica wewatrzna,

- gruba¢ scianki.

6.3. Sprawdzenie wygldu zewretrznego

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego; nalgy wykona& ogledziny powierzchni, elementow w celu
stwierdzenia czy elementy nie posiadajszkodzé. Badanie uszkodaena powierzchni i kraadzi
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elementdéw naley przeprowadzi przez ogtdziny i pomiary wykonane za pompprzymiaru stalowego
Z podziatls milimetrowa z doktadnécia do 1 mm.

6.4. SzczegoOtowa kontrola jakei poszczegdlnych elementéw

Sprawdzeniu jakixi podlegaa nastpujace elementy, wykonane wg postanofviddokumentacii
Projektowej:

- wykonanie podtga pod przewody i studzienki,

- jakaosé rur przewodowych,

- jakas¢ wyroboéwzeliwnych: wpustow,

- szczelné¢ przewodow i studzienek,

6.5. Dopuszczalne tolerancje wymiarow

Sprawdzenie podstawowych wymiarow obiektu malgprzeprowad, uwzgkdniajc dopuszczaln
odchytke:

— odchylenie odlegkxi kranedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapb cm.

— odchylenie wymiaréw w planie: 10 cm,

6.6. Préba szczelngi przykanalika

Po utaeniu przewodow i zabezpieczeniu przed przesigin naley wykona badanie szczelnéci
w/g norm PN-92/B- 10735 oraz normEN295 wg PN-EN 1610:2002, PN-EN 295.

Badanie szczeldoi odcinka kanatu na eksfiltragj
Prace wsgpne
Badanie przeprowadza esiv celu wykazania szczelém polczenia przykanalika ze stugni W celu
przystpienia do préby, otwor wylotowy przykanalika poiwin by¢ doktadnie zamkuty i uszczelniony
oraz umocowany w sposéb zapewsngj przeniesienie sit dziakgych w czasie proby. Wymiary
wewretrzne studzienki nalgy pomierzy z doktadnécia do 1 cm, na wysokei 0.5 m pod gorsm
krawedzia otworu wylotowego i oblicz§ powierzchng wewretrzmy studzienek §w . Przewod o
diugdici Ls i srednicy wewrtrznej dz. Dla w/w danych wylicza siVw w .

Napetnianie wod i odpowietrzanie przewodu.

Po wykonaniu w/w prac wgbnych naley przystpi¢ do napetniania badanego odcinka kanatada do
wysokdaci 0.5 m ponad gémkrawedzia otworu wylotowego i zmierzytata niwelacyjra wysokaé
ponad dnem kanatu, oznacgajjako H w m. Dokladn& pomiaru do 1 cm. Napetianie wad
studzienki przeprowadzi powoli, aby umaliwi¢ usunécie powietrza z przewodu. Po napetnieniu
przewodu wod i osiagnieciu przez zwierciadto wody patenia na wyznaczone] wysaia@ H,
przerywa s§ dopltyw wody i pozostawia sitak przygotowany odcinek przewodu do préby
szczelnéci w celu naleytego nagczeniascian przewodu wagi odpowietrzenie go przez 16 godz.
dla przewodéw z rur prefabrykowanych betonowych zelbetowych, oraz monolitycznej
konstrukcji dolnej cgci studzienek, oraz 1 godziny dla przewoddéw kamoowgch, zeliwnych i z
tworzyw sztucznych. Przez ten czas prowadgipszeghd badanego odcinkakontrole zhczy.

Pomiar ubytku wody.

Po uptywie podanego czasu i pozytywnych wynikacreghidu odcinka przewodu i kontrolztaczy,
nalezy uzupeiné zaistniaty ubytek wody do zatonego poziomu H. Po uzyskaniu tegmtozenia naley
zrobi¢ odczyt na zegarku z dokladioty do 1 minuty i odczyt na skali rurkivodowskazowej poziomu
wody w naczyniu otwartym z doklade@a do 1 mm. Obate odczyty nalgy zanotowa jako
rozpoczcie préby szczelrimi. W czasie przeprowadzanigroby, naley przeprowadza kontrok
zlaczy rur,scian przewodu i studzienek. W przypadkibytku wody naley sukcesywnie dolewa
z naczynia 0 pojeméd dostosowanej do dopuszczalnego ubytku wodyoszigego co najmniej
1.1 Vw - dopuszczalna ik ubytku wody. W chwili uptywu czasu préby t, naje zamkmgé
doptyw wody, dokon& odczytu czasu z dokladémia do 1 min. oraz na skali rurki wodowskazowej
dokon& odczytu z dokltadnécia do 1 mm. Rénica obu odczytow okéea ilos¢ wody dolanej do
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badanegoodcinka przewodu i studzienek, a ewi wielkos¢ ubytku wody My. W ten sposéb
nalezy podda probie caty kanat.
Szczeln&’ odcinka przewodu na eksfiltrachez wzaldu na srednicz powinna spetnia nizej
podane warunki:
a) Dla przewodu z rurzeliwnych , stalowych i tworzyw sztucznych nie poweim nastpic
ubytek wody lubsciekbw WnN1 w czasie trwania préby szczekod Czas prébyt po
ustabilizowaniu si zwierciadta wody w studzience patmej wyzej wynosi:

t =30 min. - dla odcinka przewodu o diggodo 50 m,

t = 1 h - dla odcinka przewodu o dhégopowyzej 50 m.

b) Dla przewodu z rur i prefabrykatowelbetowych z betonu wginie spezonego lub
przewodu i studzienek o monolitycznej konstrukcielbetowej z betonu wibracyjnie
zag:szczanego, dopuszczalny ubytek wody dalekow Vw2 nie mae przekrocz§ wielkosci
0.04 dm3 na m2 powierzchni wegrenej przewodu w ggu jednej godzinypréby. Czas proby
t po ustabilizowaniu sie co najmniej 8h.

c) Dopuszczalny catkowity ubytek wody lufriekéw My dla badanego odcinka przewocde
studzienkami, nalg oblicza® wg. wzoréw:

- dla poz. a - przy zastosowaniu studzienek z prgfabdw Vw

=(0.04F + 0.3Fg) x t w dn?
- dla poz. a— przy zastosowaniu studzienek o kokigtnmonolitycznej Vw
=0.04(F +9) x t w dn?

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB D-MIO®O "Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow, sa:

- 1 (m) przykanalika z rur PVC-U

— 1 (szt.) studzienkiciekowej ulicznej HDPE/PP

— 1 (szt.) prze€jcia szczelnego ramprzykanalika przez studi
- 1 (szt.) proby szczeldoi

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-MI0MO "Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z STWIORB, Dokumerta€rojektova i poleceniami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, wg pkt 6, daty kympozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatsei podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
Ogodlne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania przykanalika obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup i transport materiatow,
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wykonanie wykopu,

odwodnienie wykopu,

przygotowanie podia,

wykonanie podsypki pod kanat

utozenie rur przykanalika

zasypanie wykopu warstwami z zagczeniem zgodnie z DokumentaBjrojektova

i wskazaniami Inspektorem Nadzoru oraz zalecenmgoducenta materiatow,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Teclhznigj.

Cena wykonania studni obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

zakup i transport materiatow,

wykonanie wykopu,

odwodnienie wykopu,

przygotowanie podia,

wykonanie fundamentu pod studnie

wykonanie wylotéw wécianie studni,

osadzenie studni w wykopie,

wykonanie osadnika,

wykonanie wpustow ulicznych,

zasypanie wykopu warstwami z zagczeniem zgodnie z DokumentaBjrojektova
i wskazaniami Inspektorem Nadzoru oraz zalecenmgoducenta materiatow,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Technig;.

Cena wykonania uszczelnienia gr#enia studni i przykanalika obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

zakup i transport materiatow,

wprowadzenie rury do studni przez otwor

wykonanie uszczelnienia

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Teclanigj.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-92/10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjnem@gania i badania przy odbiorze.
2. PN-83/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonggKbetonowe ielbetowe.
3. PN-88/H-74080/01 Skrzynkieliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania.
4. PN-72/H-83104  Odlewy zeliwa szarego. Tolerancje i wymiary, naddatki nedbke skrawania
i odchyikasy.
PN-91/B-10729  Studzienki kanalizacyjne
PN-68/B-06050  Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonywania i badania przy
odbiorze.
7. BN-83/8836-02  Przewody podziemne. Roboty ziemnemalyania i badania przy odbiorze.
8. BN-62/6738-07  Beton hydrotechniczny. Sktadniki Imétew. WWymagania techniczne.
9. PN-88/B-06250  Beton zwykly.
10. PN-82/B-02004  Obakenia budowli. Obeaizenia zmienne technologiczne. Od¥ginia pojazdami.
11. PN-EN 1115, Rury z utwardzalnych tworzyw sztuczny@mocnionych wiéknem szklanym
(TWS) na bazie nienasycorigjicy poliestrowe;.
12. PN-EN 16636-6  Rury z utwardzalnych tworzyw sztucinwzmocnionych wiéknem szklanym
(TWS).na bazie nienasycormjwicy poliestrowej. Wytyczne monta.
13. PN-B-11111 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogdw Piasek.
14. DIN 19565 ( Czs¢ 1) Rury i ksztaltki zzywic poliestrowych zbrojonych widknem szklanym,
dla kanatéw i przewoddwciekowych uktadanych w gruncie.
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15. DIN 19565 ( Czs¢ 5) Rury i ksztattki i studzienki zywic poliestrowych zbrojonych wibknem

szklanym, dla kanatéw i przewod@&eiekowych uktadanych w gruncie.

16. DIN 4033 Kanaly i przewody odwadnige — wytyczne do wykonawstwa.

17. ATV-A 139 Wytyczne wykonywania kanatoywrzewoddw odwadniagych.

18. PN-EN 14364 Systemy przewodow rurowych arayw sztucznych do @iieniowego i
bezcinieniowego odwadniania i kanalizacji. Termoutwatdegworzywa
sztuczne wzmocnione wibknem szklanym (GPR),amebnienasycone;j
zywicy poliestrowej (UP). Specyfikacja rur, kszt&digootaczen.

19. PN-EN 124:2000 Zwigczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxghni dla ruchu

pieszegmidwego.

20. PN-EN 476:2001 Wymagania ogolne dotyaz elementéw stosowanych w systemach kanalizacji

grawitacyjine

21. BN-62/6738-07  Kggi betonowe

22. PN-H — 74051-00 Wtiazy kanatowe. Ogoélne wymagamiadania.

23. PN-H - 74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, Qwlazy typu cézkiego).

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych opracowanzez “Transprojekt” Warszawa”
2. Katalog studzienek kanalizacyjnyckciekowych.

10.3 Rozporadzenia

1. Ustawa z dn. 7 czerwca 2001r o zbiorowym zaopaimzenwodk i zbiorowym odprowadzeniu
sciekow
(Dz. U. Nr 72/01 poz. 747)

2. Ustawa z dn. 7 lipca 1994r. Prawo budowlane ( D2NtJ106/00 poz1126, Nr 109/00 poz. 1157,
Nr 120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz42, Nr 100/01 pb@85, Nr 110/01 poz1190, Nr 115/01
po0z.1229, Nr 129/01 poz.1439, Nr 154/01 poz. 1800[4/02 poz. 676, Nr 80/03 poz. 718) wraz
pézniejszymi zmianami.

3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieda. 2 marca 1999r w sprawie
okreslenia warunkow technicznych jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich
usytuowanie
(Dz. U. Nr 43/99 poz. 430).

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieda. 30 maja 2000r w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiédarogowe obiekty igynierskie i ich
usytuowanie
(Dz. U. Nr 63/00 poz. 735).

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2008sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( DzZNU47/03 poz. 401).

6. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dn. 5 sierpnia 1998r wapie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkoavstpsowania wyrobow budowlanych
(Dz. U. Nr 107/98 poz.679, Nr 8/02 poz. 71).

7. TRozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowvacz dn. 1 padziernika 1993r
w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontadomnserwacji sieci
kanalizacyjnej.

(Dz. U. Nr 96/93 poz. 437).

8. Wymagania Techniczne COBRTI INSTBAL wydanie : 0830Zeszyt nr9 " Warunki

techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacgmy
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D-04.04.02. PODBUDOWA NIEZWIAZANA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORBa svymagania dotyce wykonania podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie naaiwjdo obiektu w ramach budowy ktadki pieszo-
rowerowej na istnigicych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgiych STWIORB

Roboty obejmuj wszystkie czynnéei umazliwiajace i majice na celu wykonanie warstwy podbudowy
Z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznieajaiu do ktadki w zakresie okinym w
Dokumentacji Mostowe;j.

Podbudowa &dzie uktadana jako podte pod nawierzchniz kostki brukowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegey na odpowiednim zagzczeniu
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalnej.

1.4.2. Pozostate okilenia podane w niniejszej Specyfikacji agodne z obowgzujacymi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiIORB D-M.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyaee robot
Ogodlne wymagania dotyaze robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargéloe” pkt 1.5.

2. Materiaty

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze s STWIORB D-04.04.02 pkt 2or& stanowi o&¢
Dokumentaciji projektowe] brag Drogowe].

3. Sprzet

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 3., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe].

4. Transport

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 4., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe].

5. Wykonanie robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 5., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe].

6. Kontrola jako sci robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 6., rktGstanowi cgs¢
Dokumentaciji projektowe] brag Drogowe].
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7. Obmiar robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 7., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowej.

8. Odbior robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 8., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

9. Podstawa ptatndci

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 9., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

10. Przepisy zwhzane

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-04.04.02 pkt 10.6r&t stanowi ogé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.
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D.05.03.26. NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOW EJ

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB svymagania dotyege wykonania i odbioru robot zgwianych
z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonpwidadanej w ramach budowy kladki pieszo-
rowerowej na istnigcych pylonach mostu kotowego przez rg&kkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargovey mftecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt 1.

1.3.  Zakres robot olgiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji mapstosowanie przy wykonywaniu nawierzchni z
brukowej kostki betonowej o grubd iw miejscach wskazanych w Dokumentacji Projeldp
Mostowej dla elementdw:

- Nawierzchnia eigu pieszo rowerowego na dojach

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metedbroprasowania.
1.4.2. Pozostate oldlenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D.00.00.,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyaee robot
Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymaganidmg pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 2., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe].

3.  SPRZET

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 3., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe].

4. TRANSPORT

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 4., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe.

5. WYKONANIE ROBOT

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 5., rktGstanowi cgs¢
Dokumentacji projektowe] brag Drogowe].

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 6., rktGstanowi cgs¢
Dokumentaciji projektowe] brag Drogowe].

7. OBMIAR ROBOT
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Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 7., r&téstanowi cgsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

8. ODBIOR ROBOT

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 8., r&téstanowi cgsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

0. PODSTAWA PLATNO SCI

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 9., r&téstanowi cgsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-05.03.26 pkt 10.0r&t stanowi og¢
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.
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D-08.01.01. tAWA BETONOWA Z OPOREM

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB & svymagania dotyege wykonania tawy betonowej z oporem
pod obrzee na dojciu do obiektu w ramach budowy ktadki pieszo-rowegp na istniejcych
pylonach mostu kotowego przez reek/kre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgiych STWIORB

Roboty obejmuj wszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na celu wykonanie tawy betonowej z
oporem na ddfiu do kladki w zakresie okilwnym w Dokumentacji Mostowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. tawa — betonowa warstwa Kdpa shizaca do umocnienia kraygnika oraz przenosza
obciazenie krawgznika na grunt.

1.4.2 Opbr-beton na zewgtrznej stronie krawznika.

1.4.3. Podsypka- warstwa wyréwnawcza z zaprawy cementowo-piaskaegjpna bezpgrednio na
lawie.

Pozostate okidenia g zgodne z obovazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanywmi
STWIORB D-M.00.00.00. “Wymagania ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyaeze robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargalae” pkt 1.5.

2. Materiaty

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 2., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

3. Sprzet

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 3., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

4., Transport

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 4., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej brag Drogowe;.

5. Wykonanie robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze s STWIORB D-08.01.01 pkt 5or& stanowi ogé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowej.
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6.

Kontrola jako $ci rob6t

Nalezy stosowdé wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 6.0r&t stanowi ¢
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

7.

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 7., rktéstanowi

Obmiar robot
cgsé

Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

8.

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 8., rktéstanowi

Odbior robot
cgsé

Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

9.

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 9., rktéstanowi

Podstawa ptatndci

(043¢

Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

10.
Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.01.01 pkt 10.4r&t stanowi

Przepisy zwhzane
(0738

Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.
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D-08.03.01. BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji svymagania dotyce wykonania obrzg betonowych na
tawie betonowej z oporem na doju do obiektu w ramach budowy kladki pieszo-rowesp na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot olefych STWIORB

Roboty obejmuj wszystkie czynnici umazliwiajace i majce na celu ustawieniu obrze
chodnikowych 8x30cm na tawie betonowej z oporem dugéciu do ktadki w zakresie
okreslonym w Dokumentacji Mostowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe, rozgranigzajjednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychkdhaunikaciji.

Pozostate okidenia s zgodne z obowgrujacymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi wSTWiIORB D-M.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyaze robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargalae” pkt 1.5.

2. Materiaty

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 2., rktéstanowi czs¢
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

3. Sprzet

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 3., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe;.

4. Transport

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 4., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej brag Drogowe.

5. Wykonanie robo6t

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 5., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

6. Kontrola jako $ci rob6t

Nalezy stosowdé wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 6.0r&t stanowi o¢
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.
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7. Obmiar robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 7., rktéstanowi czsé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowej.

8. Odbior robot

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 8., rktéstanowi czs¢
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

9. Podstawa ptatndci

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 9., rktéstanowi czs¢
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.

10. Przepisy zwhzane

Nalezy stosowa wytyczne zgodnie ze STWIORB D-08.03.01 pkt 10.6r&t stanowi ogé
Dokumentaciji projektowej bragp Drogowe.
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D-09.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D-09.01.01 ZIELEN DROGOWA

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORRB svymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zazianych z
zalazeniem zieleni drogowej w ramach budowy kladki peesawerowej na istniggych pylonach
mostu kotowego przez rzekVkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgritraktowy przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot otlych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia robét zganych z:

— nawiezieniem ziemi urodzajnej i zamiem trawnika, z piegnacp w okresie gwarancyjnym

— sadzeniem krzewéw ozdobnych z zapradotow ér/gt. 0.3m wraz z piegnach w okresie
gwarancyjnym.

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiagaj wigciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwd;.
1.4.2. Materiat rélinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.

1.4.3. Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkoie bryta ziemi z przerastaymi ja
korzeniami réliny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Forma pienna - forma drzew i niektérych Wwée sztucznie wytworzona w szkotce z pniami o
wysokasci od 1,80 do 2,20 m, z wyiaym nie przyattym przewodnikiem i uformowan
kororg.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma Wéawa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w sek@brzez
niskie przycgcie przewodnika celem uzyskania wiejdpwasci.

1.4.7. Pozostate olglenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogoblne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotyaeze robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. Materialy
2.1. Ogdélne wymagania dotygze materialow

Ogolne wymagania dotyaze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude
STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace
charakterystyki:
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- ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczaych 2 m wysoksci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona laa pudowy - nie me by zagruzowana,
przerdgnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chengicz

2.4. Materiat rélinny sadzeniowy
2.4.1. Drzewa i krzewy

Dostarczone sadzonki powinnydggodne z normmPN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2],
wlasciwie oznaczone, tzn. musmiet etykiety, na ktérych podana jest nazwanaka, forma, wybdér,
wysoka¢ pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewOw powinny bprawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany orazguasinastpujace cechy:

- pak szczytowy przewodnika powinien dwyraznie uformowany,

- przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przediac przewodnik,

- system korzeniowy powinien byskupiony i prawidtowo rozwirty, na korzeniach szkieletowych
powinny wysepows liczne korzenie drobne,

- u raslin sadzonych z brytkorzeniowa, np. drzew i krzewéw iglastych, bryta korzenionayinna
by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

- pedy korony u drzew i krzewdw nie powinny bprzyckte, chybaze jest to gicie formupce, np. u
form kulistych,

- pedy boczne korony drzewa powinnydgdwnomiernie rozmieszczone,

- przewodnik powinien bypraktycznie prosty,

- blizny na przewodniku powinny Bydobrze zaréniete, dopuszcza sid niecatkowicie zarmicte
blizny na przewodniku w Il wyborze, u form natunath drzew.

Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechanicznélim

- odrosty podktadki potiej miejsca szczepienia,

- $ladyzerowania szkodnikéw,

- oznaki chorobowe,

- zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniachdsciach naziemnych,
- martwice i gknigcia kory,

- uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,

- dwupedowe korony drzew formy piennej,

- uszkodzenie lub przesuszenie brylty korzeniowej,

- zfe zrgnigcie odmiany szczepionej z podkiadk

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najezciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomgeh
gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna ihigznaczony procentowy skiad gatunkowy, &lasumer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdgthkietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@rt
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy rgleabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w
czasie transportu i przechowywania.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania zieleni drogowej
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Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykéazd
mozliwosécia korzystania z nagbujacego spretu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatorow, bron do uprayigby,
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanaanikow,
- kosiarki mechanicznej do pignacji trawnikow,
- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychgdsiennicowej, koparki),
a ponadto do piegnacji zadrzewig
- pit mechanicznych igcznych,
— drabin,
- podnaénikéw hydraulicznych.

4. Transport

4.1. Ogéblne wymagania dotyge transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynraga
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow do wykonania nasadze

Transport materiatbw do zieleni drogowej z@oby¢ dowolny pod warunkiemze nie
uszkodzi, ani tenie pogorszy jakii transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy musgi zabezpieczone przed uszkodzeniem brylty
korzeniowej lub korzeni i g@ow. Rdliny z bryla korzeniowa musz mie¢ opakowane bryly
korzeniowe lub b§ w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie
transportu naley zabezpieczy je przed wyschrtiem i przemarzrciem. Drzewa i krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinrtyriatychmiast sadzone.sllgest to niemaliwe,
nalezy je zadotowda w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w raziszy podlewé

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DEMD0.00 ,Wymagania ogoéine”
pkt 5.

5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotygze wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania robét zwkanych z trawnikamissnastpujace:

- teren pod trawniki musi léyoczyszczony z gruzu i zanieczyszgze

- przy wymianie gruntu rodzimego na zienmrodzajma teren powinien by obnizony w stosunku do
gazonow lub krawznikdéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost
(ok. 2 do 3 cm),

- przy zakfadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym kegamik powinien znajdowasig 2do3
cm nad terenem,

- teren powinien by wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byozcielona réwia warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyrébwnana,

- przed siewem nasion trawy zigmmalery watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb
zagrabt,

- siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najixj do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewanawsilosci od 1 do 4 kg na 100 Inchybaze SST
przewiduje inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100 i chybaze SST przewiduje inaczej,

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0 55



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rgé&kkre w Pomiechdéwku wraz z
zagospodarowaniem terenu pogigckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub walem kolczaik

- po wysiewie nasion ziemia powinnadhyatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdvianan
i stworzenia dobrych warunkoéw dla poglsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez
watowanie kolczatk mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych soby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2.2. Piefgnacja trawnikow

Wykonawca zobowazany jest do piebnacji trawnikow przez okres minggiu miesgcy od wysiania
mieszanki traw

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikdw jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno dprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokéc okoto 10 cm,

- nastpne koszenia powinny eiodbywa w takich odstpach czasu, aby wysoitrawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysakd 0 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikbw powinno¢ bwykonane z 1-miestznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (diunkaw klimatycznych Polski mma
przyja¢ pierwsz potowe pazdziernika),

- koszenia trawnikow w catym okresie pighacji powinny si odbywa czsto i w regularnych
odstpach czasu, przy czym ¢20¢ koszenia i wysok& cigcia, naley uzalenia¢ od gatunku
wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nglaisuwa recznie;srodki chwastobdjcze o selektywnym
dziataniu nalgy stosowa z dwa ostraznoscia i dopiero po okresie 6 migy od
zalazenia trawnika.

Trawniki wymagaj hawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgai roku.
Mieszanki nawozéw naky przygotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w
poszczegodlnych porach roku:

- wiosha, trawnik wymaga mieszanki z przevaaggotu,

- od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawizenie nie powinno zawie¢azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Wymagania dotygee sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotyege sadzenia drzew i krzewOw sastpujace:

- pora sadzenia - jegidub wiosna,

- miejsce sadzenia - powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumeiatpopjektovs,

- dotki pod drzewa i krzewy powinny ndewielkos¢ wskazan w dokumentacji projektowej i
zaprawione ziemiurodzajm,

- roslina w miejscu sadzenia powinna znalsic do 5 cm gibiej jak rosta w szkdlce. Zbyt gdokie
lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwaéglioy,

- korzenie ztamane i uszkodzone rglerzed sadzeniem przygi

- przy sadzeniu drzew formy piennej nalg@rzed sadzeniem whiv dno dotu drewniany palik,

- korzenie rélin zasypywa sypky ziemi, a nastpnie prawidtowo uld, uformowa miske i podl&,

- drzewa formy piennej natg przywiaza¢ do palika ta pod korom,

- wysokai¢ palika wbitego w grunt powinna bydwna wysokéci pnia posadzonego drzewa,

- palik powinien by umieszczony od strony najgziej wiejacych wiatrow.

5.3.2. Pie{gnacja po posadzeniu

Piekgnacja w okresie gwarancyjnym (vagu 6<ciu miesgcy po posadzeniu) polega na:
- podlewaniu,
- odchwaszczaniu,
- nawaeniu,
- usuwaniu odrostéw korzeniowych,
- poprawianiu misek,
- okopczykowaniu drzew i krzewow jesigni
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6.

rozgarnéciu kopczykow wiosa i uformowaniu misek,

wymianie uschnritych i uszkodzonych drzew i krzewdéw,

wymianie zniszczonych palikow i wiadet,

przycieciu ztamanych, chorych lub krzyjacych sk gakzi (ciecia piekgnacyjne i formujce).

Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze

okreslenia ilosci zanieczyszcze(w nt),

pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwaik,

wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajma z kontroh grubgci warstwy rozcielonej ziemi,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodndci sktadu gotowe] mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowe;j,

gestasci zasiewu nasion,

prawidtowej czstotliwasci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makggtgici wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,lysin”),

obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy

7.

Kontrola robét w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewOw polega na sprawdzeniu:
wielkosci dotkow pod drzewka i krzewy,
zaprawienia dotkow ziemiurodzajn,
zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagjojektowy w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow
i odmian, odlegtéci sadzonych rédin,
materiatu rélinnego w zakresie wymaggakasciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodndci z normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],
opakowania, przechowywania i transportu materiadlinrmego,
prawidtowdici osadzenia pali drewnianych przy drzewach formeypej i przymocowania do nich
drzew,
odpowiednich terminéw sadzenia,
wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasadl i podlaniu,
wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformoweh drzew i krzewdw,
zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzewzelwow dotyczy:
zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektowa,
zgodndci posadzonych gatunkéw i odmian orazsdio drzew i krzewow z dokumentacj
projektows,
wykonania misek przy drzewach i krzewachglijeodbior jest na wios@ lub wykonaniu
kopczykow, jeeli odbidr jest na jesieni,
prawidtowdci osadzenia palikow do drzew i przyzania do nich pni drzew (paliki prosto i
mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),
jakosci posadzonego materiatu.

Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
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Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB DE&M20.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw,
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia krzewu.

8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D&0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrci podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hitrawnika obejmuije:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dow@miz urodzajnej, roielenie ziemi
urodzajnej,

- zaktadanie trawnikéw,

- pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naxeaie, odchwaszczanie przez okres midci@-
mieskcy od posiania trawnika.

- Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obefmuj

- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzev&ppanie i zaprawienie dotkow,

- dostarczenie materiatudimnego,

- pielggnacg posadzonych drzew i krzewOw: podlewanie, odchwzsze, nawgenie przez okres
min. 6$ciu miesgcy od wykonania nasadze

10. Przepisy zwazane

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzéwraewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste §iin
ozdobnych

BN-73/0522-01  Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01  R&iny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

o u
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STWIiORB
M-11.00.00 FUNDAMENTOWANIE
M-11.01.00 ROBOTY ZIEMNE POD FUNDAMENTY
M-11.01.01 WYKOPY POD LAWY W GRUNCIE NIESPOISTYM WR AZ Z

CZASOWYM ZABEZPIECZENIEM

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej v®ymagania dotycce wykonania i odbioru
wykopow fundamentowych w gruntach niespoistych pbiekty projektowane w ramach budowy
ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rgekVkre w
Pomiechdwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgritraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét olfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB majastosowanie przy wykonywaniu wykopdéw pod
fundamenty:

1) podpdr ktadki dla pieszych i rowerzystow

2) oraz przy whiciu i wyeignieciu scianek szczelnych jako zabezpieczenie wykopu poddmenty

1.4. Okreilenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy zgodne z obowgzujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogoblne wymagania dotygee robot

Ogolne wymagania podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Vegmania ogdlne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditdPrzed rozpoaziem
rob6t Wykonawca jest zobowzany do poréwnania faktycznego poziomu terenu @mgmi
przyjetymi w Dokumentacji Projektowej. Jakiekolwiek ogisitwa od Dokumentacji powinny by
odnotowane w Dzienniku Budowy i potwierdzone priez/niera. B:dzie to podstawdo wniesienia
poprawek do iléci robét w Kseédze Obmiaru.

Wykonawca jest zobowkany do cigtej kontroli warunkdéw gruntowych i poréwnywaniahiz
Dokumentacj Projektows. O wszelkich odspstwach powiadomi lyniera, ktory zadecyduje
0 dalszym pogpowaniu.

1.5.1. Uradzenia i materialy nieprzewidziane w Dokumentaofijéktowe]

a) W przypadku natrafienia, w trakcie wykonywania rbbdiemnych, na wykopaliska
archeologiczne, roboty powinny dywstrzymane do czasu pedia przez Wojewddzkiego
Konserwatora Zabytkéw odpowiednich decyzji.

b) W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykoma getbokadsci posadowienia
fundamentu, na grunt o frosci mniejszej od przewidzianej w Dokumentacji Progekej oraz
w razie natrafienia na kurzawkroboty ziemne naky przerwa i powiadomé Inzyniera.

c) Jezeli na terenie rob6t ziemnych napotyka sa materiaty niebezpieczne Wykonawca powinien
natychmiast powiadorfio tym Inzyniera. Wykonawca powinien padjwszelkiesrodki w celu
bezpiecznego przekazania i skladowania takich maéd@r po konsultacji z odpowiednimi
stuzbami.

1.5.2. Odwodnienie terenu

Wykonawca powinien zapewhodwodnienie wykopdw poprzez:
d) natychmiastowe usuwanie z miejsca robét wody opafldadz wody przedostagej sk do
wykopu z innegarodta
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e) obnizenie zwierciadta wody w wykopie i utrzymywanie ga poziomie wystarczagym do
wykonania robot

1.5.3. Wykonywanie robét ziemnych w warunkach abnych temperatur

W przypadku konieczrigi wykonywania rob6ét ziemnych w okresie temperatonizej +5°C, roboty
te naley wykonywa w sposOb okrdony w opracowaniu Instytutu Techniki Budowlanej.: pt
~Wytyczne wykonywania robot budowlano-modtavych w okresie obgonych temperatur”.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaigaogolne”.
2.2. Elementy zabezpieczeag sciany wykopow

Wykopy keda wykonywane jako szerokoprzestrzenne luldaiankach szczelnych — tymczasowych
lub pozostawionych w gruncie, zgodnie z Dokumentétpjektova. Niniejsza STWIORB obejmuje
rowniez zastosowaniécianek szczelnych dla zabezpieczenia nasypu devgisowe]j uytkowanej w
trakcie robét budowlanych.

Do wykonaniascianek szczelnych natg stosowd grodzice walcowane na gmo wg PN-EN 10248-
2:1999 lub inne przekroje, dla ktérych Wykonawcaepgistawi deklaragjzgodndci z Polslq Normg
lub Aproba¢ Techniczim wydary przez IBDIM. Grodzice powinny ldywykonane ze stali St3S wg
PN-72/H-84020. Wskanik wytrzymaitaci dla sciany o dlugéci 1 m wykonanej z grodzic powinien
wynosi co najmniej 1600 ctn

Konkretny rodzaj profilu stalowego (producenta)zsposéb rozparcia grodzic okliaVykonawca w
projekcie roboczym, ktéry opracuje na wtasny koszt.

3. Sprzet

3.1.0g06lne wymagania dotygee sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntwenby¢ stosowany spet:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gsienicowe,

- tadowarki,

- réwniarki samojezdne,

lub inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

Do wbijaniascianek szczelnych nafg stosowa mioty wolnospadowe, spalinowe, hydrauliczne lub
powietrzne, systemy weciskgie lub wibromioty, chybaze Inzynier, ze wzgldu na ograniczenia
srodowiska, zadecyduje o zastosowaniu bezdrganionefjody wbijaniascianki szczelnej. Przy
wyborze metody wbijanigcianki szczelnej Wykonawca powinien braod uwag warunki gruntowe
i rodzaj zastosowanych przekrojGeianek. Wszystkie uszlzenia do zagbiania bruséw powinny
spetnid wymagania EN 996:1995.

4. Transport

4.1.1. Ogo6lne wymagania dotygee transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynmagagolne”.
4.1.2. Transport gruntu

Srodki transportu podlegapkceptacii layniera.
Zastosowanesrodki transportu powinny &y dostosowane do kategorii gruntu, jego ctdsici,
technologii odspajania i zatadunku oraz do odlggijana ktdn bedzie transportowany. Wykonawca
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jest obowizany do zapewnienigdrodkdéw bezpiecaestwa w trakcie transportu zaréwno na placu
budowy, jak i poza nim. Transport po drogach puaich powinien odbywa sie zgodnie z
wymaganiami podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00. ,Wyraag Ogdlne”.

Transport gruntu powinien bytak zorganizowany, aby nie byt hamowany dowéz nwdtev do
budowy i odbywat si poza prawdopodobnym klinem odtamu gruntu.

Zatadunek gruntu n&odki transportowe powinien¢bdbyw& w odlegtdcei co najmniej 2,0 m od
krawedzi wykopu.

Odlegtas¢ miedzy srodkami transportu powinna wynésto najmniej 1,5 m, tak aby w przypadku
obsungcia sk warstw gruntu robotnicy mieli ndbwos¢ ucieczki.

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wada zatwierdzone nie me by podstaww roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone odlegkxi nie zostaly
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

Warunki sktadowania i przenoszenia brus@anek szczelnych —wg PN-EN 12063.

5. Wykonanie robot

5.1.  Ogollne zasady wykonywania rob6t

Ogolne zasady wykonywania robét podano w STWIORBIDO.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi hgnierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robot
uwzglkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheola wykonywane roboty ziemne.

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji projekt techniczny zabezp@tascian wykopu,
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty. W projekcie tym winny by
zawarte rysunki robocze zabezpieta@ykopdw w oparciu o odpowiednie obliczenia stah@z
wytrzymataiciowe. Projekt musi okéaé rodzaje iwymagania dla stosowanych materiatow,
technologe whbicia scianki (metod zagkbiania z ewentualnymi metodami wspomaggni) oraz
wykonania rozpdr Sposob zagbiania scianki szczelnej musi IBy dostosowany do warunkow
gruntowych (rodzaju gruntu i jego zZmgczenia, wyspujacych przeszkdéd, wymaga
srodowiskowych, jak ograniczenia dotyce nadmiernego hatasu, czy dipa

5.2.  Wykonanie wykopow

Wykopy fundamentowe powinny bywykonywane w takim okresiegby po ich zakiczeniu mana
bylo przystpi¢ natychmiast do wykonywania przewidzianych w niclbat i szybko zlikwidowa
wykopy przez ich zasypanie.

Zapewnienie bezpiec#stwa konstrukcji znajdagych st na, przylegtym do rob6t ziemnych, terenie
naleey do obowazkow Wykonawcy. Zaleca siwykonywanie wykopdw szerokoprzestrzennych
recznie do gtbokasci nie wigkszej nz 2,0 m a koparkdo 4,0 m.

Jezeli na terenie wykopow zostanznalezione urglzenia nie przewidziane w Dokumentacii
Projektowej (wodoecigi, urzadzenia kanalizacyjne, instalacje grzewcze, gazdwé ioboty naley
wstrzyma&, poinformowa& Inwestora, a do kontynuacji prac ma przysipi¢ po konsultacji z
odpowiednimi jednostkami spravagymi kontrok nad powyszymi uradzeniami.

Nalezy zwracd& uwag, aby nie naruszy warstw gruntu powrej projektowanego poziomu.
W przypadku przegbienia wykopow poriej projektowanego poziomu posadowienia, nale
porozumié sk z Inzynierem celem podgia odpowiednich decyzji.

Wymagania podstawowe dla wykopdw szerokoprzestszdann

- skarpy wykopow statych powinny byzabezpieczone przed niszcgm dziataniem wod
opadowych,

- zabezpieczenie skarp powinno ¢bydostosowane do wdaiwosci  fizycznych  gruntéw
wystepujacych w danej skarpie oraz do warunkéw miejscowyakie mog wystpi¢ w miejscu
znajdowania si skarpy,

- wykopy o gkbokasci powyzej 4,0 m naley wykonywa stopniami (pitrami) z tym,ze z kadego
stopnia powinien hy urzdzony wyjazd dlasrodkéw transportowych oraz przewidziane
odprowadzenie wody unierdiwiajace jej sptywanie na stopnie patme pontej. Przy gcznym
odspajaniu gruntu zaleca siykonywanie stopni o wysokoi nie wickszej nk 1,5 m,
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w razie potrzeby dolne efi skarp nasypu, natane na niszexe dziatanie wody, nima
wzmacnig plytami betonowymi prefabrykowanymi lub wykonyévez betonu uktadanego
bezpgrednio na zboczu skarp,

- w przypadku gdy zachodzi potrzeba sprowadzenia d&opu wod opadowych zterenu
przylegajcego do wykopu, w skarpie powinny dwykonane odpowiednio umocnione sptywy
(betonowe, z bruku), w miejscach z géry do tegepnaczonych,

- metoda wykonania wykopow powinnadgiobrana w zalaosci od wielkagci robot, gebokasci
wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu gragiadanego spgii mechanicznego,

- wykopy powinny by wykonywane w takim okresie, aby po ich za&peniu maéna byto
przystpi¢ natychmiast do wykonania przewidzianych w nichdtobudowlanych i zasypania ich
gruntem odpowiednim do tego celu,

- jezeli w Dokumentacji Projektowej nie ustalono inace@pimalne bezpieczne nachylenie skarp

wykopow o gébokasci do 4,0 m winno wynosi

- w gruntach niespoistych oraz w gruntach spoistyctamie plastycznym 1:15
- w mieszaninach frakcji piaskowej z itawpytowa o IP< 10% 1:1,25
- witach i mieszaninach frakcji itowej z piaske@wpylowa; zawierajcych powyej

10% frakcji itowej w stanie co najmniej twardophastnym 1:0,5

- Nachylenie skarp wykopu o ggokasci wiekszej, nk 4,0 m naley przyjmowa& na podstawie
obliczea statecznéci skarpy

- po pasie terenu przylegaym do gornej krawdzi wykopu, na szerokoi réwnej trzykrotnej
otebokasci wykopu, spadek powinien byaki by umaliwiat odptyw wody od krawdzi wykopu.

- nharuszenie stanu naturalnego gruntu dna oraz skgkppu np. przez rozmycie powinno by
usuwane z zachowaniem bezpiecznych nadhskarp.

- nalezy sprawdzt po kadej zmianie warunkow atmosferycznych (deszézgeg) stan skarp
nasypow i wykopow.

- s$rodki transportowe pod zatadunek mas ziemnych uaéaeo najmniej 2.0 m od krasgzi skarpy
wykopu,

- pozostawd pas terenu co najmniej 0.5 m wzdtkrawedzi wykopu, na ktérym nie wolno
skltadowd ziemi pochodzcej z wykopu,

- rozstaw $rodkéw transportowych portzy sola powinien wynosi co najmniej 1.5m dla
umazliwienia ucieczki robotnikom w przypadku obsegeia st mas ziemnych,

5.3.  Wymiary wykopdéw fundamentowych

Wymiary wykopow fundamentowych powinny dgostosowane do wymiardw fundamentéw budowli
w planie, sposobu wykonywania wykopOw, rodzaju ¢umunoraz konieczrii imozliwosci
zabezpieczenia zboczy wykopéw, poziomu wody gruejow

Wykopy naley wykonywa: z doktadnécia w stosunku do projektowanych wymiardéw:

- wplaniex 10 cm

- dlarzdnych dnat 5 cm

5.4.  Zabezpieczenkeian wykopow przez wbicigcianki szczelnej

Brusy powinny by utrzymywane w odpowiedniej pozycji za pomospecjalnych kleszczy”
drewnianych lub stalowych, natomiastzég z bruséw powinien ky odpowiednio pcaiczony
z s1siednim elementenicianki. Kleszcze drewniane powinny dyozparte specjalnymi wkiadkami,
aby umaliwi ¢ umieszczenie mdzy nimi wbijanejscianki.

Whijanie scianki rozpoczyna giod naranika. Narany brus wbija sj bardzo starannie na tak
glebokas¢, aby byt naleycie umocniony w gruncie. Naginie tw przy nim na ziemi uktada i
prowadnice drewniane diugm 3+5 m o takim rozstawie, aby pogdzy nimi ma@na byto wstawnd
brusyscianki.

Pake bruséw nanizuje sina zamek brusa namikowego i wbija w grunt na gbokas¢ 2+4 m.
Kolejno whbija s¢ nastpne pary na odcinku afiym prowadnicami. Bardzo wygodnie jest wbija
scianke dwoma kafarami: pierwszy kafar ustawia brusy ijaipg na pierwsze=2t m, drugi w odsipie
3+5 m za nim wbija ja na wi&ciwa glebokas¢. Jezeli brusy podczas whijania wykazaujpieregularne
odchylenie od osécianki, wskazane jest zadgé gérne kleszcze, ktoreetls opuszcza sie razem z
brusami.
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Jezeli scianka nie jest przeznaczona damiéjszego wycigniecia, po whiciu bruséw na projektowan
glebokas¢ wskazane jest zespadvaamki u gory na dogbnej, odstonitej dlugdci, przynajmniej na
odcinku 56-80 cm, w celu zapewnienia wspoétpracy bruséw prigagu.

Brusy (profile) cianki szczelnej stalowej wbijagszawsze parami, przy czymckenie bruséw na
zamek (nanizywanie) wykonujegszawczasu na terenie budowy zwykle w pewnej odkegtod
miejsca whbijania. Paraadzonych brusow przywmna jest pod kafar i podnoszona jako éato

Kafar wbija brusy zawsze poprzez specjalny kolpakegzczony na gtowicachazizonych brusow.
Kafar powinien by odpowiednio usytuowany tzn. rdawie blisko osi podtanejscianki.

Do wbijania stalowychcianek szczelnychaywa sk ciezkich kafarow z mtotami szybkohigymi lub
wibromtotéw. Podptukiwanie strumieniem wody podnééniem mae utatwi i przyspieszy wbijanie
scianki stalowej.

Przed wbiciem zamela¢zacy dwa elementy natg zacisa¢, aby uniemeliwi¢ ich rozhczenie w
czasie wbijania. Szczelfzamkdéw mana powekszye przez zamulanie itami, popiotami itp.

Scianki szczelne stalowe przy napotkaniu podczasapagia w grunt na przeszkody w formiezgtah
gtazéw mog ulec uszkodzeniu. Uszkodzenia te mpogiec rézne formy, tj. mae nasipic:

- rozerwanie blachycianki miedzy zamkami,

- zgniecenie dolnego koascianki.

Uszkodzenia te dadzsi tatwo wyczé podczas wbijania. Oznaktego jest dalsze powolne
zagkbienie st brusa oraz taze przy uderzeniach mtotem, miot odskakuje.

W sciankach szczelnych stalowych zamki tak mogriggaja sasiednie blachyze nieraz wskutek tego
poszczegolne blachy wykazusktonnag¢ do zbytniego przywierania swlolm czgscia do poprzednio
wbitych blach; wywotuje to odchylenie od pionu. VEle zminimalizowania tego zjawiska naje
wprowadz¢ klinowe profile w ilagci 1 % +2 % ogolnej iléci blach, w celu wyréwnania do pionu
poprzedniegcianki.

W trakcie wbijania, ag¢ scianki wystajca ponad grunt powinna byrzez caly czas odpowiednio
podparta. Wykonawca powinien zabezpigcejementyscianki przed zniszczeniem i poluzowaniem
zamkow.

Zakotwienie/Rozparciescianek szczelnych nalg wykona zgodnie z projektem technicznym
dostarczonym przez Wykonawd\iezalenie od powyszych warunkOéw metoda zagtania brusow
powinna by zgodna z PN-EN 12063.

Przewiduje si, ze po wykonaniu robot fundamentowych e&z scianek szczelnych zostanie
wyciagnicta a czs¢ scianek pozostawiona (zgodnie z Dokument&jojektova).

5.5.  Zabezpieczenigian wykopOw przez rozparcie
Nie dotyczy
5.6. Rozbidrka zabezpieazécian wykopu

Rozbiorka zabezpiec#iescian wykopu powinna ky prowadzona w miar wykonywania zasypki.
Pozostawienie obudowy dopuszczalne jest tylko wypgadkach technicznej nierdovosci jej
usungcia lub gdy wydobywanie elementow obudowy zagréezpieczestwu pracy albo stwarza
mozliwosci uszkodzenia konstrukcji wykonanego obiektu.

6. Kontrola jakosci robét

6.1.  Ogollne zasady kontroli jada@ robot
Ogolne zasady kontroli jakeoi robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagangbdime”.
6.2. Kontrola prawidtow€ci wykonywania rob6t ziemnych

Sprawdzenie jaki@i robét ziemnych powinno liyzgodne z normPN-S-02205 i obejmowéa
- zgodnd¢ wykonania robo6t z Dokumentadprojektova,

- prace pomiarowe,

- przygotowanie terenu,

- rodzaj i stan gruntu w podta,

- odwodnienie wykopdw,

- wymiary wykopdw,
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- zabezpieczenie wykopdw §Jewystepuje)

- kontrola wykonanigcianek szczelnych

Kontrola wykonanigcianek szczelnych obejmuje:

a) Sprawdzenie zastosowanych grodzic na zg@dmoprojektem technicznynicianki szczelnej
dostarczonym przez Wykonawma podstawie deklaracji zgodwadz PN lub Aprobaty Technicznej,
b) Stah kontrok zagkbiania st scianki w celu natychmiastowego eliminowania jej etwelnych
uszkodzé

c) Sprawdzenie prostoliniowoi i ostatecznego zagdienia $cianki na zgodn& z projektem
technicznymgcianki

d) Sprawdzenie prawidtowoi wykonania zakotwi@rozpat scianki

Dopuszczalne odchyiki w wykonandaianki szczelnej wynosz
- wwymiarach w planie: 10 cm
- dlarzdnych+ 5 cm.

7. Obmiar robot

7.1.  0Ogllne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MOM@O ,Wymagania ogolne”.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws

-1 metr szécienny (m) wykopu

Obmiary ilciciowego usunitego gruntu dokonuje siw n® w stanie rodzimym dla wykopow
szerokoprzestrzennych lub wykonanyclaiankach szczelnych.

- 1 metr kwadratowy (mZcianki szczelnej — wyggnietej lub pozostawionej w gruncie

- 1 komplet (kpl) projektu technologiczneggianki szczelnej

8. Odbior robot
8.1.  0gollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-MI0MO. ,Wymagania ogoélne”.

Roboty obgte niniejsa Specyfikaci podlegaj odbiorowi robd6t zanikapych i ulegaicych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikdw pomiarbada i oceny wizualnej.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty néie
uzn& za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty naig uzna& za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykorewc
jest zobowizany doprowad#zi roboty do zgodn&zi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbioér robot w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14

Z p&niejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatnéci

9.1.  0Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrei podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
Platng¢ za jednostk robdt naley przyjmowa zgodnie z obmiarem, z ocefakaosci wykonanych
robét i na podstawie wynikdéw pomiarow.

9.2.  Cena jednostkowa

Cena jednostkowa wykonania wykopu obejmuje:

- wyznaczenie zarysu fundamentow i kegli wykopow,

- odspojenie gruntu (niezaleie od rodzaju), wydobycie i ztenie czsci gruntu na odktad w celu
pézniejszego zasypania fundamentow oraz zatadowardeviezienie pozostatej i gruntu na
wskazane przez hyniera miejsce,

64 Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0



Budowa kfadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&kre w Pomiechéwku wraz z
zagospodarowaniem terenu poghckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

- wykonanie na dnie wykopow rowow doeaja wody opadowej lub inny sposob aolsmnia poziomu
wody i odwodnienia wykopu (np. zastosowanie dodat§dcianki szczelnej lub igtofiltréw),

- jedli jest to konieczne, naty takze uwzgkdnic w cenie uszczelnienie wykopu, gdy ruch wody
moze powodowd rozlwnienie gruntu i wyplukiwanie cementu podczas betmria
fundamentow,

- wykonanie badawg pkt 6,

- uporazdkowanie miejsca robot.

Cena jednostkowa wbickianki szczelnej i wyeaigniecia (przy podporze nr 3 ktadki) obejmuje:

- koszt opracowania przez Wykonawgrojektu wykonania i wbicidcianek szczelnych,

- zakup i dostarczenie nieginych materiatéw i naezzi,

- zakup (najem) i transport spta,

- whbicie i zakotwienie/rozparcigianki szczelnej,

- wszelkie roboty pomocnicze takie jak: ewentualresgmie bruséw, wykonanie ,kleszczy”,

- koszt pokonywania trudioi przy usuwaniu ewentualnych przeszkéd w gruncie,

- wyciagniecie scianki szczelnej i odwiezienie na miejsce sktaddaan

- usungcie materiatow oraz odpadow stanaayich wlasné¢ Wykonawcy poza teren pasa drogowego,

- wykonanie badawg pkt 6.

Cena jednostkowa opracowania projektu technologigagcianki szczelnej obejmuje:

- koszt opracowania dokumentacji: rysunkow, opiséeszkorysu, oblicae

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkovigrowe iglaste. Wspolne
wymagania i badania.

2. PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przezeaia.

3. PN-B-06050 Geotechnika-Robagyrme-Wymagania ogoine

4. PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane naagwrze stali niestopowych. Tolerancje
ksztattow i wymiarow.

5. EN 996:1995 Piling equipment — Safety requiretsien )
6. PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét gdotmznych.Scianki szczelne.
10.2 Inne

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow robét dragch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zpi@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M-11.01.04 ZASYPANIE WYKOPOW FUNDAMENTOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB, svymagania dotycge zasypania wykopow fundamentowych
przy obiektach projektowanych w ramach budowy kigd&szo-rowerowej na istniggych pylonach
mostu kotowego przez rzekVkre w Pomiechdwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB majastosowanie przy zasypywaniu wykopow pod
fundamenty obiektow:

1) Podpér ktadki dla pieszych i rowerzystow

Roboty obejmuj:

- zasypanie wykopow fundamentowych
- odbudowe skarp i stakow

- formowanie nasypéw pod dgja

- zagszczenie wykonanej zasypki

1.4.  Okrglenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB agodne z obovaizujacymi polskimi normami podanymi
w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.4.1. Wskanik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I - Pd
g= -4
P
gdzie:
Py - gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntu w nasypie, ollana wg BN-77/8931-12, w gramach
na centymetr sZeienny,
Pas - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntu zagzczonego wg PN-B-04481, w

gramach na centymetr $eéenny.

1.4.2.Wska&nik réznoziarnistaici - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:

yta
le

gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60 %tgrfmm]
dio  -s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10 %tgrfmm]

1.4.3. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypOosiozpne poza pasem robot
ziemnych, lecz w olebie pasa rob6t drogowych.

1.4.4. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypmwozpne poza pasem robét
drogowych.

1.5.  Ogodlne wymagania dotygz robot

Ogoblne wymagania dotyaze robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargaloe”, pkt 1.
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2. Materiaty

2.1.  Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdbw podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymaigaogolne”,
pkt 2.

2.2. Materiat do zasypania wykopow

2.2.1. Materiat do zasypywania wykopu fundamentaweg

Materiatem stosowanym do zasypania wykopdéw fundaoweych mog by¢ grunty wydobyte wg
STWIORB M.11.01.01. (nafy wykorzysta& grunty uzyskane z wykopow)

I nie @ zanieczyszczone gruntami organicznymi (zawdrtozsci organicznych nie powinna
przekraczé 2%), materiatami agresywnymi w stosunku do budogiduntami wysadzinowymi, ani
odpadami

chemicznymi. Grunty nie powinny zawiérftakcji wigkszych nk 100 mm.

Do zasypywania powinien Byuzyty grunt nie zamarzety i bez jakichkolwiek zanieczyszazénp.
torfu, darniny, korzeni, odpadkéw budowlanych lahych materiatow).

3. Sprzet

3.1.  Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolnekt 3.
Sprzt zastosowany do wykonania zasypek podlega akgeptaez Irzyniera.

Do zagszczania zasypek maga zastosowasprzi:

- gtadkie walce stalowe

- walce ogumione

- lekkie, srednie, ctzkie walce wibracyjne

- ubijaki

- lekkie, ckzkie ptyty wibracyjne.

Dobor sprztu zagszczagcego zalgy od rodzaju gruntu i grulSoi zag:szczanej warstwy. Dobor
sprztu zagszczajcego Wykonawca ustali dwiadczalnie przed przygtieniem do wykonywania
zasypek.

4. Transport

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynragaogoline”,
pkt 4.

Zastosowanérodki i sposob transportu powinny dglostosowane do kategorii gruntu, jegogtdsci,
techniki odspojenia, sposobu zatadunku i odlggttransportu.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie madte zasypki nie m#e powodowéa obneenia
jego witaciwosci.

Wykonawca ma obowzek zorganizowania transportu z uwipiieniem wymogoéw bezpieczstwa
zarébwno w obgbie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu pmach publicznychérodki
transportu powinny spetniavymagania podane w D-M.00.00.00. ,Wymagania ogblne
Zwigkszenie odlegkri transportu ponad wago zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghkxri nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. Wykonanie robot

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania robot
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Ogdlne zasady wykonywania robét podano w STWiORBID0.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 5.
5.2. Grunty z dokopu

Miejsce dokopu wybrane przez Wykonaw@owinno by zaakceptowane przez zimiera.
Pozyskiwanie gruntu z dokopu e rozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegaicego gruntu do wykonania zasypek oraz po wydanndyga pimie przez
Inzyniera. Gébokas¢ na jak nalezy ocené przydatnéé gruntu powinna by dostosowana do
wielkosci gruntu pozyskiwanego z dokopu.

5.3.  Zasypywanie wykopow

Zasypywanie wykopow powinno Byrzeprowadzone bez@ednio po wykonaniu w nich i odbiorze
projektowanych robét. Przed rozpeciem zasypania wykopdéw ich dno powinnatlnyczyszczone z
torfoéw, gytii i namutéw oraz ewentualnych innychnieczyszczé obcych, a w przypadku potrzeby
odwodnione. Grunt zasypowy powinien spetnigymagania podane w pkt. 2.

Do zasypania wykopdw w gruntach niespoistych halastosowa grunt niespoisty z wykopu pod
warunkiem,ze spetnia wymagania w pkt 2.

Do zasypania fundamentéw wykonanych w gruntachsspahi naley zastosowa grunt rodzimy bez
substancji organicznych, pochady z wykopdw lub inny grunt o podobnych wtavosciach. Rodzaj
gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodmizgrierem.

Niedopuszczalne jest ich wypetnianie uptynnionymngem spoistym.

5.4. Zagszczenie gruntu nasypowego

Grunt naley zag:szcz& niezwtocznie po wbudowaniu.

Kazda warstwa gruntu nasypowego powinné bgg:szczana mechanicznie. Kolejwarstwe gruntu

mozna uktadd po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametr@wjazonej warstwy. Grubi@

zag:szczanych warstw winna wyndési

a) przy zagszczaniu lekkimi walcami - max. 0,2 m,

b) przy zagszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub @wami mechanicznymi - max. 0,4
m.

W okolicach urzdzen lub warstw odwadniagych oraz instalacji grunt powinien byagszczany

recznie.

Zageszczanie gruntu powinno odbyivaie przy jednoczesnej, statej kontroli laboratoryjijskaznik

zag:szczenia powinien wynasico najmniej 1,0 wg Proctora, z wigkiem odbudowywanych skarp

nasypu, gdzie powinien wynésto najmniej 0.95 wg Proctora —Wilgotid¢aechnologiczna gruntu w

czasie jego zagzczania powinna ldydostosowana do metody zagczania i rodzaju stosowanego

sprztu. Decydujcym kryterium jest madiwosé uzyskania wymaganego zsgczenia gruntu. W

przypadku zagszczania walcami statycznymi wilgottopowinna by zblizona do optymalnej (z

tolerancy £ 2%), w przypadku zycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgosdomniejsza od

optymalnej, ustalona na podstawie gpstych préb na poletku daiadczalnym. Jeeli wilgotnosé

gruntu przeznaczonego do zagczania jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wart& wieksz od

odchylex podanych w pkt.6., to grunt nale przesusz§ w sposob naturalny lub ulepgzyprzez

zastosowanie dodatku spoiw.z8k zachodzi taka potrzeba, to zaleca Bivigkszenie wilgotnéci

gruntu przez zraszanie wpd

Przy zagszczaniu gruntéw nasypowych, dla uzyskania réwnomigo wskanika naley:

— rozcielad grunt warstwami poziomymi o réwnej grudeq sposobem ecznym lub lekkim
sprztem mechanicznym,

— warstwe nasypanego gruntu zgggcza& na calej szerolgi, przy jednakowej liczbie prz&j
sSprztu zagszczajcego,

— prowadzé zag:szczenie od kragdzi kusrodkowi nasypu.

5.5. Odbudowa skarp i stozkéw

Skarpy i staki obiektu istniejcego oraz nasypu drogowego, o ile w trakcie rolastpito ich
naruszenie powinny liyuformowane ze spadkiem zgodnym z DokumentRcpjektove. Odchylenia
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od zalaonego spadku nie powinny przekraczalO %. Nieréwné¢ powierzchni wykonanej skarpy
mierzona taf dtugasci 3 m nie powinna przekracza 5 cm.

5.6.  Wykonywanie zasypek w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie zasypek w temperat przy ktérej nie jest mitiwe osiagniecie

W zasypce wymaganego wskika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania gruntow zamarztych lub gruntéw przemieszanych ggegiem lub
lodem.

W czasie diych opadowsniegu wykonywanie zasypek powinnoébgrzerwane. Przed wznowieniem
prac naley usurac snieg z powierzchni wykonanejjwzasypki.

Jezeli warstwa niezaggzczonego gruntu zamarzia, to nie plgej przed rozmarzaciem zagszcza
ani uktadé na niej nasfpnych warstw.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jada rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganggbime”, pkt 6.
6.2. Kontrola zasypania wykopow

a) Przed przysipieniem do zasypania wykopow nalesprawdzt ich stan (czy g oczyszczone ze
smieci, torfow, gytii, namutéw, wody).

b) Nalezy sprawdzé rodzaj i stan gruntu przeznaczonego do zasypanikopdw. Badania

przydatndci gruntdw powinny b§ wykonane na probkach pobranych zdej partii pochodgcej z

nowegozrodia, jednak nie rzadziejB razy na obiekt.

Grunt powinien odpowiadavymaganiom punktu 2 niniejszej Specyfikaciji:

e sktad granulometryczny i wskaik réznoziarnistdci nalezy sprawdza wg PN-B-04481.:
-grunty do zasypywania wykopow fundamentowych @lar nie powinny zawieka frakcji
wiekszych nk 100 mm

e zawart@¢ czsci organicznych nalyy sprawdza metody, chemicza (I.W. Tiurina) przez
utlenienie za pomacdwuchromianu potasu:

- zawart@¢ czesci organicznych w gruncie do zasypek nie powinreekraczé 2%

« wspolczynnik filtracji dopuszcza esiustald na podstawie uziarnienia gruntu oraz jego
porowatdci (zaleca si korzystanie z danych empirycznych albo obliczaa@envzoréw Slichtera
lub Bayera), a w przypadkachatpliwych metodami laboratoryjnymi wg Instrukcji ITBr 339,
1996 ,Badanie szczeldoi izolacji mineralnych skltadowisk odpadow”:

- wspotczynnik filtracji dla gruntdw do zasypywaniaykopow fundamentowych przyczotkow,

zasypek za przyczotkami i slddw przyczotkdw powinien wynoéikyo = 6 x 10° m/s

¢) Nalezy przeprowad badanie wykonania zasypek

« Badanie wskanika zagszczenia, wg pkt 1.4.1. oraz PN-S-02205:1998 zgaleykonywa co
najmniej 3 razy na 500 hobjetosci zasypki, lecz nie rzadziejnB razy dla kadej podpory oraz
nie rzadziej ni 3 razy dla kadego segmentu muru oporowego:

- wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynédi = 1.0 (dla stakdéw przyczétkdw | = 0.95)

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca

powinien spulchri warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic.

Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imfia zagszczenia.

Wykonawca powinien usad warstwe i wbudowa& nowy materiat, oile laynier nie zezwoli na

ponowienie proby prawidiowego zgggczenia warstwy.

Wyniki kontroli zag:szczenia robét Wykonawca powinien wpisyveid dokumentéw laboratoryjnych.

Prawidlowa¢é zagiszczenia konkretnej warstwy nasypu lub peadigpod nasypem powinna by

potwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

«  Wilgotnos¢ optymalm, nalezy oznacza na podstawie proby normalnej meiddvg PN-B-04481.

- Odchylenia od wilgotnéi optymalnej w trakcie zagzczania zasypki nie powinny przekracza
2%
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e Uformowanie powierzchni skarp rowéw odwada@jch

- Skarpy powinny b§ uformowane ze spadkiem zgodnym z Dokument&epjektovy. Odchylenia
od zat@zonego spadku nie powinny przekraczal0 %. Nierowné&¢ powierzchni wykonanego stka
(wybrzuszenia i wkisniecia) mierzona fat dlugaici 3 m nie powinna przekracza 5 cm. Rzdne
skarp w stosunku do projektowanych nie powinmniésie o wiecej niz £ 1 cm.

7. Obmiar robo6t

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MOMO ,Wymagania ogélne”, pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 r(metr szécienny) przestrzeni wypenienia gruntem zasypowjoké
robét okrdla sk na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwdgieniem zmian zaaprobowanych
przez Ireyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robo6t

8.1.  Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MI0OMO. ,Wymagania ogdlne”.

Roboty obgte niniejsz Specyfikacy podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiayéada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbiér robo6t w zakresie patren za wady khdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14 z
pézniejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatndci

9.1.  Ogolne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie gruntu z odktadu lub, w przypadku pasia wykopow piaskiem lubwirem z
dokopu (zakup), pozyskanie tego gruntu (odspojengpz z transportem na miejsce
wbudowania,

- oczyszczenie wykopOw z zanieczysagze

- przygotowanie gruntu do wbudowania w wykopy,

- wbudowanie zaakceptowanego przezyimera materialu z jego zegsgczeniem do poziomu
okreslonego w Dokumentacji Projektowej,

- profilowanie skarp z nadaniem im spadkow i pochylgodnie z DokumentagcProjektov,

- odwodnienie terenu w czasie wykonywania robot,

- prowadzenie badaw trakcie zagszczania zasypki wg pkt 6,

- rekultywacg dokopu,

- uporadkowanie terenu wokot podpor

10. Przepisy zwazane
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10.1. Normy
1. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne
2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiageadania.
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
10.2. Inne

1.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada@rogowe obiekty imynierskie i ich
usytuowanie.

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robo6t drmagch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zzpi@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M-12.01.02 ZBROJENIE
M-12.01.02 STAL ZBROJENIOWA
M-12.01.02 ZBROJENIE BETONU STALA KLASY A-1IIN
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORBg svymagania dotycge zbrojenia obiektdéw budowanych w
ramach budowy kfadki pieszo-rowerowej na istfigfh pylonach mostu kotowego przez rg&kkre
w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mapastosowanie przy zbrojeniu staklasy
A-llIN wszystkich elementowzelbetowych kiadki.

1.4.  Okrglenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.5.  Ogdlne wymagania dotygz robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargalae”, pkt 1.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékstosowanych materiatéw i wykonanie robot oraz za
zgodnd¢ z Dokumentagj Projektovy, STWIORB, normami i poleceniamiyniera.

2. Materiaty

2.1.  Og6lne wymagania dotygz materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatdw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynaigaogdlne”,
pkt 2.
Stal zbrojeniowa dostarczana na budgwowinna mié deklaracg (certyfikat) zgodnéci z Polslg

Norma.

2.2. Klasy i gatunki stali zbrojeniowej

Do zbrojenia konstrukcjizelbetowych pgtami wiotkimi stosuje s stal klasy AllIN, gatunku
RB500W/BSt500S-Q.T.B.:

2.3.  Wiasnéci mechaniczne i technologiczne stali

Prety okragte, zebrowane ze stali klasy A-IlIN gatunku RB500W (BES) wg PN-ISO 6935-2 i PN-
ISO 6935-2/Ak o0 nagpujacych parametrach:

— $rednica pgta w mm 8 + 32,
— granica plastyczrigi: R.> 500 MPa
- Wytrzymald¢ na rozcaganie R > 550 MPa
- wytrzymalta¢ na rozcyganie charakterystyczna: R 500 MPa
- wytrzymaita¢ na rozcaganie obliczeniowa: =375 MPa
— modut spezystaici; E.= 210 MPa
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- wydluzalnas¢ plastyczna A> 10%
zginanie do kta 60 brak pknig¢ i rys w zhczu.

W technologicznej probie zginania powierzchnia ptdhie powinna wykazywapeknigé, naderwa i
rozwarstwia.

2.4.  Wady powierzchniowe

Powierzchnia pitow powinna by bez gknigc, pecherzy i naderwa

Na powierzchni czotowej ptow niedopuszczalnea pozostatéci jamy usadowej, rozwarstwienia i
peknigcia widoczne nieuzbrojonym okiem. Wady powierzchwreo takie jak rysy, drobne tuski i
zawalcowania, whcenia niemetaliczne, 2gry, wypukidci, wgniecenia, zgorzeliny i chropow&td
sa dopuszczalne $ nie przekraczaj 0,5 mm dla pgtow osrednicy nominalnej do 25 mm, £8,7
mm dla petow o wigkszychsrednicach.

2.5. Odbiér stali na budowie

Odbior stali na budowie powinien dylokonany na podstawie &giadczenia o jakéi — deklaracji
(certyfikatu) zgodngci z Polske Normg, w ktory powinien by zaopatrzony kaly krag lub wiazka
stali. Z&wiadczenie to powinno zawiera

- nazwe wytworcy,

— $rednie nominalra,

- gatunek stali,

— numer wytopu lub partii,

- znak obrobki cieplnej (w przypadku dostawgtpw obrobionych cieplnie),

- wszystkie wyniki przeprowadzonych badaraz sktad chemiczny wg analizy wytopowe].
Cechowanie wizek i kegdéw powinno by dokonane na przywieszkach metalowych po 2 sztlaki d
kazdej wiazki czy te preta.

Dostarczon na budow stal, ktora:

- nie ma deklaracji (certyfikatu) zgod$w z PN

- ogledziny zewrtrzne nasuwajwatpliwosci co do jej wiasn€xi

- peka przy wykonywaniu hakow

nalezy odrzuct.

2.6. Magazynowanie stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa powinna bymagazynowana pod zadaszeniem w przegrodach ljaixaoh

z podziatem wg wymiarow i gatunkéw. Stal nie povérioyé w bezpérednim kontakcie z gruntem,
powinna by chroniona przed wptywem warunkéw atmosferycznychynnikami korozyjnymi i
zanieczyszczeniami.

2.7. Badanie stali na budowie

Zgodnie z PN-63/B-06251 badaniu stali na budowikezyapodd@& kazda osobra parte stali nie

wieksz od 60 ton.

Z kazdej partii naley pobra po 6 probek do badania na zginanie i 6 probekldeskania granicy

plastycznéci. Stal mae by przeznaczona do zbrojenia tylko wowczaslj jea probkach zginanych
nie nasgpuje gknigcie lub rozwarstwienie. 2eli rzeczywista granica plastycZuo jest nisza od

deklarowanej lulzadanej - stal badana i@ by uzyta tylko za zezwoleniem hyniera.

3. Sprzet

3.1.  Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”

pkt 3.
Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantgce zachowania wymagaakaosciowych
robot [ bezpieczestwa zostaf przez Izyniera zdyskwalifikowane

i niedopuszczone do robot.
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3.2.  Sposbb wykonania robot

Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie.
Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport

4.1.  Ogo6lne wymagania dotygze transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynragaogdlne”,
pkt 4. Stal zbrojeniowa powinna byrzewaona odpowiednimérodkami transportuzeby unikraé
uszkodzé i trwatych odksztatae Szczegdlna uwagnalery zwrécié na siatki zbrojeniowe w trakcie
ich podnoszenia i monta.

5. Wykonanie robot

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w STWiORBID0.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 5.
Roboty zbrojeniowe nahy wykona zgodnie z zasadami podanymi w PN-63/B-06251.
Wykonawca na wiasny koszt wykona projekt roboczipotozbrojeniowych, w ktérym zostan
okreslone m.in. miejsca zaktadow giéw i diugdci pretow, konieczne do wykonania zbrojenia w
wytwarni.

5.2. Przygotowanie zbrojenia

5.2.1. Oczyszczenie powierzchni zbrojenia

Prety i walcéwke przed ich ayciem do zbrojenia konstrukcji nale oczyci¢ z zendry, ldnych
ptatkébw rdzy, kurzu i blota. ety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, &lilub farly
olejma naley opal& np. lampami lutowniczymi za do catkowitego usugecia zanieczyszcze
Czyszczenie ptow powinno by dokonywane metodami nie powodcymi zmian we
wiasciwosciach technicznych stali ani fdiejszej ich koroziji.

5.2.2. Przygotowanie zbrojenia

Prety stalowe uyte do wykonania wkladek zbrojeniowych powinny ¢bywyprostowane.
Dopuszczalna wielkg@ miejscowego wykrzywienia nie powinna przekracZzamm. W przypadku
stwierdzenia krzywizn w ptach stali zbrojeniowej natg ja prostowa&. Ciecie i giecie stali
zbrojeniowej nalgy wykonywa recznie lub mechanicznie. Dopuszczalnaniéa diugdci preta
liczona wzdhz jego osi od odgiia do odgicia w stosunku do podanych na rysunku nie powinna
przekracza 15 mm.

Ksztalty i rozmieszczenie gidow zbrojeniowych powinny kyzgodne z Dokumentacprojektove z
réwnoczesnym zachowaniem postanawiermy PN-91/S-10042.

5.2.3. Monta zbrojenia

Zbrojenie nalgy montowd& na deskowaniu, przed ustawieniem jego boczrgtdn. Dopuszcza si
wczesniejsze zmontowanie zbrojenia i docelowe umiesZezera pomog dzwigu lub innego
urzadzenia, pod warunkieme juz po podniesieniu zmontowanego zbrojenia gssprawdzenie
wszystkich padczeh pretow.

Zbrojenie ptyt powinno by uktadane bezgoednio na uprzednio przygotowanym deskowaniu.

Prety zbrojeniowe ukladane w deskowaniu powinny dparte i przymocowane do betonowych
lub plastikowych przektadek dystansowych, o wynihraapewniajcych wiaciwa otuling, zgodmn, z
Dokumentagj Projektova.

Prety zbrojeniowe powinny by taczone zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projekjopreez
spawanie lub wgizanie drutem. Spawanie powinnoébwykonane zgodnie z wymaganiami PN-S-
10042. W przypadku stosowania drutugxatkowego, a doatzenia petdw o érednicy do 12 mm,
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naley stosowa drut o srednicy 1 mm, doakczenia petdw osrednicy powyej 12 mm, naley

stosowa drut osrednicy 1,5 mm.

- Dopuszczalne odchylenie strzemion od ptaszczyzmgtppadiej do zbrojenia poditego nie
powinno przekracza3 %.

- Dopuszczalna odchytka w rozstawie strzemion nieiposvprzekraczat 25 mm

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jada rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagangbime”, pkt 6.
6.2. Badanie stali zbrojeniowej

Kontrola stali zbrojeniowej obejmuje:

- sprawdzenie wlasioi stali zbrojeniowej na podstawie deklaracji (gikiatu) zgodndéci z PN i
stwierdzeniu zgodrigi z Dokumentagj Projektova i STWIORB

- wykonanie dodatkowych bafiaa zginanie i okrdenie granicy plastyczioi zgodnie z pkt. 2.7.

- ogledziny zewrtrzne wg pkt. 2.4

- Tolerancje gicia, gkcia i montau zbrojenia

Tolerancje gjcia, gkecia i montau zbrojenia powinny spetntavymagania podane pomj:

Parametr Zakres tolerancji Dopuszczalna
odchyika
Dlugos¢ po przyceciu (L-dtugas¢ preta wg Dokumentacjidla L<6,0 m + 20 mm
Projektowej) dlaL>6,0 m + 30 mm
Miejsce odgicia dla<0,5m +10 mm
(w stosunku do wymagaDokumentacji Projektowej) dla 0,5 m<Il<1,5m +15mm
dlaL>1,5m + 20 mm
Utozenie petdw:
(w stosunku do wymagaDokumentacji Projektowe)
a) otulina zbrojenia — zmniejszenie wymiaru <5mm
b) otulina zbrojenia — zwkszenie wymiaru w zakmosci | dla h0,5 m +10 mm
od catkowitej grubéci elementu (h) dla0,5m<k1,5m +15 mm
dla h>1,5m +20 mm
c) odlegté¢ pomiedzy sisiednimi rownolegtymi pgtami a<0,05 m +5mm
0,05<&0,20 m +10 mm
0,20<&0,40 m +20 mm
a>0,40 m =30 mm
d) odchylenia utzenia petéw zbrojenia w stosunku d®<0,25 m +10 mm
wymiarow elementu (b- catkowita grugolub szeroké |0,25<a0,50 m + 15 mm
elementu) 0,50<a&1,50 m +20 mm
b>1,5m + 30 mm

7. Obmiar robot

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Og0dlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MO®O ,Wymagania ogdélne”, pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 kg (kilogram).

Do obliczania nabknosci przyjmuje s¢ teoretycza ilos¢ (kg) zmontowanego uzbrojenia
tj. taczm dlugasé pretdw poszczegoélnychsrednic pomngong odpowiednio przez ich mas
jednostkovs kg/m. Nie dolicza si stali wytej na zaklady przyatzeniu petdw, przektadek

76 Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku wraz z
zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

montaowych ani drutu wizatkowego. Nie uwzgdnia sé tez zwiekszonej ilgci materiatu
w wyniku stosowania przez Wykonagvcpretow o srednicach wikszych od wymaganych
w Dokumentacji Projektowej.

8. Odbidr robot
8.1.  Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MIOMO. ,Wymagania ogdlne”.

Roboty obgte niniejsz Specyfikacy podlegag odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiayéada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbiér robot w zakresie patten za wady kdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14
Z p&niejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatnéci

9.1.  Ogolne ustalenia dotyg® podstawy piatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci stanowi cena jednostkowa za 1 kilogram.

Cena jednostkowa obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow,

- wykonanie projektu roboczego zbrojenia

- 0czyszczenie i wyprostowaniegbdw zbrojeniowych,

- Wwygiecie, przycinanie gtéw,

- taczenie spawane ,na styk” lub ,na zaktad” oraz mamtarojenia przy gyciu drutu wazatkowego
w deskowaniu zgodnie z Dokumentagjrojektovy i niniejsz Specyfikacy,

- oczyszczenie terenu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-63/B-06251 Roboty betonoweealbetowe. Wymagania techniczne.

2. PN-89/H-84023/06 Stal okilonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.rikatu

3. PN-91/S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonaekbetowe i spgzone.
Projektowanie.

4. PN-89/H-84023/01 Stal ok§lnego zastosowania. Wymagania ogoélne. Gatunki.

10.2. Inne

1. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robaigbwych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zpi@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M-12.01.02 MONTAZ KOTEW WKLEJANYCH

1. Wstep

1.1. PrzedmiotSTWiIORB

Przedmiotem niniejszeTWIORB s3 wymagania dotycge zbrojenia obiektéw budowanych
w ramach budowy kladki pieszo-rowerowej na istgggh pylonach mostu kolowego przez rzek
Whkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowan&r'WiORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i komdraic przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot oych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejsz§TWIORB obejmuj wszystkie czynn&i umazliwiajace i
majce na celu wykonanie robot zwanych z wierceniem otworow w betonie i osadzaniem
kotew w istniejcych filarach mostu.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORRB ggodne z obowzujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt 1.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakgtosowanych materiatow i wykonanie robot
oraz za zgodng z Dokumentagj Projektova, STWIORB, normami i poleceniamidyniera.

2. Materiaty

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wyniga
0ogolne”, pkt 2.

2.2. Klasai gatunek stali na kotwy

Do wykonania kotew naky zastosowa stal klasy AllIN, o widciwosciach zgodnych z
STWIORB M-12.01.02.:

Srednica kotew zgodna z DokumentgBjojektova.

Do stabilizacji kotew firmowych i z gtdw w nawierconych otworach zaleca sastosowa
zywice epoksydowe. Dla zastosowanych materialtbwzyglezedstawd swiadectwa
dopuszczaijce je do stosowania w budownictwie.

3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygz sprztu
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Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne”,

pkt 3.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzlzia nie gwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych robot i bezpiechstwa zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane

i niedopuszczone do robot.

3.2.  Sposob wykonania robot

Wykonawca powinien dysponowasprawnymi technicznie wiertarkami elektrycznymb lu
napgdzanymi spgzonym powietrzem wraz z odpowiednim osgem do wiercenia (korony
diamentowe) oraz spgiem do stabilizacji ukdzen w pozycji pionowej a tate poziomej.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynraga
ogolne”, pkt 4. Stal zbrojeniowa powinna ¢byprzewaona odpowiednimisrodkami
transportuzeby unikmé¢ uszkodze i trwatych odksztatlae Szczegolna uwagnalezry zwrdcie
na siatki zbrojeniowe w trakcie ich podnoszeniantazu.

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogolne

5.1.1. Ogolne warunki wykonywania robot podano WASORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.1.2. Wykonawca przedstawizymierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam
robot uwzgédniajacych wszystkie warunki w jakichetda wykonywane.

5.1.3. Pracownicy przeznaczeni do wykonywania ot powinni posiadaprzeszkolenie
specjalistyczne unitiwiajace wykonywanie prac wierceniowych i iniekcyjnyctodgie z
wymaganiami producentow wyrobdéw iniekcyjnych orapisow kart katalogowych i aprobat
technicznych.

5.1.4. Wykonawca zobowzany jest do oczyszczenia wykonanych otworéw paprze
odpylenie przy pomocy strumienia gponego powietrza i optukane wad

5.1.5. Wykonawca obowzany jest prowadzina biegaco dokumentagjprac budowlanych.

W dokumentaciji tej, dla kalego otworu powinny ypodane informacje dotysee:

- planu rozmieszczenia otworow,

- stanu pogody,

- temperatury,

- trudnaci w trakcie prowadzenia prac wiertniczych, gtowdayczcych napotkania
pretow zbrojeniowych, wikszych pustek i przestrzeni.

5.1.6. Wykonanie, zabezpieczenie oraz rozbiorkadzeh pomocniczych niezfginych do
prowadzenia prac budowlanych, nalelo Wykonawcy.
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5.1.7. Prace budowlane powinnyhgrowadzone w temperaturze otoczenia i konstrukcji
naprawianego elementu niezsizej niz +5°C i nie wyszej n +30°C.

5.2. Wymagania szczegotowe

5.2.1. Mocowanie kotew z ¢gow polega na:

— wywierceniu otworu o odpowiedni&jednicy i gebokasci,
— wypetnieniu otworu na 2/3 jegogdifokasci zapravg firmowa lub zywica,
— whiciu prta w otwor.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt 6.

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu zgogtigrowadzenia robot z dokumentac)
techniczi oraz przepisami BHP. Kontrola dotyczysitd i gicbokasci otworow, dtugdci i
gtebokadsci osadzenia kotew oraz jaia zywicy.

Inzynier/Inspektor mge zaadat od Wykonawcy dokonania na koszt wtasny odpowigtnic
bada dotyczcych skuteczriei wykonanych przez niego prac. (Proba wygeinia kotwy)

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne”, pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest 1 kg (kilogram).

Do obliczania nalenosci przyjmuje s¢ teoretyczn ilos¢ (kg) zmontowanego uzbrojenia
tj. taczm dlugas¢ pretow poszczegoélnyclrednic pomnéona odpowiednio przez ich mas
jednostkows kg/m. Nie dolicza si stali wytej na zaktady przyatzeniu petdw, przektadek
montaowych ani drutu wjzatkowego. Nie uwzghtnia st tez zwigkszonej ilgci materiatu
w wyniku stosowania przez Wykonagv@retow o srednicach wikszych od wymaganych
w Dokumentacji Projektowe;.

8. Odbior robot
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO. ,Wymagania ogolne”.
Roboty obgte niniejsa Specyfikacy podlegag odbiorowi robdt zanikapych i ulegajcych
zakryciu, ktory jest dokonywany na podstawie wymikgomiarow, badai oceny wizualnej.
Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty
naleey uzn& za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie
dato wynik ujemny wykonane roboty najeuzna za niezgodne z wymaganiami. W tym
wypadku Wykonawca jest zobayzany doprowadzi roboty do zgodni z STWIORB i
przedstawd je do ponownego odbioru.
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Roboty obgte niniejsa Specyfikacy podlega odbiorowi robét zanikagych, ktory jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw i ocenywainej. Odbiér dotyczy gbokasci
osadzenia kotew oraz diug i srednicy kotew. laynier potwierdza wykonanie prac wpisem
do Dziennika Budowy.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsesi podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Podstaw ptatngci stanowi cena jednostkowa za 1 kilogram.
Cena jednostkowa obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow (kotwy ztpw, zywica),

- wygiecie, przycinanie ptéw na kotwy,

- wiercenie otworow,

- oczyszczenie otworow,

- 0sadzenie kotew

- oczyszczenie terenu robot.

- ewentualne préby

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.

2. PN-89/H-84023/06 Stal okilonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.
Gatunki.

3. PN-91/S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonawketowe i spyzone.

Projektowanie.
4. PN-89/H-84023/01 Stal okilwnego zastosowania. Wymagania ogolne. Gatunki.

10.2. Inne
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M-13.00.00. BETON

M-13.01.00. BETON KONSTRUKCYJNY

M-13.01.01. Beton fundamentéw w deskowaniu

M-13.01.03. Beton podpér w elementach o gru§oi <60 cm
M-13.01.04. Beton podpor w elementach o gruloi 260 cm
M-13.01.05. Beton ustroju niogcego w elementach o grubiei <60 cm

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB, svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem betonu konstrukcyjnego w rambictowy kiadki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgritraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt.1.1.

Zakres Rob6t oty STWIORBM-13.01.00:

M.13.01.01 M.13.01.03 M.13.01.04 M.13.01.05
Beton Beton podp6r w elementach p Beton podpér w elementach p Beton ustroju niagego w
fundamentéw w deskowaniu grubdci <60cm. grubgici >60cm elementach o grusoi <60cm.
tawy fundamentowe, Sciana oporowa, przyczoiki,| Sciana oporowa, przyczotki, Wypetnienie dylatacji
podwalina stokow filary filary B35
B35 B35 B35

1.3.  Zakres Robot okfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia Roboét auanych z wykonaniem
betonoéw konstrukcyjnych.

STWIORB dotyczy wszystkich czynéd umazliwiajacych i majcych na celu wykonanie Robot
zwiazanych z:

— wykonaniem mieszanki betonowej,

— wykonaniem deskowai niezkzdnych rusztowsa,

— ukladaniem i zagszczaniem mieszanki betonowej,

— pielegnach betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej STWIORB sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami
oraz okréleniami podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00 "Wymagafigolne" oraz podanymi pote;:
Beton zwykly - beton o gstasci powyzej 1,8t/n wykonany z cementu, wody, kruszywa mineralnego o
frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualrgotiatkdw mineralnych i domieszek chemicznych.
Mieszanka betonowa ‘mieszanina wszystkich sktadnikbéw przed az@iniem betonu.

Zaczyn cementowy- mieszanina cementu i wody.

Zaprawa - mieszanina cementu, wody, skladnikbw mineralnychewentualnych dodatkéw
przechodzcych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratow2gon.

Nasigkliwo §¢ betonu - stosunek masy wody , ktprdolny jest wchiogt beton do jego masy w stanie
suchym.

Stopien wodoszczelnéci - symbol literowo-liczbowy (np. W8) klasyfikagy beton pod wzgbdem
przepuszczalngi wody. Liczba po literze W oznacza dzigsokrotra wartas¢ cisnienia wody w MPa,
dziatapcego na prébki betonowe.

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0 83



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&kre w Pomiechéwku wraz z
zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

Stopien mrozoodpornasci - symbol literowo-liczbowy ( np. F150 ) klasyfilagy beton pod wzgbem
jego odpornéci na dziatania mrozu. Liczba po literze F oznaesanagan liczbe cykli zamraania
i odmrazania probek betonowych przy ktérej ubytek masy fjesiejszy nk 2 %.

Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy ( np. B30 ) klasyfikagy beton pod wzghlem jego
wytrzymataici nasciskanie. Liczba po literze B oznacza wytrzyndatigwarantowaa RbG w MPa.

Wytrzymalos§é gwarantowana betonu na sciskanie R)G — wytrzymal@é zapewniona z 95%

prawdopodobigstwem, uzyskana w wyniku badania §tiskanie kostek s#eiennych o boku 150mm,
wykonanych, przechowywanych i badanych zgodnie 2BR06250.

1.5. Ogéblne wymagania dotygze Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkeateriatow i wykonywanych Robét oraz za zgo&ino
z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami lyniera. Ogdlne wymagania dotyce Robot
podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

2. Materiaty

Ogdllne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

Wymagania dotycrce jakdci mieszanki betonowej reguiujpostanowienia odpowiednich polskich
norm i Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefiia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadiogowe obiekty imynierskie i ich usytuowanie.

2.1.  Skiadniki mieszanki betonowej

2.1.1. Cement - wymagania i badania

Cement pochodzy z kadej dostawy musi spetiavymagania zawarte w PN-B-19701. Dopuszczalne
jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiegotegys(bez dodatkow) klasy:

- dla betonu klasy B25 — klasy 32,5 NA,

- dla betonu klasy B30, B35 i B40 — klasy 42,5 NA,

- dla betonu klasy B45 i wkszej — klasy 52,5 NA.

Do kazdej partii dostarczonego cementu musi bglaczoneswiadectwo jakéci (atest) wraz z wynikami
bada z uwzgkdnieniem wymaga Rozporadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjiria

30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznychkjnjapowinny odpowiada drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie.

Cement pochodzy z kazdej dostawy musi kypoddany badaniom wg norm: PN-EN 196-1:1996, PN-
EN 196-3:1996, PN-EN 196-6:1997.

Zakazuje si pobierania cementu ze stacji przesypowych (sil)s@ezeli nie ma pewnsi, ze
dostarczany jest tam tylko jeden rodzaj cemengj gamej cementowni.

Stosowane cementy powinny charakteryzégia nastpujacym skiadem:

- zawart@¢ krzemianu trojwapniowego alitu ¢8) do 60 %,

- zawart@¢ alkaliow do 0,6 %,

- zawartd¢ alkalibw pod warunkiem zastosowania kruszywa @iktyvnego do 0,9 %,

- zawartd¢ C,AF + 2 x GA <20 %,

- zawart@¢ glinianu tréjwapniowego §A < 7 %.

Przed uyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej o¢rpewinien podlega hastpujacym
badaniom:

- 0znaczenie czasu ggiania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996, PNiRR-6:1997;

- 0znaczenie zmiany ofipsci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996, PN-EN-698997,

- sprawdzenie zawaroi grudek.

Wyniki w/w bada& dla cementu portlandzkiego normalnie twardiwego musz spetnig nastpujace
wymagania (przy oznaczaniu czaszeinia w aparacie Vicata):

- pocatek wiazania najwczéiej po uptywie 60 min,

- koniec whzania najpéniej po uptywie 10 godz.
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Przy oznaczaniu rownomierém zmiany obgtosci:

- wg proby Le Chateliera nie agej niz 8mm,

- wg proby na plackach - normalna.

Cementy portlandzkie normalnie i szybko twardiiej- sprawdzenie zawaéto grudek (zbryl@), nie
dajacych sg rozgnig¢ w palcach i nie rozpadajych s¢ w wodzie. Nie dopuszczagsivysigpowania w
cemencie, wikszej nk 20% ckzaru cementu iléci grudek nie daicych sk rozgnigé w palcach i nie
rozpadajcych sé w wodzie. Grudki naley usumé poprzez przesianie przez sito o boku oczka
kwadratowego 2mm. W przypadku, gdy w/w badania agykiezgodné¢ z normami, cement nie e
by¢ uzyty do betonu.

Magazynowanie i okres skladowania:

- cement pakowany (workowany) - sktady otwarte (wgtimie miejsca zadaszone na otwartym
terenie zabezpieczone z bokéw przed opadami) lupamyay zamkrite (budynki lub pomieszczenia o
szczelnym dachuscianach);

- cement luzem - magazyny specjalne (zbiorniki stalaslbetowe lub betonowe przystosowane do
pneumatycznego zatadowania 1 wyladowania cementmenty zaopatrzone w wdzenia do
przeprowadzania kontroli odipsci cementu znajdagego st w zbiorniku lub otwory do
przeprowadzania kontroli odipsci cementu, wlazy do czyszczenia oraz klamry na meggenych
scianach).

Podiaa skiadow otwartych powinny Bytwarde i suche, odpowiednio pochylone, zabezpjecea
cement przedciekami wody deszczowej i zanieczysatzBodtogi magazynoéw zamksych powinny
by¢ suche i czyste zabezpiecasg cement przed zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

Dopuszczalny okres przechowywania cementuznglgest od miejsca przechowywania. Cement nie
moze by¢ uzyty do betonu po okresie:

- 10 dni, w przypadku przechowywania go w zadaszomskédach otwartych,

- po uptywie terminu trwakxi podanego przez wytworniw przypadku przechowywania w sktadach
zamkngtych.

Kazda partia cementu, dla ktorej wydano oddziedwéadectwo jakéci powinna by przechowywana
osobno w sposéb umdwiaj acy jej tatwe rozranienie.

2.1.2. Kruszywo
Kruszywo do betonu powinno charakteryzéwaie statlGcia cech fizycznych i jednoroddcia
uziarnienia pozwalafa na wykonanie partii betonu o statej jako
Poszczegollne rodzaje i frakcje kruszywa muby¢ na placu skladowym oddzielnie sktadowane na
umocnionym i czystym podiol w sposob unienitiwiajacy mieszanie 8i
W przypadku stosowania kruszywa pochgajo z ranychzrodet naley spowodowd, aby udziat tych
kruszyw byt jednakowy dla calej konstrukcji betoreggw
Kruszywa grube powinny wykazywawytrzymatcgé badal przez sciskanie w cylindrze zgodnz
wymaganiami normy PN-B-06714.40.
W kruszywie grubym nie dopuszcza grudek gliny.
W kruszywie grubym zawar§é podziarna nie powinna przekra¢Zb, a nadziarna 10%.
Ziarna kruszywa nie powinny bywvieksze nk:
- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznegmehtu,
- 3/4 odlegtdci w swietle migdzy prtami zbrojenia , leacymi w jednej ptaszcznie prostopadiej do
kierunku betonowania.
Do betonow klas B30 i waszych naley stosowa wytacznie grysy granitowe lub bazaltowe marki 50, o
maksymalnym wymiarze ziarna 16mm.
Stosowanie grysow z innych skat dopuszczapsid warunkiemze zostaly one zbadane w placéwce
badawczej wskazanej przez Genegdlryrekck Drog Krajowych i Autostrad, a wyniki bafisgpetniaj
wymagania dotyce grysow granitowych i bazaltowych.
Grysy powinny odpowiadanastpujacym wymaganiom:
- zawartd¢ pytdow mineralnych - do 1%,
- zawartd¢ ziaren nieforemnych (to jest wydionych ptaskich ) - do 20 %,
- wskanik rozkruszenia:
- dla gryséw granitowych - do 16%,
- dla gryséw bazaltowych i innych - do 8%;
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- nasikliwos¢ - do 1,2%,

- mrozoodporn& wedtug metody bezgeedniej - do 2%,

- mrozoodporn& wg zmodyfikowanej metody bez@gedniej do 10%,

- reaktywnd¢ alkaliczna z cementem okiena wg PN-B-06714.34 nie powinna wywolyiva
zwigkszenia wymiaréw liniowych ponad 0,1%,

- zawart@¢ zwiazkoéw siarki - do 0,1%,

- zawartd¢ zanieczyszczeobcych - do 0,25%,
zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, nie dagych barwy ciemniejszej od wzorcowej wg PN-B-

06714 26.

Kruszywem drobnym powinny kypiaski o uziarnieniu do 2mm pochodzenia rzeczralg&kompozycja

piasku rzecznego i kopalnego uszlachetnionego.

Zawarta¢ poszczegolnych frakcji w stosie okruchowym piapkwinna s¢ miesci¢ w granicach:

- do 0,25 mm - 14 + 19%,

- do 0,50 mm - 33 + 48%,

- do 1,00 mm - 57 + 76%.

Piasek powinien spetniaastpujace wymagania:

- zawartd¢ pytdbw mineralnych - do 1,5%,

- reaktywnd¢ alkaliczna z cementem okfena wg PN-B-06714.34 nie powinna wywotytva
zwigkszenia wymiaréw liniowych ponad 0,1%,

- zawart@¢ zwiazkoéw siarki - do 0,2%,

- zawartd¢ zanieczyszczeobcych - do 0,25%,

- zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych - nie daga barwy ciemniejszej od wzorcowej wg PN-B-
06714.26,
w kruszywie drobnym nie dopuszcza grudek gliny.

Plasek pochody z kazdej dostawy musi kiypoddany badaniom niepetnym obejgaym:
oznaczenie sktadu ziarnowego wg PN-B-06714.15,

- 0znaczenie zawarloi zanieczyszcaeobcych wg PN-B-06714.12,

- oznaczenie zawadoi grudek gliny , ktére oznaczaggak zawarté¢ zanieczyszczeobcych,
oznaczenie zawartoi pytdw mineralnych wg PN-B-06714.13.

Do betonu klasy ponej B25 naley stosowa zwir 0 maksymalnym wymiarze ziarn 31,5 mm

spetniajcy nastpujace wymagania:

- zwiry marki co najmniej 30 w zakresie cech fizyczhychemicznych,

- mrozoodporn& wg zmodyfikowanej metody bezfredniej< 10%

- zawart@¢ podziarna < 5%

- zawartd¢ nadziarna < 10%.

Dostawca kruszywa jest zobawany do przekazania dlaAdej partii kruszywa wynikdéw jego petnych

bada&n wg PN-B-06712 oraz wynikbw badania specjalnegoydate reaktywnéci alkalicznej w

terminach przewidzianych przezzimiera.

W przypadku, gdy kontrola wyke niezgodn& cech danego kruszywa z wymaganiami wg PN-B-

06712, uycie takiego kruszywa nie nasipi¢ po jego uszlachetnieniu (np. przez ptukanie lutiashoe

odpowiednich frakcji kruszywa) i ponownym sprawdepenNalery prowadzé biezaca kontrok

wilgotnasci kruszywa wg PN-B-06714.18 dla korygowania régepboczej betonu.

Do betonéw naley stosowa kruszywo o 4cznym uziarnieniu mieszgzym Sk w granicach
podanych poriej.

Graniczne krzywe uziarnienia kruszywa 6-16 mm (dla betonow klasy B30 i wiszych)
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2.1.3. Woda zarobowa - wymagania i badania

Wodg zarobow do betonu naley czerpé z wodocigow miejskich.

Stosowanie wody wodaggowej nie wymaga bada

Woda zarobowa dla betonu powinna odpowtaggmaganiom normy PN-88/B-32250.

CECHA WYMAGANIE METODA BADA N WG
Barwa Powinna odpowiadavodzie

wodocihgowej PN-88/B-32250
Zapach Bez zapachu gnilnego PN-88/B-32250
Wskaznik pH >4 PN-88/B-32250
Zawarta¢ siarkowodoru do 20 mg/l PN-82/C-04566/02
Zawartg¢ siarczanow do 600 mg/l PN-82/C-04566/03
Zawartg¢ cukrow do 500 mg/l PN-76/C-04628/02
Zawartg¢ chlorkow do 400 mg/l PN-73/C-04600/00
Twardai¢ ogblna do 10 mval/l PN-99/C-04554/04
Sucha pozosta$é do 1500 mg/l PN-78/C-04541
Obnizenie wytrzymatéci zapraw
na zginanie luiciskanie Nie wiecej niz 10 % PN-88/B-32250

2.1.4. Domieszki i dodatki do betonu

Zaleca st stosowanie do mieszanek betonowych domieszek clzaguh o dziataniu:

- napowietrzajcym,

- uplastyczniajcym,

- przyspieszagcym lub opéniajacym.

Dopuszcza sistosowanie domieszek kompleksowych:

- nhapowietrzajco - uplastyczniaiych,

- przyspieszajco - uplastyczniagych.

Domieszki do betonéw mostowych muasmie¢ Aprobaty, wydane przez Instytut Badawczy Drdg i
Mostow oraz atest producenta.

2.2. Beton

Beton do konstrukcji mostowych musi spetnvgymagania zestawione paej:
- nashkliwo$¢ - do 5% - badanie wg PN-B-06250,
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- mrozoodporn& - ubytek masy nie wkszy od 5%, spadek wytrzyma nasciskanie nie wikszy
niz 20% po 150 cyklach zam#ania i odmraania (F150) - badanie wg PN-B-06250,

- wodoszczeln& - wieksza od 0,8MPa (W8),
wskaznik wodno-cementowy - w/c - ma &ynniejszy od 0,5.

Sk+ad mieszanki betonowej powinien ¢bystalony zgodnie z nogmPN-B-06250 tak, aby przy

najmniejszej iléci wody zapewrd szczelne ulzenie mieszanki w wyniku zagzczania przez

wibrowanie. Skltad mieszanki betonowej ustala latmoiam Wykonawcy lub wytwérni betonow i

wymaga on zatwierdzenia przezyniera.

Stosunek poszczegolnych frakcji kruszywa grubegtalaisy déwiadczalnie powinien odpowiadla

najmniejszej jamistai.

Zawarte¢ piasku w stosie okruchowym powinna¢byak najmniejsza i jednocgeie zapewnié

niezledna urabialnd¢ przy zagszczeniu przez wibrowanie oraz nie powinng lweksza ni 42% -

przy kruszywie grubym do 16mm.

Optymalry, zawartd¢ piasku w mieszance betonowej ustatarsistpujaco:

-z ustalonym optymalnym sktadem kruszywa grubego omyie st kilka (3+5) mieszanek
betonowych o ustalonym teoretycznie stosunku wiét Wwymaganej konsystencji zawiegeych
rézna, ale nie weksz, od dopuszczalnej i6 piasku,

- za optymaln ilos¢ piasku przyjmuje sitaka, przy ktorej mieszanka betonowa gszrzona przez
wibrowanie charakteryzuje¢shnajwicksza mas objetosciowa.

Wartas¢ wspotczynnika A do wzoru Bolomey'a stosowanego wgznaczenia wskaika wic

charakteryzuyjcego mieszank betonowa naley wyznaczy doswiadczalnie. Wspotczynnik ten

wyznacza & na podstawie uzyskanych wytrzymadbbetonu z mieszanek oaych wartdciach wic

(mniejszych i wikszych od wartéci przewidywanej teoretycznie) wykonanych ze stamoyeh

materiatdw. Dla teoretycznego ustalenia wartonvskanika w/c w mieszance rana skorzysta z

wartasci parametru A podawanego w literaturze fachowej.

Maksymalne iléci cementu w zalaosci od klasy betonuasnastpujace:

—  400kg/n® - dla betonu klas B25 i B30,

—  450kg/n® - dla betonu klas B35 i vigzych.
Przy projektowaniu sktadu mieszanki betonowej¢sagzanej przez wibrowanie i dojrzewegj w

warunkach naturalnychsrednia temperatura dobowa niezsia ni 10°C), srednh wymagam

wytrzymataé¢ nasciskanie nalgy okresli¢ jako rowny 1,3R°

ZawartG¢ powietrza w mieszance betonowej badana metitieniona wg PN-B-06250 nie powinna

przekraczé

— wartasci 2% - w przypadku nie stosowania domieszek nagiozapcych,

— wartdci 3,5 + 5,5% - dla betonu na@ego na czynniki atmosferyczne, przy uziarniemiwskywa
do 16mm,

- wartasci 4,5 + 6,5% - dla betonu namego na staly dogi wody przed zamarzggiem przy
uziarnieniu kruszywa do 16mm.

Konsystencja mieszanek betonowych powinna bie rzadsza od plastycznej, oznaczonej w PN-B-

06250 symbolem K-3. Sprawdzanie konsystencji migdzarzeprowadza sipodczas projektowania jej

skladu i nasipnie przy wytwarzaniu.

Dopuszcza sidwie metody badania:

- metod Ve - Be,

- metod starka opadowego.

Réznice pomédzy zat@ona konsysteng mieszanki, a kontrolowarmetodami okrdonymi w PN-B-

06250, nie mogprzekroczy:

- + 20% wartdci wskanika Ve - Be,

— =10 mm przy pomiarze stkiem opadowym.

Pomiaru konsystencji mieszanek K1 do K3 (wg PN-B8IH, dokoné aparatem Ve - Be.

Dla konsystencji plastycznej K3 dopuszczars budowie pomiar przy pomocy gka opadowego.

3. Sprzet
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlpkt. 3.
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Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spegtu zaakceptowanego przezzymiera.
Dozatory musz mie¢ aktualneswiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikow powinse odbywa
wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zalbrarsk stosowania mieszarek
wolnospadowych).

Do podawania mieszanek nafe stosowa pojemniki lub pompy przystosowane do podawania
mieszanek plastycznych.

Do zagszczania mieszanki betonowej rngiestosowd wibratory z butawami érednicy nie wekszej od
0,65 odlegtéci migdzy prtami zbrojenia Igacymi w plaszczynie poziomej, o agstotliwosci
6000 drga/min i taty wibracyjne charakteryzige s¢ jednakowymi drganiami na catej diuga

4. Transport

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlpkt. 3.
Transport mieszanki betonowej natewykonywa przy pomocy mieszalnikbw samochodowych
(tzw. ,gruszka”). llg¢ "gruszek" nalgy dobra tak, aby zapewhiwymagana szybkaé betonowania z
uwzgkdnieniem odlegléci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecreegrwy w przypadku
awarii samochodu. Podawanie i uktadanie mieszagtkirowe] mana wykonywa przy pomocy pompy
do betonu lub innyckrodkéw zaakceptowanych przezymiera

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndtuzszy ni:

- 90 min. - przy temperaturze +15
- 70 min. - przy temperaturze +4)
- 30 min. - przy temperaturze +%0

5. Wykonanie robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DEM)0.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
Wykonawca przedstawi Hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam Robot
uwzglkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheola wykonywane Roboty betonowe.

5.1.  Zalecenia ogélne

Rozpoczcie Robot betoniarskich me nasipic w oparciu o dostarczony przez Wykonawc

szczegotowy program i dokumentabtpchnologicza (zaakceptowanprzez Irkyniera) obejmujca:

- wybor sktadnikéw betonu,

- opracowanie receptur laboratoryjnych i roboczych,

- sposo6b wytwarzania mieszanki betonowej,

- spos6b transportu mieszanki betonowej,

- kolejncs¢ i sposob betonowania,

- wskazanie przerw roboczych i sposofgezenia betonu w przerwach,

- sposb6b pielgnacji betonu,

- warunki rozformowania konstrukcji,

- zestawienie koniecznych bada

Przed przysipieniem do betonowania, powinna ¢hystwierdzona przez #yniera prawidtowéé

wykonania wszystkich Robot poprzedmajch betonowanie, a w szczegdioio

- prawidtowa¢ wykonania deskow® rusztowa, usztywnié pomostow itp.,

- prawidtowa¢ wykonania zbrojenia,

- zgodnd¢ rzednych z projektem,

- czystg¢ deskowania oraz obecitowktadek dystansowych zapewniegych wymagas wielkosé
otuliny.

- przygotowanie powierzchni betonu uprzedniozoltego w miejscu przerwy roboczej,

- prawidtowa¢ wykonania wszystkich Robo6t zanikajych, medzy innymi wykonania przerw
dylatacyjnych, warstw izolacyjnych, uenia tazysk itp.,

- prawidtowa¢ rozmieszczenia i niezmien§to ksztaltu elementéw wbudowywanych w betogow
konstrukcg (kanaty, wpusty, &zki, kotwy, rury itp.),

- gotowas¢ sprztu i uradzer do prowadzenia betonowania.
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Roboty betoniarskie mugzdy¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-B-062%INiB-06251

oraz ustaw ,Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepzia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpayeéa drogowe obiekty igynierskie i ich

usytuowanie”.

5.2. Wpytwarzanie i podawanie mieszanki betonowej

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odb§ved& wylacznie w wyspecjalizowanym zakladzie

produkcji betonu, ktéry me zapewrd spetnieniezadanych w STWIORB wymaga

Dozowanie sktadnikbw do mieszanki betonowej powinm@ dokonywane wycznie wagowo z

dokladndcia:

- +2% - przy dozowaniu cementu i wody,

- +3% - przy dozowaniu kruszywa.

Dozatory musz mie¢ aktualneswiadectwo legalizacji.

Wagi powinny by kontrolowane co najmniej raz w roku.

Urzadzenia dozujce woct i ptynne domieszki powinny léysprawdzane co najmniej raz w migsi.

Przy dozowaniu sktadnikow powinnogsiwzgkdniac korekt zwigzarg ze zmiennym zawilgoceniem

kruszywa.

Mieszanie sktadnikbw powinno odbydesic wylacznie w betoniarkach 0 wymuszonym dziataniu

(zabrania s stosowania mieszarek wolnospadowych).

Czas mieszania nale ustalt doswiadczalnie, jednak nie powinien birétszy ni 2 minuty.

Do podawania mieszanek betonowych maletosowa pojemniki o konstrukcji umdiwiaj acej tatwe ich

opr&nianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszglastycznych. Przy stosowaniu pomp

wymaga st sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki matenprzy wylocie.

Mieszanki betonowej nie nalg zrzuca& z wysokdci wiekszej ni 0,75m od powierzchni, na Kkor

spada. W przypadku, gdy wysakota jest wgksza, naley mieszank podawa za pomog rynny

zsypowej (do wysokii 3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wgsok3,0m)

Przy wykonywaniu elementéw konstrukcji monolitycehy naley przestrzega dokumentacji

technologicznej, ktéra powinna uwzghiac nastpujace zalecenia:

- w fundamentach i korpusach podpo6r mieszamktonovs nalezy uktada bezpdrednio z pojemnika
lub rurochgu pompy, hdz tez za pdrednictwem rynny , warstwami o grued do 40cm,
zag:szczajc wibratorami wgtbnymi;

- przy wykonywaniu plyt mieszagk betonova naley uklad& bezpdrednio z pojemnika lub
rurociagu pompy;

- przy betonowaniu chodnikéw, gzymsow, wspornikbwnkéw i stref przydylatacyjnych stosowa
wibratory wgkbne.

Przy zagszczaniu mieszanki betonowej nglestosowa nastpujace warunki:

- wibratory wgkbne stosow&ao czstotliwosci min. 6000 drga na minug, z butawami Grednicy nie
wiekszej n 0,65 odlegtéci miedzy pretami zbrojenia Ieacymi w ptaszczgnie poziomej;

- podczas zagszczania wibratorami wegbnymi nie wolno dotyké&zbrojenia butaw wibratora;

- podczas zagpzczania wibratorami wegbnymi naley zagkbia¢ butawe na gtbokas¢ 5+8cm w
warstwe poprzedrd i przytrzymywa butawe w jednym miejscu w czasie 20+30s., po czym
wyjmowat powoli w stanie wibrujcym;

- kolejne miejsca zagbienia butawy powinny by od siebie oddalone o 1,4R, gdzie R jest
promieniem skutecznego dziatania wibratora; odkégta zwykle wynosi 0,3 + 0,5m,

- belki (taty) wibracyjne powinny hiystosowane do wyréwnania powierzchni betonu plyh@stow i
charakteryzowasi¢ jednakowymi drganiami na cate] diugg

- czas zagszczania wibratorem powierzchniowym, lub belllata) wibracyjra w jednym miejscu
powinien wynosi od 30 do 60s;

- zastg dziatania wibratorow przyczepnych wynosi zwykkk 20 do 50cm w kierunku gbokasci i
od 1,0 do 1,5m w kierunku diugm elementu; rozstaw wibratoréw najeustalt daswiadczalnie
tak, aby nie powstawaty martwe pola.

Przerwy w betonowaniu nalg sytuowa& w miejscach uprzednio przewidzianych i uzgodnidmyc

Projektantem.
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Uksztaltowanie powierzchni betonu w przerwie rolepgmowinno by¢ uzgodnione z Projektantem, a w
prostszych przypadkach mma s¢ kierowa zasad, ze powinna ona liyprostopadta do powierzchni
elementu.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonosvgsowinna by starannie przygotowana do
potaczenia betonu stwardniatlego Zeviezym przez usurcie z powierzchni betonu stwardniatego,
luznych okruchdéw betonu oraz warstwy szkliwa cementgmyeraz zwitenie wod.

Powyzsze zabiegi naly wykona bezpdrednio przed rozpoeziem betonowania.

W przypadku przerwy w ukfadaniu betonu gserzanym przez wibrowanie, wznowienie betonowania
nie powinno si odby p&zniej niz w ciagu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu betodezeli
temperatura powietrza jest wgza nk 20°C, to czas trwania przerwy nie powinien przekaa 2 godzin.

Po wznowieniu betonowania najeunika dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i pegrzo
utozonego betonu.

W przypadku, gdy betonowanie konstrukcji wykonywégest talkke w nocy, konieczne jest wérgejsze
przygotowanie odpowiedniego $wietlenia, zapewniagego prawidiowe wykonawstwo Robot
i dostateczne warunki bezpiedzéva pracy.

5.3. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki beigej i wiazaniu betonu

Betonowanie konstrukcji natg wykonywa wytacznie w temperaturach niezezych ni plus 5°C,
zachowugc warunki umaliwiajace uzyskanie przez beton o wytrzyntaioco najmniej 15MPa przed
pierwszym zamarzgciem. Uzyskanie wytrzymatoi 15MPa powinno by zbadane na prébkach
przechowywanych w takich samych warunkach, jak watmvana konstrukcja.

W wyjatkowych przypadkach dopuszcza sietonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wyntaga
zgody Irzyniera oraz zapewnienia temperatury mieszanki loeten +20°C w chwili uktadania

i zabezpieczenia uformowanego elementu przedautiapta w czasie co najmniej 7 dni. Temperatura
mieszanki betonowej w chwili optdiania betoniarki nie powinna byvyzsza nk 35°C.

Niedopuszczalne jest kontynuowanie betonowania \asiez ulewnego deszczu — nagleprzed
rozpoczciem betonowania zabezpieéayiejsce robot za pomaanat lub folii.

5.4. Piekgnacja betonu

Bezparednio po zakaczeniu betonowania zaleca sirzykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi zapobiegaymi odparowaniu wody z betonu i chrecymi beton przed deszczem i
nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia #gyej nk + 5°C naley nie p&niej niz po 12 godz. od zakozenia
betonowania rozpoagz pielegnacg wilgotnosciowa betonu i prowadzija co najmniej przez 7 dni (przez
polewanie co najmniej 3 razy na @b

Przy temperaturze otoczenia + 15°C, iz8aej, beton naly polewa w ciagu pierwszych 3 dni co 3
godziny w dzié i co najmniej 1 raz w nocy , a w ngshe dni jak wyej.

Woda stosowana do polewania betonu powinna sgeiyanagania normy PN-B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny lmhronione przed uderzeniami i drganiami
przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrstaci nasciskanie co najmniej 1I5MPa.

5.5.  Wykanczanie powierzchni betonu.

Dla powierzchni betonéw obowduja hastpujace wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie maslay¢ gtadkie i réwne, bez zagllien miedzy ziarnami
kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad povaienz;

- pekniecia i rysy @ niedopuszczalne;

- réwnas¢ powierzchni ustroju rimego przeznaczonej pod izokacjpowinna odpowiada
wymaganiom normy PN-B-10260; wypukt i wgtebienia nie powinny bywigksze nk 2mm.

Ostre krawdzie betonu, po rozdeskowaniu, powinny lmgzlifowane. Jeeli Dokumentacja Projektowa

nie przewiduje specjalnego wykczenia powierzchni betonowych konstrukciji, to beérednio po

rozebraniu deskowa nalery wszystkie wystajce nierbwnéci wyrOwna& za pomog tarcz

karborundowych i czystej wody.

Wyklucza s¢ szpachlowanie konstrukcji po rozdeskowaniu.
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5.6. Deskowania

- Deskowania dla podstawowych elementéw konstrukbjiektu (ustréj nény, podpory) naley
wykona& wedtug projektu technologicznego deskowania, @gartna obliczeniach statyczno-
wytrzymataciowych.

Projekt opracuje Wykonawca w ramach ceny kontrakjow

Konstrukcja deskowapowinna by sprawdzana na sity wywotane parciémeze] masy betonowej i

uderzeniami przy jej wylewaniu z pojemnikow orazzgkgdniac:

- szybka¢ betonowania,

- sposobb zagszczania,

- obciazenia pomostami roboczymi.

Konstrukcja deskowania powinna spetnieastpujace warunki:

- zapewni& odpowiedm sztywnda¢ i niezmienné¢ ksztattu konstrukciji,

- zapewni& jednorodi powierzchng betonu,

zapewnié odpowiedmi szczelnéc,

- zapewnid tatwy ich monta i demonta oraz wielokrotné¢ uzycia,

- wykazywa odpornd¢ na deformaej pod wptywem warunkéw atmosferycznych.

Deskowania zalecaesivykonywa ze sklejki. W uzasadnionych przypadkach ng&zdeskowa mazna

uzy¢ desek z drzew iglastych Il lub IV klasy. Minimalgrubd¢ desek 32mm.

Deski powinny by jednostronnie strugane i przygotowane gzénia na wpust i piéro. Styki gdzie nie

mozna zastosowapokczenia na pioro i wpust nele uszczelnt tasmami z tworzyw sztucznych albo

pianka. Nalezy zwrdcié szczeglla uwag na uszczelnienie stykowcian z dnem deskowania oraz
stykéw deskowa belek i poprzecznic. Sfazowania nalewykonywa zgodnie z Dokumentac)

Projektowve.

Otwory w konstrukcji i osadzanie elementow typu iallcrur, faczniki naley wykona wg wymaga

Dokumentaciji Projektowej.

6. Kontrola jako $ci robot
Og0dlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganggime” pkt. 6.

6.1. Badania kontrolne betonu

Dla okrelenia wytrzymatéci betonu wbudowanego w konstrukchalezy w trakcie betonowania
pobiera probki kontrolne w postaci kostek $zeennych o boku 15 cm w Boi nie mniejszej ri:

- 1 prébka na 100 zarobéw,

- 1 prébka na 50 frbetonu,

- 3 prébki na dob,

- 6 prébek na pasibetonu.

Prébki pobiera si losowo po jednej rownomiernie w okresie betonowami nagfpnie przechowuije,
przygotowuje i bada w wieku 28 dni zgodnie z ngiiN-B-06250.

Jezeli prébki pobrane i badane jak 98] wykaza wytrzymata¢ nizsz od przewidzianej dla danej klasy
betonu, nalgy przeprowadz badania probek wyelych z konstrukciji.

Jezeli wyniki tych bada beda pozytywne, to beton nalg uzna& za odpowiadacy wymaganej klasie
betonu.

W przypadku nie spetnienia warunku wytrzymaiobetonu nasciskanie po 28 dniach dojrzewania,
dopuszcza siw uzasadnionych przypadkach, za zgdakzyniera, spetnienie tego warunku w okresie
pézniejszym, lecz nie ditszym ni 90 dni.

Dopuszcza si pobieranie dodatkowych prébek i badanie wytrzydgtdetonu nasciskanie w wieku
wczesniejszym od 28 dni.

Dla okrelenia nasikliwosci betonu, nalgy pobra przy stanowisku betonowania, co najmniej 1 raz w
okresie betonowania obiektu orazz#tarazowo przy zmianie sktadnikéw betonu, sposobladania i
zag:szczania - po 3 probki o ksztatcie regularnym lobbpprobek o ksztalcie nieregularnym, zgodnie z
PN-B-06250.

Probki przechowywaw warunkach laboratoryjnych i bada wieku 28 dni zgodnie z PN-B-06250.
Nasikliwosé¢ zaleca s rowniez bada na probkach wyetych z konstrukcji.
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Dla okrelenia mrozoodporni betonu, naley pobr& przy stanowisku betonowania - co najmniej 1 raz
w okresie betonowania obiektu orazzétarazowo przy zmianie sktadnikow i sposobu wykonyiaa
betonu - po 12 prébek regularnych o minimalnym wame boku lukirednicy prébki 200mm. Prébki
nalezy przechowywéa w warunkach laboratoryjnych i bada wieku 90 dni zgodnie z nogrPN-B-
06250.

Zaleca st badd& mrozoodporné& na prébkach wyetych z konstrukcji.

Przy stosowaniu metody prgieszonej wg PN-B-06250, liczba probek reprezenyuh dam partie
betonu mae by zmniejszona do 6, a badanie rglerzeprowadz w wieku 28 dni.

Wymagany stopie wodoszczeln€ci sprawdza si, pobieragc co najmniej 1 raz w okresie betonowania
obiektu oraz kadorazowo przy zmianie sktadnikéw i sposobu wykongiaabetonu - po 6 prébek
regularnych o grubi@i nie wickszej nz 160mm i minimalnym wymiarze boku ldbednicy 100mm.

Probki przechowywanalezy w warunkach laboratoryjnych i bade wieku 28 dni wg PN-B-06250.
Dopuszcza gibadanie wodoszczeléw na prébkach wyetych z konstrukgciji.

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek zapewnienia wykonania bad&boratoryjnych (przez wiasne
laboratoria lub inne uprawnione) przewidzianych mprPN-B-06250 i ,Rozpormzeniem Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja@@0w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada drogowe obiekty imynierskie i ich usytuowanie”. Ponadto gromadzenie,
przechowywanie i okazywanie Aynierowi wszystkich wynikow badadotyczcych jakadci betonu i
stosowanych materiatow.

Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom teclyictoym, naley opracowa plan kontroli
jakoéci betonu dostosowany do wymagaechnologii produkcji. W planie kontroli powinnyyd
uwzgkdnione badania przewidziane aktualmorny i niniejszymi STWIORB oraz ewentualnie inne,
konieczne do potwierdzenia prawidloégozastosowanych zabiegéw technologicznych.

Badania powinny obejmowa

- badanie sktadnikéw betonu,

- badanie mieszanki betonowej,

- badanie betonu.

Zestawienie wymaganych badag PN-B-06250:

Rodzaj badania Metoda badania ermin lub czstas¢ badania
wedtug
Badania |1) Badanie cementu Bezpdrednio przed zyciem kadej
sktadnikéw| - czasu wizania PN-EN 196-3 dostarczonej partii
betonu - stat@¢ objetosci jw.
- obecnéci grudek PN-EN 196-6
- wytrzymataé PN-EN 196-1
jw. 2) Badanie kruszywa jw.
- skltadu ziarnowego PN-EN 933-1
- ksztattu ziarn PN-EN 933-3
- zawartgci pytéw PN-EN 933-9
- zawartgci PN-B-06714/12
zanieczyszc#e PN-EN 1097-6
- wilgotnasci
jw. 3) Badanie wody PN-B-32250 Przy rozpgaia robét i w przypadku
stwierdzenia zanieczyszarze
j-w. 4) BadaniePN-B-06240
dodatkéw i domieszek i Aprobat
Technicza
Badanie |Urabialngci PN-B-06250 Przy rozpoeeiu robét
mieszanki
betonowej
jw. Konsystencji Jw. Przy projektowaniu receptyra2y na
Zmiare roboca
jw. Zawartgci powietrza Jw. jw.
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Rodzaj badania Metoda badani@ ermin lub czstas¢ badania
wedlug
Badania |1) Wytrzymat@¢  nalJw. Po ustaleniu recepty i po wykonaniu
betonu sciskanie na probkach kazdej partii betonu
jw. 2) Wytrzymaléé nal PN-B-06261 W przypadkach technicznie uzasadnionych
sciskanie PN-B-06262
- badania nieniszgee
jw. 3) Nasikliwos¢ PN-B-06250 Po ustaleniu recepty, 3 razy w okresie
wykonywania konstrukgji i raz na 5006m
betonu
jw. 4) Mrozoodporn& Jw. jw.
jw. 5) Przepuszczaldé wody | Jw. jw.

6.2. Tolerancje wymiaréw betonowych konstrukcji mostotvyc

Podane riej tolerancje wymiaréw natg traktowa jako miarodajne tylko wtedy, gdy Dokumentacja
Projektowa nie przewiduje inaczej. Dotgaane konstrukcji monolitycznych i wykonanych z etartow
prefabrykowanych.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe od oflanych w Dokumentacji Projektowe] wynasz

- dtugasé przesta £2cm,

o$ podiwzna w planie +3cm,

- wymiary przekrojow éwigaréw +1cm,

- grubac¢ ptyty pomostu +0,5cm,

- rzedne wysokéciowe x1lcm.

Tolerancje dla fundamentow:

- usytuowanie w planie - 2% najpttszego wymiaru , ale nie gdej niz 50mm,

- wymiary w planie - £30mm,

- réznice poziomu na ptaszczyznach widocznych - £20mm,

- roznice poziomu ptaszczyzn niewidocznych - £30mm,

- rdznice gkbokasci - £0,05h i £50mm.

Tolerancje dla podp6r:

- pochyleniescian 0,5% wysoki,

- wymiary w planie £1cm,

- rzedne wierzchu podpory £1cm.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB D-MO®@O ,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jestl m* (metr szécienny)betonu. Do obliczenia if@i przedmiarowej przyjmuje si
ilos¢ betonu wg Dokumentacji Projektowej. Z kubatury p@traca sg rowkow, skosow o przekroju
réwnym lub mniejszym od 6 ¢n

8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D-MOM®O ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.1. Zgodnd¢ Rob6t z DokumentagijProjektovs i STWIORB

Roboty powinny by wykonane zgodnie z Dokumentadprojektova, Specyfikaci Technicza oraz
pisemnymi decyzjami kyniera.

8.2.  Odbidér Robot zanikapych lub ulegajcych zakryciu
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Podstaw odbioru Robd6t zanikagych lub ulegajcych zakryciu jest:

pisemne stwierdzenie agniera w Dzienniku Budowy o wykonaniu Robét zgodni®okumentag
Projektovs i STWIORB,
inne pisemne stwierdzeniazymiera o wykonaniu Robot.

Zakres Robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu okréaja pisemne stwierdzenia4yniera lub inne
dokumenty potwierdzone przezzmiera.

8.3.  Odbiér kaicowy

Odbiér kacowy odbywa si po pisemnym stwierdzeniu przezzymiera w Dzienniku Budowy
zakaczenia Robo6t betonowych i spetnieniu innych warumkdotyczcych tych Robo6t zawartych
W umowie.

9.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w STWiIORB-D-M.00.00.00 "Wymagania
0goIne" pkt. 9.

9.1. Cenajednostkowa

Cena jednostkowa uwzginia:

zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,
koszt zapewnienia niezbnych czynnikéw produkcji
wykonanie i uzgodnienia projektéw technologicznyet tym projektow deskowsi rusztowa),
wykonanie operatow wodnoprawnych dla konstrukajndgasowych (np. rusztowania) na czas robét
nad rzekami i ciekami, uzyskanie wszelkich uzgoalmigozwole,
opracowanie recept
wykonanie deskowania oraz rusztowania z pomostem,
oczyszczenie deskowania,
przygotowanie i transport mieszanki,
utozenie mieszanki betonowej z zggczeniem i piegnach,
przygotowanie betonu i wykonanie warstw sczepnygirzypadku przerw roboczych
wykonanie dojazddéw i stanowisk roboczych dla sfrz
wykonanie przerw dylatacyjnych,
wykonanie w konstrukcji wszystkich wymaganych Pktgen otworéw jak réwnie osadzenie
potrzebnych zakotwie marek, rur itp.;
rozbiorke deskowa, rusztowa i pomostow,
oczyszczenie stanowiska pracy iuseie, kedacych wilasnécia Wykonawcy, materiatow
rozbiorkowych,
wykonanie badai pomiardw.

10. 10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-S-10040 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonosathetowe i spyzone. Wymagania i
badania.

PN-S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonaxethetowe i spgzone. Projektowanie.

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne.ZRdnazwy i okrélenia.

PN-EN 197-1 Cement. Skiad, wymagania i kryteriadrgsci dla cementu powszechnego
uzytku.

PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczaniezyytataci.

PN-EN 196-2 Metody badania cementu. Analiza chenaicementu.

PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Oznaczanieiczagania i Statéci objgtosci.

PN-EN 196-6 Metody badania cementu. Oznaczaniest@mielenia.

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0 95



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&kre w Pomiechéwku wraz z

zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

PN-B-04320
PN-EN 934-2

PN-EN 480-1
PN-EN 480-2
PN-EN 480-4
PN-EN 480-5
PN-EN 480-6
PN-EN 480-8
PN-EN 480-10
PN-EN 480-12
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06261
PN-B-06262
PN-B-06712
PN-B-06714/00
PN-B-06714/10
PN-B-06714/12
PN-B-06714/13
PN-EN 933-1
PN-EN 933-4
PN-EN 1097-6
PN-B-06714/34
PN-EN 1008

PN-B-04500
PN-C-04541

PN-C-04554/02

PN-C-04566/02

PN-C-04566/03

PN-C-04600/00

Cement. Odbiorcza statystyczna konjediesci.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyDomieszki do betonu. Definicje i
wymagania.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyMetody bada. Beton wzorcowy i
zaprawa wzorcowa do bada

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyWetody bada. Oznaczanie czasu
wiazania.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyWetody bada. Oznaczanie ilkxi
wody wydzielajcej sk samoczynnie z mieszanki betonowej

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyatody bada. Oznaczanie absorpcji
kapilarnej.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyidetody badaA. Analiza w
podczerwieni.

Domieszki do betonu. Metody biad®znaczanie umownej zawaitd suchej
substanciji.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczywetody bada. Oznaczanie zawalci
chlorkoéw rozpuszczalnych w wodzie.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczywetody bada. Oznaczanie zawago
alkaliow w domieszkach.

Beton zwykty.

Roboty betonowe¢lbetowe. Wymagania techniczne.

Nieniszee badania konstrukcji z betonu. Metoda ubiragkowa badania
wytrzymataici betonu naciskanie.

Nieniszere badania konstrukcji z betonu. Metoda skleronsetrgg badania
wytrzymaiaici betonu na&ciskanie za pomacmtotka Schmidta typu N.

Kruszywa mineralne do betonu.

Kruszywa mineralne. Badania. Postétia ogolne.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezemistaci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezeswartdci zanieczyszczeobcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartéci pytdbw mineralnych.

Badania geometrycznych $glavosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.

Badania geometrycznych $glavosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu

Badania mechanicznych i fizycznychsantaosci kruszyw. Oznaczanieggtasci
ziarn i nasikliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaaktywndci alkalicznej.

Woda zarobowa do betonu - Specyfikaojsigrania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangjroceséw
produkcji betonu.

Zaprawy budowlane. Badanie cech fizychriywytrzymalgciowych.

Woda scieki. Oznaczenie suchej pozostaip pozostatéci po praeniu, straty
przy praeniu oraz substancji rozpuszczonych, substancjpuszczonych
mineralnych i substancji rozpuszczonych lotnych.

Woda &kcieki. Badania twardwi. Oznaczanie twardoi ogodlnej powyej
0,337 mval/dmmetod, wersenianow.

Woda iscieki. Badania zawarfoi siarki i jej zwhzkow. Oznaczanie
siarkowodoru i siarczkbw rozpuszczalnych maetodolorymetrycza z
tiofluoresceina z kwasem o-hydroksystiobenzoesowym.

Woda iscieki. Badania zawarfoi siarki i jej zwhzkow. Oznaczanie
siarkowodoru i siarczkdw rozpuszczalnych mettidmerkurymetrycza.

Wodascieki. Badania zawargei chloru i jego zwazkéw oraz zapotrzebowania
chloru. Oznaczenie pozostalegaytecznego chloru metad miareczkovy
jodometryczn.
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PN-C-04628/02 Woda kcieki. Badania zawarfoi cukrow. Oznaczanie cukrow ogolnych,
cukrow rozpuszczonych i skrobi nierozpuszczonejoekekolorymetrycza z
antronem.

PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaczenia.

PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia.

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiaroigéaste. Wspdélne wymagania i
badania.

10.2. Inne dokumenty

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 — Dziennik Ustaw nr
63z

dnia 3 sierpnia 2000.

Zalecenia do wykonywania oraz odbioru napraw i onlirpowierzchniowej betonu w konstrukcjach
mostowych. Generalna Dyrekcja Drég Publicznych,8199

Zalecenia dotycce oceny jakeci betonu ,in situ” w nowo budowanych konstrukcjacbhiektow
mostowych. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych 8199
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STWIORB
M-13.02.00 BETON NIEKONSTRUKCYJNY
M-13.02.01 BETON KLASY PONIZEJ B25 W DESKOWANIU

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyce betonu niekonstrukcyjnego klasy paiji
B 25 w ramach budowy ktadki pieszo-rowerowej naigjacych pylonach mostu kotowego przez
rzeke Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji mafastosowanie przy wykonywaniu betonu
niekonstrukcyjnego klasy pordj B25 w deskowaniu w nagtujacych elementach obiektu:
- beton wyréwnawczy pod tawy fundamentowe — klagp B

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” oraz STWIORB M.1B.Q0, pkt 1.4.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargalae”, pkt 1.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami tryniera.

2. Materiaty
2.1. Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw

Ogdllne wymagania dotygeze materiatéw podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”,
pkt 2.

Dla betonéw przeznaczonych do wbudowania w obiektstowe niezalaie od polskich norm
obowiagzuja warunki podane w ,Rozpogdzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrida 30
maja 2000r. w sprawie warunkow technicznych, jakiowinny odpowiada drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie”. (Dz.U. Nr 63, z drfiaierpnia 2000r.)

2.2.  Skiadniki mieszanki betonowej

2.2.1. Cement

Do betonu klasy pownej B 25 naley stosowa cement klasy CEM | 32,5 N, spelniay wymagania
normy PN-EN 197-1:2002.
Sktad i akceptacja dostaw cementu — na podstawWgiORB M.13.01.00. pkt. 2.2.1.

Wyniki bada powinny spetnia wymagania:

Klasa Pocatek Statosé
wigzania Objetosci
min mm
32,5 >75 <10

2.2.2. Kruszywo
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Jako kruszywo grube do betonu klasy pepB25 mana stosowa zwir o maksymalnym wymiarze
Ziarna do 31,5 mm, spetni@ly nas¢pujace wymagania:

a) w zakresie cech fizycznych i chemicznych dloae w PN-86/B-06712 dla kruszywa marki 30,

b) mrozoodporn& wedtug zmodyfikowanej metody beZpedniej — nie wgksza ni 10%,

c) zalecana zawarié okreslona utamkiem masowym:

- podziarna — nie wksza nk 5%

- nadziarna — nie wksza nk 10%

d) w kruszywie grubym nie dopuszcza grudek gliny

Uziarnienie kruszywa powinno rdigi¢ sie w granicach dlaacznego uziarnienia przedstawionego na
wykresie:

Graniczne krzywe uziarnienia kruszywa @-31,6 m (dla betonu klasy B25 i riisze))

100 + ‘ /100
90

o i
60 1)4 Jj/GZ
50 1 // /

40

>37 38
30 /

8 /
20 - 23
. //c/

oczko sita mm

przechodzi %

Kruszywo drobne powinno spetdiazsymagania podane w STWIORB M.13.01.00.

2.2.3. Woda zarobowa do betonu

Woda zarobowa do betonu powinna spe&tnigmagania podane w STWiIORB M.13.01.00.
2.2.4. Domieszki i dodatki do betonu

Domieszki i dodatki do betonu nalestosowa zgodnie z STWIORB M.13.01.00.

2.3.  Skiad mieszanki betonowej

Warunki ustalania sktadu mieszanki betonowej zggiatlane w STWiIORB M.13.01.00.

Ponadto powinny kiyspetnione nagpujace warunki:

a) Maksymalna ilé¢ cementu dla betonu klasy B 25 wynosi 400 Kg/m

b) Zawart@¢ powietrza w mieszance betonowej (przy uziarnidniszywa 0-31,5 mm) badana
metod, cisnienionwg wg PN-88/B-06250, w przypadku stosowania domieseglowietrzajcych
nie powinna przekraczs+5 %, gdy beton narany jest na czynniki atmosferyczne-i&%, gdy
beton narzony jest na staly dagt wody przed zamarzggiem.

2.4.  Wymagane wisciwosci betonu

Wymagane wiéciwosci betonu zostaly podane w STWIORB M.13.01.00.

3. Sprzet
Wymagania dotycice sprztu podano w STWIORB M.13.01.00.

4., Transport
Warunki transportu wg STWIORB M.13.01.00
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5. Wykonanie robét
Warunki wykonania rob6t wg STWIORB M.13.01.00
Dopuszczalne odchytki wymiarowe, jak dla fundamantégg STWIORB M.13.01.00

6. Kontrola jako $ci robot
Zasady kontroli jakéci robét wg STWIORB M.13.01.00

7. Obmiar robot
Zasady obmiaru rob6t wg STWIORB M.13.01.00

8. Odbidr robot
Zasady odbioru rob6t wg STWIORB M.13.01.00

9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 mi (metr szécienny) betonu naly przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgpakosci

wykonanych robat.

Cena jednostkowa obejmuije:

— opracowanie recepty laboratoryjnej mieszanki betajp

— dostarczenie wszystkich nieginych czynnikéw produkciji,

- wykonanie deskowsg

—  przygotowanie, transport i utenie mieszanki z odpowiednim zggczeniem i piegnach,

- rozbi6rke deskowa,

- wykonanie wszystkich badagrzewidzianych w Specyfikacii,

— oczyszczenie stanowiska pracy i useié bedacych wilasnécia Wykonawcy materiatow
rozbiérkowych poza pas drogowy.

10. Przepisy zwhzane
Przepisy zwizane wg STWIORB M.13.01.00

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0. 101



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&kkre w Pomiechéwku wraz z
zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

102 Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0.



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rgé&kkre w Pomiechéwku wraz z
zagospodarowaniem terenu pogigckomunikacyjny pieszo-rowerowy

STWIiORB
M-14.00.00 KONSTRUKCJE STALOWE
M-14.01.02 KONSTRUKCJE STALOWE USTROJU NOSNEGO

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiORBa swymagania dotyere wykonania iodbioru elementow
konstrukcji stalowej ustroju niasego wykonanych ze stali konstrukcyjnej dla kiagkiamach budowy
ktadki pieszo-rowerowej na istniglych pylonach mostu kotowego przez rgé&ikre w Pomiechdwku.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robaéid&nvlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd®pbdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Roboét obfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia Robot zaanych z wykonaniem
elementow ustroju rfmego ze stali konstrukcyjnejRm>400MPa w zakresie:

- opracowania projektu warsztatowego i projektéehtelogicznych

- wytworzenia konstrukcji

- montau konstrukgcji

1.4. Okreilenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagaoigblne” pkt. 1.4

Komisja Kwalifikacyjna Ministerstwa Infrastruktury i Budownictwa - organ MIiB nadajcy prawo
wykonywania wiaduktow drogowych, pieszych i kolejmh 0 konstrukcji stalowej przedbiorstwom
wytwarzapcym konstrukcje iwykongcym montae iremonty wiaduktow. (Adres Komisji -
Warszawa, ul. Instytutowa 1).

1.5. Ogodlne wymagania dotyaze Robot

Ogdlne wymagania dotygeze Robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymaganigoloe”
pkt. 1.5.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektova, i poleceniami Inyniera.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB D-
M.00.00.00 "Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.1.  Akceptowanie gytych materiatdw

Akceptacja zgtoszonych w programach wytwarzaniaomtau (pkt 5.1.2. i5.1.3.) dostawcow
materialtdw nie oznacza akceptacji materiatow. Wybtadjest zobowsizany do udokumentowana
odpowiedniej jakéci wszystkich partii materiatéw.

2.2.  Stal konstrukcyjna

2.2.01. Stal gatunku S355

Do wykonania konstrukcji natg stosowa stal niestopow walcowan a goaco gatunku S355J2G3, o
wiasciwosciach wg PN-EN-10052.

Blachy powinny by sprawdzone metaddefektoskopii ultragvickowej celem wykrycia ewentualnych
wad materiatu. Badanie to by wykonywane w hucie lub zaktadzie wytwarmajm konstrukaj.

Stal konstrukcyja nalezy sktadow& na podkiadkach eliminagych kontakt z podiem i wod.
Sktadowiska winny by zadaszone. Konstrukcja powinnac¢bykiadana w sposéb elimiragy
gromadzenie giwod opadowych lubniegu.

2.2.02. Inne gatunki stali
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Dopuszcza si uzycie innej stali z gatunku S355 o #szych parametrach wg PN-EN 10025. Inne
gatunki stali mog by¢ zastosowane przez Wytwérza zgod Inzyniera ja&li posiadaj Aprobat
Techniczni IBDIM.

2.2.03. Tryb postpowania przy dostawach stali

Wytwornia stali konstrukcyjnej, w ktérej zamawiarest stal na konstrukcje stalowe obiektéw
mostowych, musi przedstaévipotwierdzenie wdrgenia systemu zapewnienia j&kb ISO oraz
certyfikat hutniczy typu 3.1 zgodny z PN-EN 10024.
Wyroby ze stali konstrukcyjnej przeznaczone do vayenia stalowej konstrukcji musz
1) by¢ udokumentowane certyfikatem kontroli
2) mie¢ trwate ocechowania zgodne z zamowieniem
3) mie¢ wybite znaki cechowania, oznaczenia cechowani@r&elego, kolorowych przywieszek
ze znakami zgodnie z PN-H-01102
4) spetnigd wymagania okrdone w normach przedmiotowych:
— dla blach uniwersalnych i grubych wg PN-EN 10028;H-92203
— dla walcéwki, petdw i ksztattownikéw wg PN-H-93000 i PN-H-93001
— dla katownikow réwnoramiennych wg PN-EN 10056-1, PN-ENDG6-2.
Cechy odbiorcze i znaki pomiarowe powinnylrzymane w stanie nienaruszonym i tivaiajacym
w kazdej fazie wykonawstwa identyfikacglementdw i kontrel wykonywanych rob6t. Elementy nie
majace oryginalnego znaku powinny dgznakowane i potwierdzone znakiem kontroli jadko

wytworni.
2.3.  Materiaty spawalniczed§ruby montaowe

Zamowienia na dczniki (Sruby montaowe, sworznie ) i materialy spawalnicze sklada Wyta
stalowej konstrukcji mostowej u zaakceptowanycheprirzyniera Wytworcéw tych materiatow.
Na Wytworey konstrukcji eizy obowikzek egzekwowania od dostawcéw i przechowywaniat@tes
potwierdzajcych spelnienie wymagapostawionych w normie przedmiotowej dotycgj danego
wyrobu lub materiatu. Atesty muszby¢ przedstawione wraz z dostavkazdej partii materiatow.
Badania, ktére warunkyjwystawienie atestow Wytworcacznikow lub materiatéw spawalniczych
przeprowadza na wiasny koszt. Materialy pochodzz zapasow Wytwaércy powinny dwatestowane
w zakresie ustalonym przezzimiera na koszt wlasny Wytwércy konstrukcji. Spelreé musz by¢
wymaganla PN-S-10050 i norm przedmiotowych:
dla naketek dosrub wg PN-EN ISO 4032, PN-EN ISO 4034, PN-EN ISG36
— dla naketek niskich stosowanych jako przeciwngka wg PN-EN ISO 8675, PN-EN ISO 4035,
— dla podktadek podsruby wg PN-EN ISO 7089, PN-EN ISO 4759-3, PN-EN 1S091,
PN-M-82008, PN-M-82009, PN-M-82018
— dlasrub montaowych wg PN-EN ISO 4016, PN-EN 24015, PN-EN ISO4®N-EN ISO 8765
— dla elektrod wg PN-M-69430 i PN-EN ISO 2560
— dla drutéw spawalniczych wg PN-EN 12072, PN-EN 428;EN 756, PN-EN 1668
— dla topnikéw do spawania tukiem krytym wg PN-EN 760
— dla topnikéw do spawaniaizlowego wg PN-M-69356
Wytworca powinien przestrzegakreséw wanosci stosowania elektrod wedtug gwarancji dostawcy.
Sruby powinny by przechowywane w suchych i przewietrzanych pomiesmziach z zapewnieniem
ochrony przed korozji w spos6b umdiwiajacy segregaejna poszczegolne asortymenty.
Materialy spawalnicze natg przechowywéa ponad podtog w suchych, przewietrzanych
i ogrzewanych pomieszczeniach.
Laczniki i materialy spawalnicze przeznaczone do veyienia okrélonej stalowej konstrukcji
mostowej powinny by oddzielone od pozostatych.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélpkt.3.
Wytworca konstrukciji w programie wytwarzania (pktl.2.) i Wykonawca w programie mogtia(pkt.
5.1.3.) obowizani s do przedstawienia #ynierowi do akceptacji wykazu zasadniczego &prz
Inzynier jest uprawniony do sprawdzenia, czyadeenia dwigowe i zbiorniki cénieniowe posiadaj
wazne s$wiadectwa wydane przez Ui Dozoru Technicznego.
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Wykonawca nazadanie Irzyniera jest zobowizany do probnegozycia sprztu w celu sprawdzenia
jego przydatnéci. Sprawdzenie powinno odbywaie w obecnéci przedstawiciela tiyniera.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wynrmagaogolne”
pkt. 4.

4.1. Transport od dostawcy i skladowanie stali konstyyrkej u Wytworcy

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie Ww§ro ze stali konstrukcyjnej powinny odbyévaic
tak, aby powierzchnia stali byta zawsze czystanaawlaszcza od substancji aktywnych chemicznie
i zanieczyszcze mogcych utrzymywa wilgo¢. Wyroby ze stali konstrukcyjnej powinny &y
utrzymywane w stanie suchym iskladowane nad gmnt@a odpowiednich podporach.
Niedopuszczalne jest dtugotrwate sktadowanie siaiabezpieczonych przed opadami.

Wyroby ze stali konstrukcyjnej przeznaczone do vayzania okréonej stalowej konstrukcji mostowej
powinny by oddzielone od pozostatych.

Wyroby ze stali konstrukcyjnej musposiadé oznaczenia i cechy zgodnie z PN-H-01102. Oznaazeni
i cechy musg by¢ zachowane w catym procesie wytwarzania konstrul®jzy dzieleniu wyrobéw
nalezy przenid¢ oznaczenia na ¢zci pozbawione oznacae

Znaki powinny by umieszczone w takich miejscach, aby byly widocgoezmontowaniu konstrukciji
na placu budowy.

4.2. Transport na miejsce mouta

Wszystkie elementy konstrukcji powinny diadowane nd@rodki transportu w ten sposob, aby mogty
by¢ transportowane i roztadowywane bez powstania nadwth napgzen, deformacji lub uszkodse
Zalecane jest transportowanie konstrukcji w tapi@tycji w jakiej ledzie eksploatowana. Ze wzdu

na tatwd¢ ich uszkodzenia szczegolnie chronione mus#:

— taczniki

— elementy stykow montawych.

Ze wzgkdu na maliwos¢ wyboczenia nalyy odpowiednio usztywidi elementy wiotkie na czas
zatadunku i transportu. Drobne elementy mu$gc¢ jednoznacznie oznakowane iumieszczone w
miejscu zamocowania. Elementy drobnowymiarowe tgdigruby, naketki powinny by przewaone

w zamknétych pojemnikach. Bwigary powinny by transportowane w pozycji pionowej i ta pozycja
powinna by zachowana we wszystkich fazach transportu i nmont&onstrukcji. W pewnych
przypadkach magby¢ one transportowane w innej pozyciljdeda odpowiednio zabezpieczone przed
utraly statecznéci iinnymi uszkodzeniami. lkynier wrazie potrzeby nie zadaé wykonania
odpowiednich oblicae Spos6b mocowania elementéw musi wykldceyozliwos$é przemieszczenia,
przewrdcenia lub zsugtia sk ich w czasie transportu. Przesome elementy powinny kbyzatadowane
w ten sposéb aby nie przekraczaadnej z odpowiednich skrajni ustalonych przez noBhyK-02057

i PN-K-02056.

Przy transporcie drogowym w przypadku przekroczekiéregokolwiek z wymiaréw skrajni lub
dopuszczalnych ekarow pojazdow naly uzysk& zgod: GDDKIA iZarzadow Drogowych

w miastach prezydenckich przez ktérych tereny fgradzi trasa przejazdu. Konwoj przemoy czsci
ponadwymiarowej konstrukcji powinien &yznakowany i poprzedzony przez oznakowany samochod
pilotujacy.

4.3.  Odbidr konstrukcji po roztadunku

Odbior konstrukcji stalowej powinien bylokonany w obecrioi przedstawiciela tyniera i powinien
by¢ przez Irtyniera zaakceptowany. Wytworca konstrukcji powingwstarczy wszystkie elementy
konstrukcji przez siebie wytworzone, azakwszystkie elementy stalowe, ktérgdlp uzyte na miejscu
budowy. Z dostawy wykzone g farby i materialy spawalnicze, ktérych stosowajeist ograniczone
okresami gwarancji. Przekazane powinny bpkumenty opisuce zastosowane podczas wytwarzania
materiaty, procesy technologiczne oraz wyniki biaddbiorow zgodnie z pkt 5.2.2.7.

4.4. Likwidacja uszkodz& transportowych
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Podczas odbioru po roziadunku nmlesprawdzé czy elementy konstrukcyjnea skompletne

i odpowiaday zalazonej w Dokumentacji Projektowej geometrii. Dopus#oe odchyiki nie powinny
przekraczé odchytek podanych w pkt 2.4.2.8. i pkt 2.8. PN{®50.

Jeli usuwanie odchylek i uszkodizénzynier uzna za konieczne, to Wytwérca przedstawyriierowi
do akceptacji projekt technologiczny i harmonogrsuwania odchylek. kynier maze zastrzec, jakich
prac nie mana wykonywg& bez obecn@i przedstawiciela kyniera. Koszt prac ponosi Wytworca
konstrukcji, a do ich wykonania powinien przyst tak szybko, jak jest to mtiwe ze wzgtdow
technicznych. Po zakozeniu prac Wykonawca moita dokonuje odbioru w obecéo
przedstawiciela lzyniera.

Jesli po prostowaniu (usuwaniu odchytek) wystija peknigcia lub inne uszkodzenia, element (lub jego
cze$¢) zostaje zdyskwalifikowany.

5. Wykonanie Robo6t
Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORBHD0.00.00 "Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.1. Wymagania ogélne

Do wykonania i montau stalowych konstrukcji mostowych, PN-89/S-1005@opuszczone dula
wytacznie zaklady i przedsbiorstwa posiadage Swiadectwo (certyfikat) wydane przez Komisj
Kwalifikacyjna Ministerstwa Infrastruktury Rzeczypospolitej Patgk lub wydane przez instytucje
uznane przez administracjrzadowa kraju pochodzenia firmy izaakceptowane przez Kgni
Kwalifikacyjna Ministerstwa InfrastrukturySwiadectwo nalgy przedicy¢ Zamawiajcemu najpéniej
w dniu podpisania umowy.

W przypadku nie przedieniaSwiadectwa Kontrakt nie zostanie przyznany.

Wszelkie informacje w sprawie wydawanidwiadectw mana uzyska w siedzibie Komisji
Ministerstwa Infrastruktury. Komisja Kwalifikacyjndaktadoéw Wykonujcych Stalowe Konstrukcje
Mostowe. 03-301 Warszawa, ul. Jagiaika 80, tel. 48 + 22 110 780, fax. 48 +22 113 997.

5.1.01. Wymagania w stosunku do Wytworcy stalowych konstjiukostowych i Wykonawcy
montau

Konstrukcje stalowe magby¢ wytwarzane jedynie w wytwdrniach zakwalifikowanyptzez Komisg
Kwalifikacyjna Ministerstwa Infrastruktury i Budownictwa. Wytw@ckonstrukcji powinien razem
z ofery, przetargow dostarczy Inzynierowi kopk swiadectwa Komisji dla danej Wytworni. Wytworca
nie mae przeniéé wytwarzania cakéci lub czsci konstrukciji do innej Wytwdérni bez zgodyzyniera.
Zatwierdzeni przez lktyniera podwykonawcy Wytworcy mugzdéwniez posiada swiadectwa Komisji
Kwalifikacyjnej Ministerstwa Infrastruktury i Budawctwa.

Posiadanie swiadectwa Komisji Kwalifikacyjnej Ministerstwa Irdstruktury i Budownictwa
obowiazuje réwnie przedstbiorstwa wykonujce monta stalowej konstrukcji mostowe;j.

Termin wanosci swiadectwa ijego zakres muszby¢ zgodne z czasem realizacji irodzajem
wytwarzanej lub montowanej konstrukciji.

5.1.02. Program wytwarzania konstrukcji w Wytwaorni

Wytworca konstrukcji musi opracowa przedstawd Inzynierowi do akceptacji ,Program wytwarzania

konstrukcji”, ktéry powinien zawieta deklaracg wytwércy o szczegétowym zapoznaniug St

dokumentagj projektows i specyfikacjami oraz sposobem realizacji zawdrtiam zalece ,Program

wytwarzania konstrukcji” podlega akceptacjiyniera. ,Program” powinien réwniezawierd:

1) harmonogram realizacji robot,

2) informacg o personelu kierowniczym i technicznym wytwarcy,

3) informacg o obsadzie tych stanowisk robotniczych, na ktéiyohieczne jest udokumentowanie
kwalifikacji (np. spawacze),

4) informacje o dostawcach materiatow,

5) informacje o podwykonawcach,

6) informacje o podstawowym sprie przewidzianym do realizacji zadania,

7)  informacg dotyczca rodzaju obrobki gtych elementow,

8) projekt technologii spawania,
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9) harmonogram i sposéb przeprowadzenia badaateriatdw i paczer wymaganych w
specyfikacjach,

10) projekt zabezpieczenia antykorozyjnego,

11) rysunki warsztatowe konstrukcji stalowej

12) inne informacjeadane przez lkyniera,

13) ewentualne zgtoszenie potrzeBygisien lub zmian w dokumentacji projektowe;j.

Projekt technologii spawania winien zawiera

- metod& spawania, spet i materiaty,

- kolejnas¢ wykonywania spoin,

— pozycg taczonych elementow przy spawaniu,

— przygotowanie brzegoéw elementoéw i rowkow do spaaa

- rodzaje obrobki spoin,

— metody kontroli i bada

Technologia spawania powinna zapewmanimalizacg napezen spawalniczych
i odksztatca.

Rysunki warsztatowe konstrukcji stalowej

-rysunki warsztatowe spardza Wykonawca na podstawie Dokumentacji Projektowej

W rysunkach warsztatowych najem.in.:

- rozrysowa oddzielnie kady z elementéw wysytkowych,

- rozpracowé wszystkie niezédne szczegoty konstrukcyjne,

Rysunki warsztatowe musby¢ opracowane na zlecenie Wykonawcy. Wykonawca
winien uzyska uzgodnienie Projektanta konstrukcji dotycz zgodnéci Dokumentacii
Warsztatowej z DokumentacProjektova.

Uwaga: Na etapie opracowywania rysunkéw warsztatowgh konstrukcji stalowej nalezy
uwzgledni¢ sposob montau podwiesz@é systemu odwodnienia oraz podwiesherur ostonowych
przewoddow do piyty stalowej ktadki. Niedopuszczalngest montowanie podwieszie poprzez
spawanie lub wiercenie w zabezpieczonej antykorozyie konstrukcji ktadki.

Program robo6t musi uwzglniat spetnienie wszystkich ustaleawartych w STWIORB. Spagdzenie
rysunkow warsztatowych zapewnia Wykonawca robOsuRii warsztatowe powinny byzgodne z
potrzebami wytwércy konstrukcji stalowe;j.

W trakcie wykonywania konstrukcji stalowej w wytvmdrwytworca zobowizany jest do prowadzenia
dziennika wytwarzania konstrukcji.

5.1.03. Program montau i scalania konstrukcji na miejscu budowy

Rozpoczcie Rob6t mee nasipi¢ po pisemnym zaakceptowaniu przezyimiera programu monta.

Program powinien zawie¢grotokét odbioru konstrukcji od Wytworcy oraz:

1)  harmonogram terminowy realizacji

2) informacg o personelu kierowniczym i technicznym Wytwércy

3) informacg o obsadzie tych stanowisk robotniczych, na ktoyohieczne jest udokumentowanie
kwalifikaciji

4)  projekt montau

5) sprawdzenie pracy statycznej konstrukcilijpodczas montal bedzie ona podpierana w innych
punktach ni przewiduje to Dokumentacja Projektowa

6) informacje o podwykonawcach

7) informacje o podstawowym spicdie montaowym przewidzianym do realizacji zadania

8)  projekt technologii spawania

9) sposbb zapewnienia badajetych w Specyfikacji

10) informacje o sposobie zapewnienia bezpiésiga osob, ktére magznalec sig w obszarze prac
montaowych

11) inne informacjezadane przez lkyniera.

5.1.04. Kontrola wykonywanych Robét
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Inzynier jest uprawniony do wyznaczania harmonogramynieagsci kontrolnych, badawczych i
odbiorow czsciowych na czas ktérych nale przerw& Roboty. W zalenosci od wyniku bada
Inzynier podejmuje decygjo kontynuowaniu Robdét.

5.1.05. Dziennik wytwarzania konstrukcji i Dziennik Budowy

Decyzje Irryniera g przekazywane wykonawcom poprzez wpisy w Dzienrikac
1) Wytwarzania konstrukcji (w Wytwaorni)
2) Budowy (w trakcie monta).

5.2.  Wykonanie konstrukcji w Wytwaorni
5.2.01. Obrébka elementow

5.2.01.01. Sprawdzenie wymiaréw wyrobow ze stali konstrukcyjne

Wytwarzanie konstrukcji naky poprzedat sprawdzeniem wymiarow i prostoliniog@ zastosowanych
wyrobow ze stali konstrukcyjnej. Bez uprzedniegospowania mog by¢ uzyte wyroby w ktorych
odchytki wymiardw i ksztattéw nie przekraczajopuszczalnych odchytek wg PN-S-10050 pkt 2.4.2.

5.2.01.02. Ciccie elementdw i obrabianie brzegow

Ciecie elementow i obrabianie brzegow rmlewykonywa zgodnie z ustaleniami Dokumentacii
Projektowej, ale tak, by zachowane byty wymagai&3210050 pkt 2.4.1.1. Mma stosowa& cigcie
gazowe (tlenowe) automatyczne lub potautomatyczdia &lementéw pomocniczych i drugetnych
réwniez reczne. Brzegi po eciu powinny by oczyszczone z gratu, nadefwdrzy ceciu nazycami
podniesione brzegi powierzchniecia naley wyrowna& na odcinkach wzajemnego przylegania
z powierzchry cigcia elementéwssiednich.

Arkusze nie obete w hucie nalgy obcina, co najmniej 20 mm z kdego brzegu. Ostre brzegi po
cieciu naley wyrownywa i stepi¢ przez wyoksgglenie promieniem r = 2 mm lub gkiszym. Przy
cigciu tlenowym mana pozostawi bez obrébki mechanicznej te brzegi, ktéredsd poddane
przetopieniu w nagpnych operacjach spawania oraz te, ktoregmgly klasg jakosci nie gorsz niz 3-
2-2-4 wg PN-M-69774. Po @iiu tlenowym powierzchnie ¢€tia i powierzchnie przylegte powinny by
oczyszczone zuzlu, gratu, naciekow i rozpryskdéw materiatu.

Doktadna¢ ciecia:

Wymiar liniowy elementu [m] <1 15 >5
Dopuszczalna odchytka [mm] +1 +1,5 12

Powyzsze doktadngi nie dotycz wymiaru, na ktérym pozostawiagsiapas montawy.
5.2.01.03. Prostowanie i gicie elementow

Wytwdrca powinien w obecrsoi przedstawiciela lyniera wykonéa probne waycie sprztu
przeznaczonego do prostowaniagaig elementow. Roboty mady¢ kontynuowane j@di pomierzone
po prébnym uyciu odchyiki nie przekroezwartaci podanych w PN-S-10050 pkt. 2.4.2. \\ysénie
peknie¢ po prostowaniu lub gciu powoduje odrzucenie wykonanych elementow. Paglgecia naley
przestrzegazalecé& PN-S-10050 pkt 2.4.1.2.

Prostowanie i gicie na zimno na walcach i prasach blach grubychiwersalnych, ptaskownikéw

i ksztattownikdéw dopuszczaesiv przypadkach, gdy promienie krzywiznysa nie mniejsze, a strzatki
ugigciaf nie wigksze ni graniczne dopuszczalne waitopodane w tabeli 1 z PN-S-10050. W tabeli 1
podaje s wyciag z ww. tabeli dla blach, ptaskownikéw dtkwnikow. Przy prostowaniu i ¢giu na
zimno nie wolno stosowauderzé, a stosowa nalezy sity statyczne. W przypadku przekroczenia
dopuszczalnych warfoi strzatki ugécia lub promienia krzywizny podanych w tabl. 1 povganie i
giccie elementéw stalowych nale wykona& na goaco po podgrzaniu do temperatury kucia
i zakaczye w temperaturze nie #8zej niz 750°C. Obszar nagrzewania materiatu powinie by do 2
razy wickszy niz obszar prostowany lub odksztatcalny. Ksztattowmi&iezy nagrzewa rownomiernie
na catym przekroju.

Chtodzenie elementéw powinno odbyisie powoli w temperaturze otoczenia nieszej niz +5°C, bez
uzycia wody.
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Tabelal. Najwiksze wartéci strzatek ugiciaf i najmniejszej wartei krzywiznyr
dopuszczalne przy giiu i prostowaniu na zimno elementow stalowych

Szkic przekroju Wzgidem Przy prostowaniu Przyegiu
osi f r f r
Iy
|
ST T f R X-X 1°/400s | 50s 1°/200s2 | 25s
, B ,
y-y 1%/800b
|
: X-X 1%720b | 90b 1%/360b | 45b
Ib
A= y-y

Wskutek prostowania lub giia w elementach nie megwystpi¢ peknigcia lub rysy. Sposoéb ich
ewentualnej naprawy winien &y zaakceptowany przez Ayniera. W elementach ze stali
0 podwyzszonej wytrzymalfci nie powinny wystpi¢ rowniez miejscowe zahartowania.

Tabela 2. Dopuszczalne odchytki wymiardw liniahy

Wymiar nominalny [mm] Dopuszczalne odchytki wymigtt), [mm]

ponad do przyiczeniowego swobodnego

500 1000 0,5 1,5

1000 2000 1,0 2,5

2000 4000 15 4,0

4000 8000 2,5 6,0

8000 16000 4,0 10,0

16000 32000 6,0 15,0

32000 10,0 1/1000 wymiaru lecz niegegj niz 50

5.2.01.04. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw liniowych

Wymiary liniowe elementow konstrukcyjnych, ktérydbkiadna¢ nie zostata podana w Dokumentacji

Projektowej lub innych normach, powinny dyawarte w granicach podanych w tabl. 2, przy czym

rozr&znia sk:

— wymiary przyhczeniowe, tj. wymiary konstrukcyjne zate od innych wymiarow, podlegaie
pasowaniu, warunkage prawidtowy montaoraz normalne funkcjonowanie konstrukcji,

— wymiary swobodne, ktérych doktad§tonie ma konstrukcyjnego znaczenia.

5.2.01.05. Dopuszczalne odchyiki prosic

Dopuszczalne odchyiki prostt elementow (pasévciskanych) od podpory do podpory lub odzia
do wezta stzen wynosz 1/1000 ditugéci, lecz nie wgcej niz 10 mm. Dla elementéw rozgjanych
odchytki mog, by¢ dwukrotnie weksze.

5.2.01.06. Dopuszczalne skcenie przekroju

Dopuszczalne skcenie przekroju (mierzone wzajemnym przescieim odpowiadacych sobie
punktow przekroju) 1/1000 dtugai, lecz nie wgcej niz 10 mm.

5.2.01.07. Dopuszczalne odchyiki swobodne ksztattu przekroju

Dopuszczalne odchytki swobodne ksztattu przekra@prpecznego elementédw konstrukcyjnych (poza
stykami) podano w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne odchytki swobodne ksziadagekroju poprzecznego
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Lp. Rodzaje odchytek Szkic Dopuszczalna
wielkos¢ lub f
1 Odchyiki gtéwnych —— wg tabl. 2
wymiaréw przekroju
IA
b+ A b+ A
2 Nieprostopadia 0,01 wymiaru,
pétek lubscianek — iA lecz nie wicej
niz5 mm
—— —t
3 Przesuricie lub —— 0,005 h, lecz
wygigcie srodnika nie wigcej niz
grubai¢ srodnika
ﬁE
A
4 Przesunicie innych —r— 0,01b, lecz nie
cze$ci poza wiecej niz 5 mm
srodnikiem
o
—
5 Wybrzuszenie blach 0,005 wymiaru
-
b
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5.2.01.08. Dopuszczalne odchyiki ksztattu przekroju w gibie stykow

Styki spawane naly wykona ztalky dokladndcia, aby wzajemne przesugia stykajcych sé
elementdw nie przekraczaty 1 mm.
Rys.1. Swobodne niespawana&e blach przy pasowaniu stykaych st elementow

_|_ 300 _|_ 300 I_

Zaleca s pozostawienie swobodnych, nie zespawanych blaatzas pasowania stykajch sé
elementéw (dotyczy szczegdlnie stykdw manotaych). Jeeli dokumentacja nie przewiduje inaczej to
dilugas¢ niepospawana winna wynéspo 300 mm z kadej strony styku mongawego dla spoin
taczacych érodnik dzwigara gtéwnego z pasem dolnym. Spoiny te powing§ astpnie wykonane
jako spoiny pachwinowe, po wykonaniu guter srodnika i pasow stykagych sg elementow.
Szczegotowe rozwrania naley poda& w technologii spawania. Rozyzianie to pokazano na Rys. 1.

5.2.01.09. Dopuszczalne zatamanie przy spoinie czotowej

Dopuszczalne zatamanie przy spoinie czotowe] nigimo by wicksze nk 2 mm po potaeniu liniatu
o dtugaci 1 m.

5.2.01.10. Dopuszczalne odchyiki konstrukcjkebrowanych

Dopuszczalne odchytki podano »ej w punkcie dotyczcym dopuszczalnych odchytek swobodnych
przekroju.

Wszystkie elementy konstrukcjizebrowanych nale sprawdzt przez ogidziny. Pomiary odchytek
w plytach tebrowanych mena przeprowadzawyrywkowo wg wskaza Inzyniera, przy czym nahy
mierzy¢ co najmniej 10% elementow ptyty (blachigbra, poprzecznice) w strefagbiskanych i 5%
w strefach rozeiganych. Jeeli mierzone odchyiki przekrogzvymagania niniejszej normy o ggej niz
10%, liczba mierzonych elementéw powinna zégtaickszona wg zalegelnzyniera.

Jezeli w zwigkszonej liczbie mierzonych elementéw odchyiki praeizaj 10% tej liczby, nalgy je
usury¢ wg wskazowek w nagbnych punktach niniejszej STWIORB.

5.2.01.11. Usuwanie przekroczonych odchytek

Przekroczenie odchylek nie jest jedynym kryteriwgh usuwania. Po ustaleniu przezyniera wraz

z Projektantem konstrukcji (ewentualnie z udzialaeczoznawcy lub jednostki naukowo-badawczej),
czy przekroczone odchyiki wpltywapa bezpieczestwo, wytkowanie lub wygld, Inzynier podejmuje
decyzg o ich pozostawieniu wzginie usuwaniu.

Przekroczenie dopuszczalnych odchyteks@iowe lub jakdciowe) stanowi jednoczeie podstaw do
obnizenia umoéwionej ceny za wykonakonstrukcg, niezalénie od usuricia wad.

Wykaz odchytek, ocena bezpieaséva, sposoby naprawy wad oraz decyzjgymiera stanowa cze$é
dokumentacji odbioru obiektu.

5.2.01.12. Czyszczenie powierzchni i brzegow

Przed przysipieniem do skladania konstrukcjizynier przeprowadza odbior elementow w zakresie
usungcia gratu, oczyszczenia i oszlifowania powierzchmizylegajcych ibrzegow stykowanych
z zachowaniem wymaga&N-S-10050, PN-M-04251, PN-EN I1SO 9013.

5.2.02. Skfadanie konstrukgcji
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5.2.02.01. Spawanie

Spawanie elementéw konstrukcji nate wykona zgodnie z zaakceptowanym przezzyiniera
projektem technologii spawania zawartym w prograwyévarzania danej konstrukcji.

Osoby kierujce spawaniem i spawacze powinni postagiarawnienia pastwowe uzyskane w systemie
kwalifikacji kierowanym przez Instytut Spawalnictwa Gliwicach. Wszystkie prace spawalnicze
mozna powierza jedynie wykwalifikowanym spawaczom, posiaggm aktualne uprawnienia.
Niezaleznie od posiadanych uprawniezaleca s sprawdzenie aktualnych umg&josci spawaczy
poprzez wykonanie probnychagky elektrodami stosowanymi do spawania przedmiejdwnstrukciji
(szczegodlnie dotyczy elektrod zasadowych)zdéaspoina powinna Byoznaczona osobistym znakiem
spawacza, wybijanym na obudaach krétkich spoin w odlegioi 10-15 mm od brzegu, a na dlugich
spoinach w odlegkzi co 1 m. Naley prowadzé dziennik spawania. W dzienniku spawania powinny
by¢ odnotowane wszelkie odgistwa od Dokumentacji Projektowej itechnologiczedy réwnie
stwierdzone usterki wykonawstwa. Dziennik spawgmainien by prowadzony na bigco i tak samo
potwierdzany przez kyniera (kontroli jakéci). Za prowadzenie dziennika odpowiedzialny jest
bezpdredni kierownik robot.

Temperatura otoczenia przy spawaniu stali niskastgph o zwyklej wytrzymaléci powinna by
wyzsza nk 0° C, astali opodwiszonej wytrzymatéci wyzsza nk +5°C. Niedopuszczalne jest
spawanie podczas opadow atmosferycznych przy reepadczeniu przed nimi stanowisk roboczych
i ztaczy spawanych. W utrudnionych warunkach atmosfeydz (wilgotng¢ wzgledna powietrza
wieksza nk 80%, niawka, wiatry o pgdkosci wiekszej nz 5 m/sek, temperatury powietrzazsie nk
podane wyej) naley opracowa i uzgodné specjalnerodki gwarantujce otrzymanie spoin naige]
jakasci.

Powierzchnie gczonych elementéw na szerdkod nie mniejszej ri 15 mm od rowka spoiny nate
przed spawaniem oc@i¢ ze zgorzeliny, rdzy, farby, ttuszczu iinnych zunyszczé do czystego
metalu.

Ukosowanie brzegéw elementéw ma wykonywa recznie, mechanicznie lub palnikiem tlenowym,
usuwajc zgorzelir i nierowngci.

Wszystkie spoiny czotowe powinny dypodpawane lub wykonane takkechnologi (np. przez
zastosowanie odpowiednich podktadek), abyngbgta jednolita i gtadka. Dopuszczalna wielko
podtopienia lub wkisniecia grani w podspoinie wg PN-M-69775 wg klasy wadkici W1 dla zhczy
specjalnej jakéci i klasy wadliwdci W2 dla zhczy normalnej jakeci.

Obréble spoin mana wykona recznie szlifierlh lub frezarly albo zastosowa inna obroble
mechaniczg pod warunkiemze miejscowe zmniejszenie gruiod przekroju elementu nie przekroczy
3% tej grubéci.

Przygotowanie elementéw do wykonania spoin (przyganie brzegéw, rowkéw do spawania) mgle
wykona wg PN-M-69013, PN-M-69014, PN-EN ISO 9692-2, PNeMB16, PN-M-69017,
PN-M-69018.

Do wykonywania peiczei spawanych mma wywaé wylacznie materiatdbw spawalniczych
przewidzianych w projekcie technologicznym. Matsriee powinny mi€ zaswiadczenie o jakei. Do
wykonania spoin sczepnych naje stosowa spoiwa w gatunku takim samym jak na warstwy
przetopowe i na pierwsze warstwy wypetaca.

Opakowanie, przechowywanie itransport elektrodjt@y do spawania itopnikbw powinny dy
zgodne z wymaganiami obayzujacych norm i zaleceniami producentow.

Suszenie elektrod itopnikbw powinno dbywgodne z zaleceniami producentéw. Vip&nie na
powierzchni otuliny elektrod tzw. wykwitdbw biatychkrysztatow swiadczy o diugotrwatym
przetrzymywaniu elektrod w wilgotnym powietrzu, a&kte o wegciu wody w reakej chemiczi ze
sktadnikami otuliny. Wykwity te dowodz starzenia si elektrody. Suszenie takich elektrod jest
bezcelowe, a ichaycie zabronione.

Do zobienia elektropowietrznego nale stosowa elektrody grafitowo-wglowe miedziowane
w gatunku ESW 252 lub inne zgodnie z neriAN-E-69000. Ddaiobienia tukowego - stosowa
elektrody stalowe otulone EC1.

Sprzt spawalniczy powinien unizbwia¢ wykonanie ziczy spawanych zgodnie z technolpgpawania

i dokumentacj konstrukcyja. Jego stan techniczny powinien zapeéwnitrzymanie okrdonych
parametrOw spawania, przy czym wahaniacietia i napicia pmdu podczas spawania nie mog
przekraczé 10%.
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Czolowe spoiny paséw nale konczy¢ poza przekrojem samego pasaywajac do tego plytek
wybiegowych. Plytki wybiegowe powinny ndieta samy grubc¢ iksztalt, co spawane pasy. Po
przymocowaniu ptytek (za pompeaciskdéw) spoiny powinny lyna niewprowadzone na diugo co
najmniej 25 mm. Przy usuwaniu plytek wybiegowychlema przeprowadz ciecie w odlegidci,
co najmniej 3 mm od brzegu pasa, a ¢@ske usun¢ nadmiar przez obrékkmechanicza.

Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegd)adaniu, ocenie jakoi i odbiorowi. Niedopuszczalney s
rysy lub gknigcia w spoinie albo materiale w jejstedztwie.

Obrabiane widoczne powierzchnie spoiny nie powimmig¢ wtracen zuzla, pasmzuzlowych lub
zakksnig¢. W spoinach nieobrabianych nierowiidica spoiny nie powinna przekra€zd5% grubéci
spawanych elementéw.

Wady spoin pachwinowych iczotowych wykrywalne pzegkdziny spoin i makroskopowe
nieniszcace badania okéta se wg PN-M-69703. Wymaga @izachowania klasy wadlivgoi nie
wyzszej ng W2 wg PN-M-69775.

Spoiny powinny by zbadane prZavietleniem zgodnie z planem péraetlen lub bada
ultradzwiekowych wg PN-M-70055/02 podanym w projekcie teclogdl spawania. Na radiogramie
powinny by podane: jego numer, nazwa wytworni oraz wekajakosci obrazu wg PN-M-70001. Na
konstrukcji obok kadej spoiny powinno by odbite jej oznaczenie zgodnie z oznaczeniami aai@l
przewietlen lub bada ultradiwiekowych, a na okres prawietlenia spoiny naley na konstrukcji
umiesci¢ oznaczenie spoiny z podziatem spoin diugich.

Wszystkie spoiny czotowe nale przewietlac na catej ich diug@i. Na podstawie radiogramoéw
wykonanych wg PN-M-69770 oraz wad spoin g&loeych wg PN-M-69703 i wykrytych
przeswietleniem wg PN-M-69771 natg okrelli¢ klass spoiny zgodnie z PN-M-69772 i PN-M-69775.
Klasa ta powinna ywpisana do protokotu bafi@poin.

Spoiny czotowe specjalnej jas@ powinny odpowiada klasie wadliwgci ztacza R1, a normalnej
jakosci klasie R2 wg PN-M-69772. Ztza za pomag spoin czotowych powinny ldy zbadane na
zginanie wg PN-M-69720. Z¢za te nalgy réwniez zbadé na udarné¢ samej spoiny, strefy przgia

i strefy ciepta materiatu wg PN-M-69773.

Spoiny lub ich cgsci ocenione w wyniku badajako nieodpowiadage wymaganiom naky usurmé

w sposOb nie powodafy uszkodzé konstrukcji lub powstania w niej dodatkowych nggef.
Powtdrnie wykonane spoiny w miejscu usiyeh naley podd& ponownemu badaniu w petnym
zakresiedcznie z przéwietleniem.

Przygotowanie brzegdéw i powierzchni elementéw donsmia

Powierzchnie brzegdw powinny byna tyle gtadkie, aby parametry charakteryeeaj powierzchnie
ciecia wg PN-M-69774 nie byly wksze nk dla klasy 2-2-2-2, a przy g¢hokim przetopie materiatu
rodzimego nie wiksze nk dla klasy 3-3-3-3. Przygotowanie brzegbw do spaavanaley
przeprowadz wg normy PN-M-69014.

Powierzchnie przylegage

Powierzchnie pracage na docisk powinny I8y obrobione. Wspétczynnik chropowétd Ra tych
powierzchni wg PN-M-04251 nie powiniendwigkszy niz 2.5um.

Konstrukcja powinna kiypodzielona na zespoty spawalnicze, ktérych wymaagsaniczag mazliwosci
transportu. Naley dazy¢, by jak najwegksza czs¢ spoin byla wykonana automatycznie, a zwtaszcza
spoiny hczace pasy zérodnikiem.

Spawanie naly prowadzé zgodnie z wymaganiami PN-S-10050 pkt 2.4.4.4. \&%ig spoiny po
wykonaniu podlegajbadaniu, ocenie jakoi i odbiorowi. K&da spoina powinna lbyoznaczona magk
spawacza. Wykonawca obawany jest dokonabadania spoin i udagini¢ je do kontroli Irkynierowi.
Badania spoin polegagije na ogldzinach imakroskopowych badaniach nienigzgeh
wg PN-M-69703 prowadzi przedstawicielymiera osolsicie. Badania radiograficzne i ultragickowe
wykonywa mog jedynie laboratoria zaakceptowane przez Kognisjvalifikacyjna Ministerstwa
Infrastruktury podczas przewodu kwalifilgepgo Wytworng. Inzynier uprawniony jest do zaydzania
dodatkowych bada stopiwa i zhczy spawanych w kalej fazie wytwarzania konstrukcji. Badania,
potwierdzagce jakd¢ Robdt spawalniczych prowadznaley wedtug PN-S-10050 pkt. 3.2.8. i pkt.
3.2.9.
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Wytworca zobowizany jest gromadegipetrs dokumentagj bada w postaci radiograméw i protokotow
i przekazéd ja Inzynierowi podczas odbioru ostatecznego konstrukcji.

5.2.02.02. Usuwanie odksztat@ekonstrukcji po spawaniu

Kazdy z segmentow konstrukcji po wykonaniu spawanidlgma doktadnej kontroli pod wzglem
zgodndci ksztattu geometrycznego z projektem. Wszelkiehgtki wicksze od dopuszczalnych masz
by¢ usungte. Projekt technologiczny prostowania konstrukzgodny z punktami 2.4.1.2., 2.4.2.8.,
2.6.8.12.8. normy PN-S-10050 machyrzygotowany przez Wytwadec Projekt opisujcy zakres Robot

i sposoby technologiczne prostowania musgastd zatwierdzone przez igniera. Operacja usuwania
odksztatcé spawalniczych odbywa sie powinna w obecri@i przedstawiciela kyniera

z przestrzeganiem zalecePN-S-10050. Wygpienie pknig¢ czy innych uszkodZe w elemencie
w trakcie usuwania lub po usgniu odksztalcé spawalniczych powoduje jego dyskwalifikacj
i odrzucenie danego elementu.

5.2.02.03. Wykonanie elementéw dla moatawst;pnego transportu i monta na Terenie
Budowy

Elementy, ktére pozostgjna trwate w mécie mog by¢ wykonane wedlug wymagauzgodnionych
jednorazowo meidzy Wytwora a Inzynierem. Wymagania te nie musgpetni@ warunkow zawartych
w Specyfikacji Ogolne;.

5.2.02.04. Prébny monta stalowej konstrukcji mostowej

Nalezy dazyé¢, aby wytwarzana stalowa konstrukcja byta probmeomtowana przez Wytwaogctej

konstrukcji. Prébny monga wytworzonych elementoéw stalowej konstrukcji rgleprzeprowadzi

zgodnie z wymaganiami PN-S-10050 pkt 2.4.4.5.

Do prébnego montar mazna przysipi¢c po dokonaniu odbioru wytworzonych elementéw stajow

konstrukcji przez Iayniera oraz uzyskaniu jego akceptacji dla przewayych sposobow

przeprowadzenia probnego manta stosowanych technologii.

W razie, kiedy wykonanie w Wytworni morita prébnego calej konstrukcji nie jest uzasadnione

technicznie i ekonomicznie (np. w przypadkwytth przset spawanych na miejscu budowy}ynier

moze dopyci¢c wykonanie montau probnego polegajego na sprawdzeniu przez przgaie

wymiarow przylegajcych do siebie zespotéw spawalniczych. Mpleprawdzt czy jest zachowane

wymagane podniesienie wykonawcze.

Jeli wykonanie petnego monta probnego w Wytworni nie jest przewidziane, Wykena montau

moze oczekiwéd od Inzyniera pokrycia kosztéw usuwania deformaciji korigtjiu powstajcych

w czasie scalania. Dopuszczalna odchytka podniesigpkonawczego wynosi £10% projektowanego,

pod warunkiem,ze linia wygkcia wstpnego na ptynny przebieg (odchytkazmé& rzednych

w sasiednich punktach nie powinna przekrac18% tej warteci).

Wszystkie elementy natg oznaczy w sposob trwaly i wyrany wg pisemnego schematu oznacze

i schemat ten za¢zy¢ do dokumentacji wykonawczej mostu.

O przeprowadzanym prébnym montanalery kazdorazowo pisemnie, z wyprzedzeniem trzydniowym

zawiadamia Inzyniera oraz Wykonawcmontau docelowego na budowie. Na zakaenie prébnego

montau nalery spis@ protokét z jego przeprowadzenia, pagayv nim wszelkie istotne dla konstrukcji

dane, a w szczegolém:

— stwierdzenia o0 zgoddoi wykonanej konstrukcji z Dokumentacj Projektows, wraz ze
szczegotowym omoéwieniem odchytek od wymiardow tearatych

— linig podniesienia wykonawczego i odchyiki od linii tercznej

— znaki pomiarowe nagsiednich elementach konstrukcji, ich oznakowanigymiary wzgkdem
siebie w zmontowanej konstrukcji.

5.2.02.05. Préba szczelrimi

Nie dotyczy
5.2.02.06. Zabezpieczenie antykorozyjne przed wysgytk

Elementy konstrukcji muaz by¢ przed wysylly zabezpieczone wediug STWIORB M.14.02.01.
Wykonanie czynnéci zwiazanych z zabezpieczeniem, tj. przygotowania powferiz i nanoszenia
powtok ochronnych powinno kyprzewidziane w mdiwie wczesnej fazie wytwarzania konstrukcji.
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5.2.02.07. Odbidr konstrukcji u Wytwércy

Po wykonaniu montar probnego i zabezpieczenia antykorozyjnegeynier dokonuje odbioru

konstrukcji zgodnie z PN-S-10050 pkt 2.8. Odbidtega na komisyjnych oglizinach konstrukcji i

sprawdzeniu wynikéw wszystkich badgrzewidzianych w programie wytwarzania konstrukajf

komisji odbierajcej, ktérej sklad wustala dHgnier, powinien uczestnicgy przedstawiciel

przedstbiorstwa montujcego obiekt.

Wytwdrca powinien przedstawkomisji:

1) Dokumentagj Projektovy i rysunki warsztatowe

2) Dziennik Wytwarzania

3) atesty uytych materiatow

4) swiadectwa kontroli laboratoryjnej

5) protokoty odbioréw cgsciowych

6) protokot z probnego monta, a jéli prébny monta nie byt przewidywany, protokét z pomiaru
geometrii wytworzonej konstrukcji

7) inne dokumenty przewidziane w programie wytwarzania

8) Wykonawca konstrukcji stalowej jest zobawany do dostarczenia Aynierowi kompletu
uaktualnionej Dokumentacji Technicznej zawiecaj wszystkie zmiany wynikle w czasie
wytwarzania konstrukcji stalowej.

5.3.  Montaz i scalanie konstrukcji na placu budowy

5.3.01. Skladowanie konstrukcji na placu budowy

Obowiazkiem Wykonawcy montal jest przygotowanie placu sktadowego konstrukojil@éstpnienie
go Wytworcey, by mogt dokortaroztadunku dostarczonej konstrukcji i ugéiewentualne uszkodzenia
powstate w transporcie. Konstrukaja placu budowy natg uktada& zgodnie z projektem technologii
montau uwzgkdniajac kolejnd¢ poszczegolnych faz morta Konstrukcja nie mae bezpérednio
kontaktow& sie z gruntem lub wodl i dlatego nalgy ja uktad& na podkladach drewnianych lub
betonowych (np. na podktadach kolejowych).

Sposo6b uktadania konstrukcji powinien zapewni

1) jej stateczn& i nieodksztalcaln&

2) dobre przewietrzenie elementéw konstrukcyjnych

3) dobr widoczna¢ oznakowania elementéw sktadowych

4) zabezpieczenie przed gromadzeniegngdd opadowychsniegu, zanieczyszcaatp.

W miare mozliwosci nalery dazy¢ do tego, aby dvigary i belki byly skladowane w pozycji pionowej
(takiej jak w konstrukcjach) podparte nazhach.

5.3.02. Przemieszczanie elementéw konstrukcji do ostategzitdh potaenia

Elementy sktadowane na placu budowy maulsygt transportowane do miejsca wbudowania w sposéb
gwarantujcy jego nieuszkodzenie. Elementy transportowaney gramocy dwigoéw musz by¢
podnoszone przy zayciu odpowiednich zawiesi z zachowaniem zasad lezgistwa (prébne
uniesienie na wysoké 20 cm, brak przeszkdéd na drodze transportu, pkpémza | odpowiednio
wyekwipowana zaloga).

Wyznaczenie osi podinej obiektu i tgysk

Na podporach obiektu nale wyznaczy¢ w sposob trwaty © mostu, osie gvigarow gtéwnych i osie
tozysk.

Osie tarysk naley wyznacza dla temperatury,t= 10C w odlegt@ciach od oskrodka tarysk statych
odpowiadaicych dokladnie rozgtosciom teoretycznym pesel wg Dokumentacji Projektowej
i rysunkow warsztatowych.

Przesunjcia tazysk wzgkdem osi podparcia catego wiaduktu nie powinny praek& 2 mm (wzdtad
osi wiaduktu).

Wszelkie uszkodzenia elementow powstate w czasiesportu wewgtrznego musg by¢ ocenione
przez Ireyniera iw razie konieczroi element musi by zasgpiony nowym na koszt Wykonawcy
Robo6t montaowych.

5.3.03. Wykonanie pajczen tymczasowych
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Konstrukcja musi b§ scalona wg projektu mortiai projektu technologii spawania zawiex@@go plan
spawania. Spawane styki moimae mog by¢ wykonane przy zapewnieniu warunkéw
przewidywanych w projekcie technologii spawanisszezegoélnie przy odpowiedniej temperaturze,
wilgotnosci oraz ostonjciu od wiatrow.

5.3.04. Wykonanie pajczen statych na miejscu budowy

5.3.04.01. Pohczenia spawane

Wszystkie spoiny wykonywane na placu budowypszewidziane w Dokumentacji Projektowejslde
zachodzi potrzeba wykonania dodatkowych spoin Ipbirs pomocniczych (viczapc wto spoiny
sczepne) musi ldyto zaakceptowane przezzimiera wpisem do Dziennika Budowy. Spawanie nie
przewidzianych w Dokumentacji Projektowej uchwytdmontazowych (uszy) do podnoszenia lub
zamocowa wymaga zgody layniera. lrzynier maze zaadat wykonania obliczé sprawdzajcych
skutki przyspawania uchwytéw mountavych. Spawanie natg prowadzé zgodnie z wymaganiami
PN-S-10050 pkt 2.4.4.4. Roboty spawalnicze na ai@egrowadzi mazna w temperaturach povs
5°C. Kazda spoina konstrukcyjna musidgznakowana przez wykorigiego j spawacza jego matk
Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegdjadaniu, ocenie jakoi i odbiorowi. Kaicowe badania spoin
powinny by przeprowadzane nie wczeej jak po uptywie 96 godzin po ich wykonaniu. Bath spoin
polegajce na ogidzinach i makroskopowych badaniach nienigegeh wg PN-M-69703 prowadzi
przedstawiciel Ipyniera osolicie. Koszty bada radiograficznych i ultragivickowych ponosi
Wykonawca, a wykonywa je mog jedynie laboratoria zaakceptowane przezyimera. Badania,
potwierdzagce jakd¢ Robot spawalniczych, prowadznaley wedtug PN-S-10050 pkt 3.2.8. i pkt
3.2.9.

Wytworca zobowizany jest gromadegipetra dokumentagj bada w postaci radiograméw i protokotow
i przekazad ja Inzynierowi podczas odbioru ostatecznego konstrukgciji.

5.3.05. Przygotowanie konstrukcji stalowej do wspétpradyeronem

5.3.05.01. taczniki do konstrukcji zespolonych

taczniki musa by¢ czyste, wolne od rdzy, zendryzeréw korozyjnych, smarow, zwtaszcza w czasie
spawania ita przed zalaniem betonu. Powierzchnia elementu, tdoejkprzyspawany jest sworre
musi by pozbawiona zendry, korozji, brudu, farby, smardgv Zanieczyszczenia mggpowodowa
powstawanie nieprawidtowej spoiny.

Wykonawca powinien dostarazyinzynierowi w celu zatwierdzenia przed spawaniem gpagice
informacje:

1) nazwe producenta i rodzaj ugdzenia spawalniczego

2) okreslenie rodzajuwrodia padu

3) opis hcznika i atesty materiatu, z ktérego wykonamezhiki

Wykonawca powinien przedstatvido akceptacji layniera technolog wykonania uwzgidniajaca
zapobieganie powstawaniu koncentracji gagt przy spawaniuacznikow.

5.3.05.02. Przygotowanie konstrukcji do wykonania wspotpracago pomostu betonowego

Betonowanie piyty pomostu wspéipragtggo z dwigarami stalowymi powinno odbywasie bez
dodatkowych podpar

Powierzchnie kontaktowe betonu ze stdhdrne powierzchnie pétek zdigaréw) powinny by
zabezpieczone antykorozyjnie wg STWIORB M.14.02.01.

5.3.06. Osadzenie peset na podporach

Przed ostatecznym osadzeniem konstrukcji na podpdraynier musi dokon& ostatecznego odbioru
tozysk iich posadowienia zachovyaj warunki okrélone w PN-S-10050 pkt. 2.6.3 ipkt. 3.3.1.
Opuszczenie konstrukcji nie i powodowa deformacii wykraczagych poza obszar pracy spystej
nawet w przypadku awarii podfrokow. W czasie osadzania psia gitdbwne elementy musgz
zachowywé& swoje pfaszczyzny. Operacja osadzania powinna bgalizowana stopniowo
z wykorzystaniem podkiadek stalowych i klinbwbdwych, tak by w jednej fazie nie opuszczeiece]
niz 1/500 rozpjtosci przsta. Osadzanie pgget na podporach powinno odbyivaie w obecnéci
Inzyniera.
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5.3.07. Zabezpieczenie antykorozyjne po mauta

Zasadnicze zabezpieczenie konstrukcji stalowejdokamrozp wykonywane jest w Wytworni, gdzie
wykonuje st wszystkie warstwy powitoki zabezpieczegj przed koroz z wylaczeniem ostatniej
warstwy nawierzchniowej. Po ukozeniu montau powtoke antykorozyjma nalezy dokaczy¢ zgodnie

z STWIORB M 14.02.01.

Zaleca s, aby na jednym zzaligarow, od strony wewtrznej umidci¢ po zak@czeniu malowania
schematyczny rysunek konstrukcji z zaznaczonymistmaami zabezpieczenia antykorozyjnego dla
poszczegoblnych elementéw gtéwnych. Oznaczenie, @ykt mowa powinno zostananiesione
jaskrawym kolorem farby, w miejscu nie zalewanynrzez wod inie naraonym na zniszczenie
zinnego powodu. Oznaczenie to, nanoszone powiny® rbezalegnie od wpisu o malowaniu
wniesionego do ksgi wiaduktu.

5.3.08. Rusztowania montawe

Rusztowania (podpory bierne) do montgpowinny by zaprojektowane i obliczone na sity wynikeg

z projektu montau konstrukcji ustroju nmego. Zaakceptowany przez zymiera i projektanta

konstrukcji projekt rusztowanie mae by bez ich zgody zmieniany.

Rusztowania stalowe zelementow skladanych do Wwietnego uytku powinny odpowiada

wymaganiom BN-70/9080-02.

W zasadniczych wymiarach rusztawdrewnianych dopuszczagsiastpujace odchyiki:

— w rozstawie szeregow pali lub jarzm £5% rozstawu

— wwychyleniu jarzm rusztowaz ptaszczyzny pionowej +5% wysala jarzm, lecz nie wicej niz
5cm

— W rozstawie poprzecznic pomostu x5cm.

5.3.09. BHP i ochronarodowiska

Za przestrzeganie aktualnie obamijacych pastwowych i lokalnych przepiséw o BHP i ochronie
srodowiska odpowiada Wykonawca. zimier nie mae nakazé& wykonania czynrxi, ktérych
wykonanie naruszytoby postanowienia tych przepisow.

6. Kontrola jako $ci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymaganiglme” pkt 6.

6.1. Obowiazki Wykonawcy

Wykonawca ma obowrek prowadzi kontrok jakasci prowadzonych przez siebie Robot, niezaie
od dziata kontrolnych Irzyniera.

6.2. Sprawdzenie jak@i materiatow

6.2.01. Badania kontrolne stali

Nalezy sprawdzt spetnienie wymagapodanych w punkcie 2.3. niniejszej STWIORB. Pooattiley
sprawdzt, czy uwyte elementy stalowe jak blachy, ptaskowniki, kKataniki sa zgodne z
Dokumentacj Projektowa co do gatunku i odpowiadgyvtasciwym normom przedmiotowym podanym
w punkcie 2.3. niniejszej STWIORB.

6.2.02. Badania kontrolne

Nalezy sprawdzt posiadanie atestow producenta na wyroby stalovez, acechowanigrub i naketek.
Do kazdej partii wyrobu powinno by wystawione przez Wykonawezawiadczenie zawierage co
najmniej:

— dak wystawienia zéwiadczenia,

— nazw i adres Wytworni,

— 0znaczenie wyrobu wg norm przedmiotowych,

— mag netto wyrobu lub liczé sztuk,

— wyniki bada,

— podpis i piecgé Wytworni.

6.2.03. Badanie materiatdw spawalniczych (spoiwa)
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Badanie materialtdw spawalniczych polega na spramidzezy posiadaj atesty wystawione przez
Wytworee tych materialdw. Atesty muszpotwierdzé zgodnd¢ danego materialu z normami
przedmiotowymi okréonymi w punkcie 2.4 niniejszej Specyfikacji oragpeing¢ okresu gwarancji dla
danego wyrobu. Zeli materialy spoiwa nie majatestow lub jeeli okres gwarancji podany w atestach
zostat przekroczony, to nalew Wytwdrni dokona przy wyciu tych materiatdw badania spoiwa i
zlacz spawanych wg PN-S-10050.

6.3. Sprawdzenie wymiaréw konstrukcji

Sprawdzenie wymiarow konstrukcji obejmuje zasadmiczymiary elementow, a wi diugad,
wysoka¢, rozstaw elementow, przekroje blach, ksztattowwikéSprawdzeniu podlega rozstaw
tacznikéw. Doktadné¢ pomiaru powinna wyno&il mm. Wyniki pomiarow powinny l#yzgodne z
Dokumentacj Projektova i rysunkami warsztatowymi.

6.4. Sprawdzenie ksztattu konstrukcji

Sprawdzenie ksztaltu konstrukcji obejmuje sprawdzeamrostoliniowdci elementow ewentualnych
wybrzuszé srodnikéw dwigaréw z ich ptaszczyzny, odchylenia ptaszczyzlgmentu od ptaszczyzn
przyjetych w Dokumentacji Projektowej (ptaszczyzny piomowoziome lub pochyie).

6.5. Badanie spoiwa i ztzy spawanych

Nalezy wykona nastpujace badania:

a) skfadu chemicznego spoiwa (zawaét€, P, S),

b) wlasndci mechaniczne spoiwa {RRe., As, Z),

c) proke statyczi rozchgania doczotowych zezy spawanych (B,

d) préke zginania doczotowych ztzy,

e) probe udarndci ztaczy na préobkach z karbem w ksztatcie litery V w per20°C,

f) plastyczné¢ zlaczy spawanych,

g) rozktad twardéci w zlaczu spawanym,

h) badania metalograficzne.

Badania te nalg przeprowad@ wg wskaza i zakresu podanego w PN-89/S-10050. Ocena wynikow
bad& wg PN-S-10050. Ponadto wszystkie spoiny po wykan@odlegag badaniom i ocenie zasad
podanych w punkcie 5.2.2.1. niniejszej STWIORB.

6.6. Badaniedcznikow stiacych do zespolenia ptyty pomostu z konstralstplows
Badanie nalgy przeprowadz wg zasad omowionych w punkcie 5.3.5.1 niniejsZaV8ORB.
6.7. Ocena wynikéw bada

Konstrukcja wykonana w Wytwérni jak i po zmontowamia budowie mae by uznana za wykonan
zgodnie z wymaganiami norm i niniejszej Specyfikaggzeli wszystkie badania daglzwynik
pozytywny. W przypadku, gdy chgedno badanie dato wynik negatywny, konstrukcja élement
wykonane niezgodnie z wymaganiami normy lub STWiOR&winna by doprowadzona przez
Wykonawe do stanu zgodrgei z normami i STWIORB oraz przedstawiona do ponegmzbadania.
Wyniki bada przeprowadzonych w Wytworni i po zmontowaniu koulktji winny by¢ wpisywane na
biezaco do Dziennika Budowy lub ujmowane w formie prattdiv.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB D-MQ®O0. ,Wymagania Ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest 1 kilogram stali elementow ustrojusnego. Do ptatréei przyjmuje st tonaz

zgodnie z Dokumentagj Projektowa, zwigkszony Iub zmniejszony o #oi wynikajace

z zaaprobowanych zmian. Zarownazynier jak i Wykonawca magzadac koncowego sprawdzenia

tonazu, w przypadku wtpliwosci. Zadanie Wykonawcy musi ldyna pimie.

— Ciezar wigciwy stali naley przyjmowa& wedlug polskich norm. Naddatki wynikae
z zastosowania przez Wykonawelementéw zamiennych o gliszych ni potrzeba wymiarach nie
sq zaliczane do tora
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— Ciezar érub, naketek, hcznikbw do wspolpracy z betonem oraz podktadek zalise do tonau
konstrukcji wg ich nominalnegoegiaru i wymiarow

— Nie wlicza s¢ do tonau powtok ochronnych

— Ciezar spoin wlicza si do tonau wg ich nominalnych wymiaréw, nadlewek, wygzi itp. nie
uwzgkdnia sé. Nie potaca sk z tonau otworéw i weké o powierzchni mniejszej od 0,03m

8. Odbior Robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.1. Odbiory czsciowe

Harmonogramy odbioréw e¢gciowych sporzdza Irzynier po zapoznaniu i z programem
wytwarzania konstrukcji (pkt. 5.1.2.) i programenomtezu (pkt. 5.1.3.) Harmonogramy stanawi
integralmy, cze$¢ akceptacji programéw. Sposob i zakres odbioréwsagawych opisane ssw pkt. 5
niniejszej STWIiORB.

Odbioru materiatdbw i wyrobow stalowych powinien dok: Komisarz Odbiorczy Ministerstwa
Infrastruktury. Odbiér Robdt w zakresie pmte za wady kdzie dokonany zgodnie z instrukdpP-
T14 z p&niejszymi zmianami wydanprzez GDDP Warszawa

8.2.  Odbiér kaxcowy

Koncowy odbior stalowej konstrukcji dokonywany jest pkoiczeniu obiektu (ukeczone maj by¢
roboty zwhzane z pomostem, izola¢j hawierzchri, dojazdami itp.), w patzeniu z prébnym
obcizeniem.
Obiekt musi by odbierany komisyjnie z zachowaniem warunkow élkngych w pkt. 2.8. PN-S-10050.
Do odbioru kaécowego Wykonawca jest zobawany dostarczy uaktualniom Dokumentag
Projektova zawierajca wszystkie zmiany wprowadzone w czasie budowy oazentaryzacg
powykonawcz obiektu.
Jezeli wyniki bada konstrukcji pozwalaj na dopuszczenie obiektu do eksploatacji zyakporadzi¢
protokot odbioru kécowego zawieragy:
1) dat, miejsce i przedmiot spisanego protokoétu,
2) nazwiska przedstawicieli:
- Inzyniera
- jednostki przejmujcej obiekt w administra¢j
- Wykonawcy montau
3) oswiadczenie jednostki przejmagej obiekt w administragj o przegciu od Wykonawcy
kompletnej dokumentacji budowy w skiad ktérej wckpd
- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami
- Dziennik Wytwarzania w Wytwaorni
- Dziennik Budowy
- atesty materiatOwaytych w Wytworni i podczas morita
- $Swiadectwa kontroli laboratoryjnej wszystkich badaymaganych w Specyfikacjach
- protokoty odbioréw cgciowych
- inne dokumenty przewidziane w programach wytwaiczamontau
4) stwierdzenie zgodrei wykonanego obiektu z DokumentacjProjektova iwymaganiami
Specyfikaciji
5) wykaz dopuszczonych do pozostawienia gostiv od Dokumentaciji Projektowej, nie mpajch
wplywu na nénos¢, walory wytkowe i trwat@¢ obiektu (mog mie¢ wptyw na nalenos¢ za
wykonane roboty)
6) stwierdzenie o dokonaniu odbioru i oflenie warunkéw eksploatacji
7) podpisy stron odbioru wg pkt 2) protokotu.

9. Podstawa pfatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy platrici podano w pkt 9.1. STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 9.

9.1. Cena jednostkowa
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Zaaprobowany toria wykonanej

konstrukcji wedlug obmiaru jest platny rpodstawie ceny

jednostkowej, ktéra uwzglinia odpowiednio:

w zakresie wytwarzania konstrukcji:

dostarczenie

wszystkich

czynnikbw produkciji, przagygenie i dostarczenie dokumentacji

wykonawczej: rysunkow warsztatowych, programu wyiaaia i scalania konstrukcji w Wytwaorni i na
montau, PZJ-u zabezpieczeantykorozyjnych, badanie blach i ptyt prébnych Istgch oraz
wykonanie poleag Inzyniera z tym zwjzanych, czyszczenie,ecie, trasowanie, wiercenie, obr@bk
maszynow, pasowanie, ukosowanie, spawanie,ccnie naruby, monta, nagrzewanie, zapewnienie
sworzni, srub, naketek i podkifadek (niezlminych do wykonania monta na budowie) razem ze
srubami zapasowymi oraz bolcami mamaymi, lacznikami do 4czenia konstrukcji stalowej
Z betonem, obrobktermiczra, kontrok kwalifikacji spawaczy, prowadzenie badabot spawalniczych
wraz z zastosowaniem metod nienisoyzh, zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji ezatowe),
oznakowanie elementéw konstrukcji wg kolejoioich montau na budowie; monta prébny w
Wytwarni, transport elementow konstrukcji na budorvroziadunkiem na stanowiskach skladowych

lub montaowych.

w zakresie montal konstrukcji na budowie:

wykonanie projektow, do ktérych zobligowany jest Mugawca; wykonanie wszystkich elementéw
wynikajacych z opracow@a Wykonawcy; wykonanie i rozbidgkkonstrukcji rusztowaniowej i sten
montaowych, monta wstkepny z regulacj geometrii, sprawdzenie kwalifikacji spawaczy i mteréw,
state padczenie elementdéw konstrukcji przez spawanie z maggmiem i wykonaniem oston dla robot
spawalniczych, badanie pokzer, w tym nieniszcace, dostarczenie iodwiezienie materiatow
ustugowych poza pas drogowy, zapewnienie bezphstz@ osob, ktore magznale¢ sig w obszarze
prac montaowych , przegid spoin po probnym ohgieniu wiaduktu.

10. Przepisy zwazane

PN-EN 440

PN-EN 756

PN-EN 760

PN-EN 970

PN-EN 1668

PN-EN 10056-1

PN-EN 10056-2

PN-EN 12072

PN-EN ISO 4014
PN-EN ISO 4016

PN-EN ISO 4032
PN-EN I1SO 4034
PN-EN ISO 4035
PN-EN ISO 2560

PN-EN I1SO 4759-3

Materiaty dodatkowe do spawania — Drigkteodowe i spoiwo do spawania
lukowego elektrogl topliwa w ostonie gazéw stali niestopowych i
drobnoziarnistych — Oznaczenia

Spawalnictwo — Materialy dodatkowe dorgn@a — Druty elektrodowe i
kombinacje drut-topnik do spawania tukiem krytyralishiestopowych i
drobnoziarnistych — Oznaczenia.

Materiaty dodatkowe do spawania — Topadkispawania tukiem krytym -
Oznaczenia

Spawalnictwo — Wadliéw®zlaczy spawanych —Oznaczenia klasy wadfigima
podstawie ogldzin zewrtrznych.

Materiaty dodatkowe do spawaniactyprdruty do spawania tukowego w
ostonach gazdéw elektradvolframows stali niestopowych i drobnoziarnistych
oraz ich spoiwa - Klasyfikacja

lKKitowniki rownoramienne i nierdbwnoramienne ze stahlstrukcyjnej -
Wymiary

I{towniki rownoramienne ze stali konstrukcyjnej —@mincje ksztattu i
wymiaru.

Materiaty dodatkowe do spawania — Delktrodowe, druty i pty do
spawania tukowego stali nierdzewnyctaroodpornych — Klasyfikacja.
Sruby z them sz&iokatnym — Klasy doktadnii A i B
Sruby z tbem sz&iokatnym z trzpieniem zmniejszonynérédnica trzpienia =
srednicy podziatowej) — Klasa dokladiod B

Naktki szeciokatne — Klasy dokladriwi A i B.

Nakitki szeciokatne — Klasa doktadrioi C

Naktki szeciokatne niskie (zécigciem) — Klasy doktadriwi A i B

Materiaty dodatkowe do spawaniaekiEbdy otulone dogcznego spawania
lukowego stali niskostopowych i drobnoziarnistycKlasyfikacja.

Tolerancje gzi zlacznych — Cgs¢ 3: Podktadki okigte dosrub, wkretek i
nakrtek — Klasy dokfadnici Ai C
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PN-EN ISO 7089
PN-EN ISO 7091
PN-EN ISO 8673

PN-EN ISO 8675

PN-EN ISO 8765

PN-EN I1SO 9692-2

PN-B-06200
PN-H-69014
PN-H-69430
PN-H-84018
PN-H-92120

PN-H-92203
PN-H-93000

PN-H-93001

PN-M-04251
PN-M-69356
PN-M-69432
PN-M-69433

PN-M-69772

PN-K-02056
PN-K-02057
PN-S-10030
PN-S-10050
PN-S-10052

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow robét dmgych i mostowych realizowanych na drogach

Podkiadki odgte — Szereg normalny — Klasa doktagiricA

Podkitadki odgte — Szereg normalny — Klasa doktagiriaC

Nakiki szeciokatne, odmiana 1 z gwintem metrycznym drobnozwojowym
Klasy doktadnéci Ai B

Naktki szeciokatne niskie z gwintem metrycznym drobnowymiarowym —
Klasy doktadnéci Ai B
Sruby z tbem sz&iokatnym z gwintem metrycznym drobnozwojowym — Klasy
doktadndci Ai B

Spawanie i procesy pokrewne —\ilescja jakdci i tolerancja wymiarow
powierzchni attej termicznie (cicie tlenem)

Konstrukcje stalowe budowlane. Wymémgabadania.

Przygotowanie brzegéw do spawania.

Stal walcowana.akowniki rownoramienne.

Stal niskostopowa o podwgonej wytrzymatéci. Gatunki.

Blachy grube i uniwersalne ze stali karkeyjnej weglowej zwyklej jakaci i
niskostopowe;.

Blachy stalowe uniwersalne. Wymiary.

Stal wglowa i niskostopowa. Walcéwka,gby i ksztattowniki walcowane na
goraco.

Walcéwka i gty walcowane na gaco ze stali wglowej wyzszej jakgci i
stopowej konstrukcyjnej.

Struktura geometryczna powierzchnropbwatdgé.

Topniki do spawaniaizlowego.

Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulaitespawania i napawania.
Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulaimespawania stali niskaglowych i
niskostopowych o podwgzonej wytrzymatéci.

Spawalnictwo. Klasyfikacja wadlige ztaczy spawanych na podstawie
radiogramow.

Tabor kolejowy normalnotorowy. Skrajetatyczne.

Koleje normalnotorowe. Skrajnie budowli.

Obiekty mostowe. Ofpainia.

Obiekty. Mostowe. Konstrukcje staloWsmagania i badania.

Obiekty mostowe. Konstrukcje staldwrejektowanie.

zamiejskich krajowych i wojewddzkich z fitiejszymi zmianami. GDDP, Warszawa, 1989.
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M-14.02.01 POKRYWANIE POWLOKAMI MALARSKIMI NOWEJ
KONSTRUKCJI STALOWEJ NIEOCYNKOWANEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszych STWIORB a s wymagania dotyere wykonania i odbioru
zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw konstruitglowej ustroju niagego kladki w

ramach budowy kfadki pieszo-rowerowej na istiiggh pylonach mostu kotowego przez rgek
Whkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB @ stosowane jako dokument kontraktowy przy zlecaniuealizacji Robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot otlych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robot azanych z
wykonaniem zabezpieczenia antykorozyjnego przezypanie powtokami malarskimi stalowej
konstrukcji ustroju nénego ktadki, uprzednio nie ocynkowanej.

Ponizsza STWIORB dotyczy zabezpieéazmalarskich o trwakxi powyzej 25 lat wsrodowisku
korozyjnym w klasie C4 - C5 wg PN-EN ISO 12944-22(Q3].

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Czas przydatia wyrobu do stosowania — czas, w ktorym wyrobéawy po zmieszaniu
sktadnikow nadaje sido nanoszenia na podtn

1.4.2. Farba — wyrdb lakierowy pigmentowany, tvagkzpowtoke kryjaca, ktora spetnia przede
wszystkim funkcg ochronn.

1.4.3. Punkt rosy — temperatura, przy ktorej zaavarpowietrzu para wodna aga stan
nasycenia. Po obréniu temperatury powietrza lub malowanego obiekinizej punktu rosy
nastpuje wykraplanie giwody zawartej w powietrzu.

1.4.4. Podkiad gruntagy — warstwy natoone bezpé&rednio na podtze w celu jego
zabezpieczenia.

1.4.5. Miedzywarstwa — farba przeznaczona na powloicdzywarstwovd, mapca rozne

funkcje, np. izolacyja, wypetnienie porow, wygtadzenie matych nierodeipzabezpieczenie
przeciwko uderzeniu, itp.

1.4.6. Warstwa nawierzchniowa — ostatnia, zgwma powloka malarska.

1.4.7. Obrobka strumieniowdsierna — uderzanie strumierdieierniwa, charakteryzagego sg
wysoka energi kinetyczry, w powierzchng, ktéra ma by przygotowana.

1.4.8.Scierniwo do obrébki strumieniowgsiernej — materiat staty przeznaczony do stosowania
w obrobce strumieniowéeiernej.

1.4.9. Rdzewienie nalotowe — nieznaczne tworzearigdgy na przygotowanej powierzchni
stalowej, bezp@ednio po jej przygotowaniu.

1.4.10. Zgorzelina walcownicza — gruba warstwakibenutworzona na stali podczas
przetworstwa na gaco lub obrébki na gaco.

1.4.11. Rdza — widoczne produkty korozji sktadajst, w przypadku metalielaznych, gtéwnie
z uwodnionych tlenkévielaza.

1.4.12. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 pkt 1.5.
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2. Materialy

2.1. Ogdélne wymagania dotyge materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudey STWIORB
D-M-00.00.00 pkt 2.

Przed przysipieniem do wbudowywania materiatu Wykonawca zobhaeny jest do
przedstawienia kart technicznych oraz kart charg&tgki substancji niebezpiecznych
poszczegodlnych materiatdw. Przyzkej dostawie Wykonawca dostarcza deklaracje zgaino
lub certyfikatu zgodnii materialu z RekomendacjTechnicza IBDiIM,. Za sprawdzenie
przydatndci materiatéw oraz jakd wbudowania odpowiada Wykonawca.

2.2. Wiaciwosci ogolne materiatdw malarskich do zabezpieczenigkarozyjnego

Materiaty malarskie zabezpieczeg przed korozj stosowane do powtok powinny dygodne z
ZALECENIA DO  WYKONYWANIA | ODBIORU ANTYKOROZYJNYCH
ZABEZPIECZEN KONSTRUKCJI STALOWYCH DROGOWYCH  OBIEKTOW
MOSTOWYCH” - nowelizacja w 2006 r. Natg stosowa firmowe systemy zabezpieczenia,
zestawy farb na istnigje powtoki malarskie, posiadag RekomendagjTechniczia IBDIM.

Nalezy stosowé materiaty malarskie, natece do jednego systemu, nagt& se na powierzchnie
stalowe.

Nalezy zastosowa powloke malarsly o trwatcci dtugiej (H) w rozumieniu normy PN-EN ISO
12944-1 przy eksploatowaniu jej wrodowisku, dla ktérego kategoria korozy§und zostata
okreslona przez Wykonawgecw projekcie technologicznym zabezpieczenia antykgnego (pkt.
5.2). Wykonawca powinien zastosaivaystem powlokowy do stosowania na powierzchniach
naraonych na wptywy warunkéw atmosferycznych i eksppaanych wsrodowisku o kategorii
korozyjndci minimum C4 okrélonej w normie PN-EN ISO 12944-2.

Przy wyborze rodzaju powiloki nadg zwrocik uwage, czy przez producenta podane jest igea
stwierdzenie przydatioi do stosowania. Producent powinien gkieja w pierwszym rzdzie na
danych z praktyki, odnosezych sé do podobnych przypadkéw zastosdwaeterminowanych
przez warunkisrodowiskowe, ksztalt konstrukcji, przygotowanie perxzchni pod powtok,
spos6b aplikacji materiatu.

Ostateczne zatwierdzenie systemu malarskiegaie dokonane przez gniera po opracowaniu

i przedstawieniu przez WykonawdZJ z zajczeniem Rekomendacji Technicznej dla danego
systemu malarskiego wydanej przez IBDIM w Warszawkart Technicznych wyrobdéw
malarskich. Powierzchnie referencyjne na powierz&bnstrukcji wskazuje liynier wybieragc
miejsca o ranym stanie powierzchni, #ej ekspozycji na czynniki zewimzne i dostpie do
czyszczenia i malowania w 8o odpowiadajcej ogélnemu meté@wi powierzchni malowanej
wg PN EN 1SO 12944,
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2.3. Farby stosowane na poszczegdélne warstwy zegozemia antykorozyjnego

2.3.1. Dla zabezpieczenia projektowane] konstrukastosowanie ma system W3a podany w
.Zaleceniach do wykonania i odbioru antykorozyjnyctabezpiecze konstrukcji stalowych
drogowych obiektéw mostowych” [38].

Farba etylokrzemianowa (ESI) powinna zawtenainimum 83% czystego cynku wagowo w suchej
powtoce. Z powodu mdiwosci wyshpienia sgkan typu ,mud cracking” producent powinien
gwarantowa mozliwos¢ naktadania powtoki o grukoi 175um bez ryzyka sgan. Zaktadana
grubas¢ suchej powtoki 75um.

Farba doszczelnigta eposydowa musi byfarba niskocasteczkoww zapewniajca dostatecza
migracg w powtoke etylokrzemianow i minimalizowa& mozliwosé wystpienie wad typu ,pin hole”.
Zaktadana grub@ suchej powtoki 25pum.

Miedzywarstwa powinna ldywykonana z farby epoksydowej o wysokiej zawaitazesci statych.
Wykonane powtoki powinny méepodwyzszory odpornd¢ na uszkodzenia mechaniczne. Zaktadana
grubai¢ suchej powtoki 120pm.

Powtoka nawierzchniowa powinna dyvykonana z farby poliuretanowej odpornej na zgvame
warunki atmosferyczne, a zwlaszcza na promieniogvasV. Wykonane powioki powinny mie
wysoka odpornd¢ na zmiawr koloru i by¢ odporne na kredowanie. Zakladana gédgtsuchej powtoki
60pm.

Przyktadowy system zabezpieczenia antykorozyjnego

Powloka etylokrzemianowa GALVANY 1Z180(N) o grudm 75um
Doszczelnienie MULTIPURPOSE PRIMER EP1730 o g&egb@5um
Migdzywarstwa epoksydowa KOREPOX EH2350 o gégb&20pum
Powtoka nawierzchniowa KORETHAN TOPCOAT UT6581 algmci 60um

taczna grub& suchej powtoki: 280 pm

Tablica 1. Systemy malarskie do stosowania na noi®eycynkowane powierzchnie stalowe

Grubas¢
| podkiad . Warstwa catkowita
System Przygotowanig mOCK!& Miedzy- | nawierzchni | powtok
powierzchni | 9runtupcy warstwa | gwa malarskich
(Lm)
1 2 3 4 5 6
W2a EPZn, EP PUR
EP/PUR lub Sa?2 EP Misc.HB, | Misc.HB AY 280 - 400
AY lub PS EP (R) PS PS
W2b
EP/PS Sa?2y EPZn - PS 240 - 320
ESIZn i
W3a*) powtoka
ESIZn uszczelnigca EP, PUR
EP/PUR Sa?2wv bazu-pca na | EPMisc, AY 240 - 320
lub zywicach EP (R)
AY niskocasteczko
wych
ESIZn i
*
E\évé?] /?DS Sa2wv powtoka - PS 220 - 240
uszczelnigca
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W4**)
Wodny lub
mieszany.
W wersji EP HB EP HB AY
"go‘,j”e‘ mog | sa2 PURHB |PURHB| PUR 320 - 400
y¢ powtoki
epoksydowe,
poliuretanowe
akrylowe
F\,AL/J?Q Sa2 PURW:EZIPUR PURHB| PUR 280 - 400
120 - 140
(powtoka prosz
kowa
WE***) Poliestrowa| epoksydowa
Proszkowy dg Sa2¥% do wysokocynkow
elementow Powtoka Proszkowy epoksydowy zastosowa | aogr. 60-70
drobnowymia4 konwersyjna wysokocynkowy zewrgtrznyc| pm i powloka
Wy Y retrznyc) pmip
rowych h poliestro-wa do
zastosowa
zewrgtrznych o
gr. 60-70 um)
Powtoka
cynkowo-
zanurzeniowg Poliestrowa o cechach antygazowania 120 - 140
Powtoka
konwersyjna
W7a ] ) i
Do przestrzenj ~ Systemy W2a, W3a, W4, W5 bez powtoki nawierzchnipgribas¢ ]
zamknitych uzupetniona pozostatymi powtokami do grébigpodanej dla tych systemdw
W7b
Do przestrzenj  Sa 2 % EPZn EP lub 280 - 400
zamknitych PUR/bitum
*) Trwalo$¢ systemu powinna wynasico najmniej 25lat; miejsca uszkodze powlok
etylokrzemianowych naky zabezpieczata sam, technologi lub stosowé farby, ktére g
zawiesira zmikronizowanego cynku vwywicy weglowodorowej (powyej 99,5% wag. cynk
w suchej powloce) lub jednoskiadnikowej modyfikowdarby etylokrzemianowe. Powto
uszczelnigjca jest specjainfarba do tego celu bazaga nazywicach niskoczsteczkowych
Nalezy ja naktad@ nie p&niej niz przed wystawieniem na dziatanie zanieczysicze
**) Rozcigiczenie powyej dopuszczalnej ikei niszczy fark. Wilgotnas¢ wzgledna
powietrza przy aplikacji nie powinna byyzsza nk 70%.
***)  Nadap sie do aplikacji w wytworniach 41z zaktadach posiadgjych specjalistyczne
urzadzenia aplikacyjne do nanoszenia powtok konwersyjnyproszkowych.

Oznaczenie farb w tablicy 1:
EP - farby epoksydowe
EPZn - farby epoksydowe wysokocynkowe (zawsrttynku w suchej powtoce 3 85% wag.)
EP/bitum - farby eposydowo-bitumiczne
Misc - wypelniacze ptatkowe
R-pigmenty aktywne (np. fosforany cynku)
PUR - farby poliuretanowe
PUR/bitum - farby poliuretanowo-bitumiczne
AY - farby akrylowe
PS - farby hybrydowe polisiloksanowe antykorozyjne
ESIZn - farby etylokrzemianowe wysokocynkowe
HB-farby o wysokiej zawart@i czsci statych
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(R) - pigmenty aktywne (np.fosforany cynku)

2.3.2. Warunki stosowania systeméw malarskich

Niezaleznie od zalecanych w tablicy 1 grulen grubdci poszczegolinych powtok powinny by

zgodna z zaleceniami producenta podanymi w karehrticznej produktu oraz zgodne z
Rekomendagj Techniczi IBDIM.

W przypadku stosowania farb w warunkach specjalnfyeh wilgotne powierzchnie, na gorzej
przygotowan powierzchng, na wilgotra powierzchng, w niskich temperaturach) farby magsz

mie¢ adnotagg w Rekomendacji Technicznej oraz karcie technicamejopuszczeniu do tych
zastosowaA.

Grubai¢ poszczegdlnych powiok oldla instrukcja Producenta zestawu malarskiego oraz
Rekomendacja Techniczna.

Kolorystyka powtoki winna by zgodna z DokumentagjProjektova oraz zaakceptowana przez
Inzyniera.

Farba poliuretanowa na warstwawierzchniow powinna by odporna na czynniki atmosferyczne
a zwfaszcza na promieniowanie UV i wykazywwawatos¢ koloru.

2.2. Materialy pomocnicze do oczyszczenia powiatzthzywanego sprgu malarskiego.

Zastosowane materialy powinny posiadaprobaty i atesty producenta. Przed zastosowaniem
nalezy sprawdzt czy okresy gwarancji materialdw nig grzekroczone.

Materiaty shzace do przygotowania powierzchni powinny speinigymagania podane w
Projekcie.

2.4. Materiaty do przygotowania powierzchni do medaia

2.4.1. Materialy do odtluszczania powierzchni

Do odtluszczania powierzchni stalowej ma stosowawodnesrodki myjace lub rozpuszczalniki
organiczne. Z wodnyclirodkdw mypcych zaleca si srednio alkaliczne fosforanowérodki
myjace z wysol zawartdcia srodkdédw powierzchniowo czynnych. Ze wegdu na wiaciwosci
szkodliwe dla srodowiska nalgy unika¢é  stosowania srodkéw  zawierajcych
chlorofluoroweglowodory. Po odtluszczeniu powierzclirstalows naleey umy¢ czyst wody w
celu usunicia zanieczyszcagonowych.

2.4.2. Materiaty do obrébki strumieniovsoiernej

Do przygotowania powierzchni naleuzy¢ srutu ostrokrawdziowego zapewniagego chropowatsd
powierzchni na poziomie RZ70. Minimalna dopuszcaahropowat& Rz40.

Materiat scierny, niezalenie od typu, powinien kyczysty i suchy. Materiak¢cierne uywane w
obiegu zamkritym nie powinny by wczeniej uwywane do innych celdw, gdymog zawierad
zanieczyszczenia wprowadzone wskutek np. obrobkimseéniowosciernej tworzyw sztucznych,
usuwania powiok, obrobki powierzchni zaolejonychb lzanieczyszczonych w inny sposob.
Odpowiedni chropowaté¢ mozna uzyska tylko przez stosowanie ostrgtkego materiatdciernego.
Wielkos¢ ziarna materiatgciernego powinna ldykazdorazowo dobrana do konkretnego przypadku.
Wielkos¢ ta na ogét zawieragimiedzy 0,5 mmi 1,5 mm.

Sprzone powietrze tywane do obrobki strumieniow&siernej rownie powinno by czyste i suche,
aby unikmy¢ zanieczyszczenia materiatu lub powierzchricizprzeznaczonej do natryskiwania.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00, pkt 3.
Sprzit do wykonania robét musi uzyskakceptagj Inzyniera.
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3.2. Sprzt do czyszczenia konstrukcji

Czyszczenie konstrukcji nalg przeprowadZi mechanicznie ugdlzeniami o dzialaniu
strumieniowosciernym zaakceptowanym przezzymiera. Naley stosowa spkzarki srubowe o
wydajnagci minimum 5+7 m3/minut sprezonego powietrza (na jedno stanowisko piaskarskie) o
cisnieniu tak dobranym, aby zapewnotrzymanie wymaganych parametrow przygotowania
podtaza, tj. ok. 0,6+1,2 MPa. Usglzenia cinieniowe stosowane przy czyszczeniu powinng by
przystosowane do pracyagtej przy cknieniu min. 1,0 MPa. Sptone powietrze powinno By
odpowiedniej jakéci tzn. odolejone, odwodnione, nie zawierezynnikbw przyspieszagych
korozjg stali. W tym celu naley stosowa sprzarki bezolejowe, filtry spzonego powietrza oraz
odwadniacze. Zalecagsstosowanie izektorowego urzdzenia do czyszczenia powietrza i miotka
iglowego. Przy projektowaniu ifgi sprztu mazna zalay¢, ze jeden piaskarz na doljest w
stanie oczici¢ 2080 m2 powierzchni, a w obiekcie o powierzchabezpieczanej ok. 20 000
m2, przy dwumiesicznym terminie wykonania robo6t, potrzebnes drzy piaskarki
jednostanowiskowe lub jedna trzystanowiskowa. Wsiezazyszczenia metadstrumieniowo-
sciermp nalezy stosowd urzadzenia zmniejszage pylenie oraz uszlzenie do natychmiastowego
odsysaniascierniwa i odspojonych zanieczyszzdrzy oczyszczaniu przestrzeni zangkyth
niezlgdny jest system wentylacji z odpylaniem. Do wyhreascierniwa zaleca gistosowanie
pompy odsysagej (np. pompy Rootsa o mocy 30 kW).

Do czyszczenia konstrukcji wadnalery stosowa urzadzenie myjce, zapewniage cknienie
minimum 20 MPa o wydajrai 30+50 I/min. Do odsysania wody it stosowézwykta pomg;
wirnikowa.

Podczas prac w niekorzystnych warunkach atmosfeppty po ostoniciu obiektu, gdy
wilgotnos¢ powietrza jest zbyt wysoka lub gdy temperaturézasniska, zalecane jest stosowanie
osuszacza powietrza i ewentualnie podgrzewacza ghai oraz urmdzen do wychgania
powietrza w celu doktadnej wentylacji. Wydagddnstalacji wychgowej musi by taka, aby w
czasie czyszczenia byla zapewniona fygewidocznéc.

3.3. Sprzt do malowania

Nanoszenie farb natg wykonywa zgodnie z kartami technicznymi produktéw, instijakai
nakladania farb dostarczonymi przez producenta f&ffmaganie to odnosiesprzede wszystkim
do metod aplikacji i parametréw technologicznychoszenia.

Do mieszania farb przediyciem naley stosowé mieszadto zasilane sponym powietrzem.

Do filtrowania farb, nalgy stosowa siatki fosforobgzowe o gstaici zalecanej przez producenta
wyrobu lub sita wibracyjne.

Farby naley naktadé za pomog natrysku bezpowietrznego lub powietrznego émieniu i pod
katem zalecanym przez producenta materiatdw. Do meahiav nowoczesnymi materiatami o
dwzej zawartéci czsci statych, niezldna jest maszyna do malowania hydrodynamicznego,
ttokowa, o przeteeniu minimum 1:60; ich liczba powinna dyroporcjonalna do wielkai
obiektu, na przyktad w obiekcie o powierzchni zaddeezanej 20 000 m2 i dwumiesznym
terminie wykonania robét potrzebnge 2:-3 maszyny.

Podczas prac w niekorzystnych warunkach atmosfeygty po ostoriciu obiektu, zalecane jest
stosowanie osuszacza powietrza i podgrzewaczauwradzen do wychgania powietrza w celu
doktadnej wentylacji. Wydajréé instalaciji wycigowej musi by taka, aby w czasie czyszczenia
byla zapewniona dostateczna widocgh@ w czasie malowania nie dochodzito do nadmierneg
gromadzenia si rozpuszczalnikbw (nie przekraczania dopuszczalniiS-6w). Trzeba na
biezaco wykonywa pomiary, aby dostatecznie esto wymienig powietrze; cgstasé wymian
warunkuje wielké¢ wentylatorow.

3.4. Spret do testowania przygotowania powierzchni

Wykonawca powinien dysponowanastpujacym sprztem do testowania przygotowania
powierzchni, wiaciwosci powtok i warunkow atmosferycznych:

— wzorce stopni przygotowania powierzchni wg PN-18601-1:2002[31] w przypadku
obrobki strumieniowdciernej na sucho i wg PN-EN ISO 8501-4:2008 [32prypadku
czyszczenia wadi wg standardow International ,Slurryblasting Stards” w przypadku
obrobki hydrdciernej,
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— wzorce stopni przygotowania spoin, ostrych kmwei/i wad powierzchniowych wg PN-ISO
8501-3:2004 [33],

— wzorce profilu chropowasei powierzchni wg PN-EN ISO 8503-2:1999 [34] lubnyn
przyrzd do pomiaru chropowadoi powierzchni,

— taéme do oceny stopnia zapylenia wg PN-EN ISO 8502-30280,

— konduktometr lub inne przygdy lub zestawy chemiczne zgodne z normami z gripER
ISO 8502 (PN EN ISO 8502-5:2005 [21], PN EN ISO 88®002 [22]) do oceny
rozpuszczalnych zanieczyszazenowych,

— termometr do oceny temperatury powietrza, pato wilgotngciomierz od oceny
wilgotnosci wzglednej powietrza oraz tabele do odczytu temperatwmgkiu rosy lub
przyrzd do odczytu punktu rosy,

— grubgciomierz do pomiaru grulioi powtok,

— przyrad do pomiaru przyczepso powiok (hydrauliczny lub pneumatyczny).

Rodzaj uytego sprztu powinien by zaakceptowany przez Ayniera. Prawidtowe ustalenie
parametrow malowania nake przeprowad@ na prébnych powierzchniach i uzygkakceptagj
Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogdblne wymagania dotyge transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 pkt 4
4.2. Sktadowanie materiatébw malarskich

Materiaty malarskie naky przechowywa w magazynach zamigtich, stanowicych wydzielone
budynki lub wydzielone pomieszczenia, odpowiadaj przepisom dotyggzym magazynow
materiatdbw tatwo palnych zgodne z narniPN-C-81400:1989 [4]. Temperatura werz
pomieszczé magazynowych powinna wyndsi#5 + 25°C. Ponadto materialy powinny ¢by
przechowywane wg okéknych przez producenta okresach podanych w gwparamarunkach
przechowywania.
Na kadym opakowaniu produktu powinnadymieszczona etykieta zawiegeq nastpujace

dane:

— nhazwe i adres producenta,

— nazw farby,

— dat produkcji i okres przydatdoi do stosowania,

— mas netto,

— warunki przechowywania,

— klag bezpieczastwa paarowego,

— opissrodkéw ostranosci i wymaga BHP,

— informacg, ze wyréb posiada aprohstechnicza.

4.3. Transport materiatbw do zabezpieczenia anbgygnego

Transport wyrobow do zabezpieczenia antykorozyjnegoien odbywé sie z zachowaniem
obowiazujacych przepisbw o0 przewozie materiatdbw niebezpiechngkr&lonych w normach
przedmiotowych i wg PN-C-81400:1989 [4].

4.4. Transport elementéw zagruntowanych

Stalowe elementy pokryte powlplgruntupca powinny by przechowywane w odpowiednich
warunkach. Elementy zagruntowane, ale bezdmyiwarstwy powinny b§ chronione przed
wplywami temperatury. W trakcie transportu elemdetpowinny by zabezpieczone gumowymi
lub filcowymi podktadkami przed obtarciami. Zagrawiaine elementy powinny byskladowane
na drewnianych, betonowych lub stalowych paletach3 cm przéwitem nad ziem.
Zagruntowane elementy modoy¢ transportowane tylko po catkowitym wyscéeiu farby.
Zabrania si transportu zabezpieczonych elementow konstrukeggh catkowitym utwardzeniem
powtok. Grozi to uszkodzeniami mechanicznymi, nieatalnym wbudowaniem eibrudu w
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struktue powtoki, a dla niektérych typéw powlok nieodwramain zahamowaniem procesu
utwardzania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w STWiIORB!ID6.00.00, pkt 5.

Wykonawca w trakcie wykonywania i po wykonaniu rolypetni odpowiednie protokoty,
ktorych wzory zostaly przedstawione w anikach do niniejszej STWIORB i przedstawi je
Inzynierowi do zatwierdzenia.

5.2. Wymagania wobec Wykonawcy zabezpieczenia anbtyglyjnego

Jeili okreslona w warunkach zamowienia data zad@enia robot wypada poiej niz 15 wrzeénia,
Wykonawca powinien obligatoryjne okig swoje przygotowanie spgtowe do prowadzenia
prac w ostonach, pozwalgiych utrzymywa Kkorzystne dla jakici robdt warunki
mikroklimatyczne. Wykonawca musi udokumentéwze jest w stanie na kdym etapie pracy
zapewnt jakoé¢ zgodmy, z odpowiednimi przepisami.

Wykonawca zabezpiecizeantykorozyjnych przedstawi do zatwierdzeniayimerowi Program
Zapewnienia Jakai (PZJ) i zadeklaruje w nim w sposébagcy:

— sktad kierownictwa robét z udokumentowaniem kfikedcji,

— organizacje brygad roboczych,

— wyposaenie w sprzt robot podstawowych,

— sposbb zabezpieczenia spozvego i organizacyjnego bezpieagtwa prac i ochrony
otoczenia,

— organizagj, zabezpieczenie kadrowe i sgirave kontroli wewntrznej,

— technologi i organizagt usuwania odpadéw,

— organizagj dostaw materiatéw i metodykontroli ich jakdci,

— podstawowe dane o proponowanej technologii namigzpowlok z uwzgdnieniem
czynnikbw klimatycznych i umiejscowienia czasowego ogolnym harmonogramie
wznoszenia obiektu,

— okrelenie sposobu unitiwiania Inzynierowi dos¢pu do frontu prac celem dokonania
odbioréw castkowych we wszystkich fazach technologicznychbiotu kaicowego.

Zmiany w ustaleniach przedstawionych w PZJ mus#Z zaakceptowane przezzimiera.

5.3. Powierzchnie referencyjne

Powierzchnie referencyjne shido:

— ustalenia akceptowalnego standardu wykonaniat,rob6

— sprawdzenia czy dane podane przez producentomych kontrahentowaszgodne z kast

wyrobu i technologiami,

— okrelenia zachowania systemow lakierowych w wymaganyasie.
Zasady wyznaczania i oceny powierzchni referenghngaley oprze€ na normie PN-EN ISO
12944-7:2001 [5] zakznik A i PN-EN ISO 12944-8:2001 [6] zaknik B.
Powierzchnie referencyjne powinien wyznatczyinzynier. Roboty na powierzchniach
referencyjnych wykonuje Wykonawca w obeériolnzyniera i przedstawiciela materiatow.
Powierzchnie referencyjne powinny znajdéwsic na kadym wanym elemencie konstrukcji
uwzgkdniajac r&enice zagraen korozyjnych na rgnych elementach. Powinny one zawiera
spawy, padczenia, krawdzie i inne element o dym zagraeniu korozyjnym.
Proponowaa liczbe i wielkos¢ powierzchni referencyjnych w zatsosci od wielkasci konstrukcji
podano w tablicy 2.

Tablica 2. Liczba powierzchni referencyjnych wg PNHSO 12944-7:2001 [5]
Proponowana catkowita
powierzchnia
powierzchni
referencyjnych [f]

Proponowana liczb
powierzchni
referencyjnych

jS%)

Powierzchnia
zabezpieczenia [fh
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<2000 3 12
2 000 + 5 000 5 25
5001 + 10 000 7 S0
10 001 + 25 000 7 75
25 001 + 50 000 9 100
>50 000 2a kaide 50 000 ﬁgoka*de 50 000 th

5.4. Przygotowanie powierzchni do malowania

5.4.1. Odttuszczanie

Przed obrdobk strumieniowoscierrg nalezy bardzo starannie usathz powierzchni wszelkiglady
zanieczyszcze z oleju i tluszczow. Szczegalnuwag; naley zwrdcié na otwory i kanaly.
Powinien by umaliwiony odptyw cieczy z czyszczonej konstrukcji. ®udzczanie mina
wykonywa: przez podgrzewanie, zanurzenie lub spryskiwanidpdatkowym wspomaganiem
mechanicznym lub bez niego zygiem ultradwigkdw, szczotek wzgbnie strumieniem pary.
Do odtluszczania mima stosowé srodki myjace wg pktu 2.4.1. Po odtluszczeniu powierzghni
nalezy sptuka czyst, swieza woda i Wysuszy.

5.4.2. Obrébka strumieniowdsierna

Przed przysipieniem do obrubki strumieniowigiernej naley:

- wygtadzt spoiny oraz usut topnik po spawaniu przy pomocy szlifowania, tak alemaliwe
bylo gromadzenie sizanieczyszczew obrbie spoin.

- Przed czyszczeniem najezeszlifowad krawgdzie ckte na gogco. Wszystkie krawdzie naley
wyokragli¢ promieniem nie mniejszym:ar = 2 mm.

Nastpnie przy pomocy obrobki strumieniowoiernej naley usumé z powierzchni
zanieczyszczenia w postaci rdzy, zgorzeliny (warstenkow), zadzioréw, nieréwsoi po
spawaniu. Obrokkstrumieniowoscierm nalezy wykona zgodnie z PN-EN ISO 8504-2:2002
[35]. Parametry obrébki strumieniowoiernej powinny umdiwiaé uzyskanie stopnia
chropowatéci wg PN-ISO 8503-4:1999 [19], zgodnego z kat¢chniczm produktu. Dla farb
etylokrzemianowych zalecagsthropowatéc¢ na poziomie Rz70. Po przeprowadzeniu czyszczenia
powierzchnia powinna méestopie czystéci Sa2,5 wedtug PN-EN ISO 8501-1

Wykonawca wypetni protokét z przeprowadzenia okiobV procesie obrobki strumieniowo-
sciernej naley przestrzeganastpujacych zasad:

1. obrébk strumieniowaoscierm powierzchni mana wykonywé gdy temperatura powierzchni
jest o 3°C wysza od temperatury punktu rosy, lecz nigspa od 5°C przy wilgotrici
wzglednej powietrza nie wiszej od 85 %. Na wolnym powietrzu wykonyivezyszczenie
tylko przy dobrej pogodzie (niedopuszczalne jeskamywanie czyszczenie przy silnym
wietrze lub opadach atmosferycznych),

2. naley stosowa suche i pozbawione zanieczysatzeierniwo,

3. nie naley prowadzé czyszczenia w bezpeedniej bliskdci $wiezo pomalowanych

powierzchni,

odlegtd¢ migdzy narzdziem a podigem powinna wynosiod 200 mm do 400 mm,

nie wolno dopéci¢ do powstania nalotu korozyjnego po oczyszczenigrzchni:

nie naley dotyka powierzchni oczyszczonej gotymikami oraz zostawiana niejsladow

pytdw po obrébce strumieniowdziernej,

7. jezeli malowanie gruntem nie zostanie rozpgiezzaraz po przygotowaniu powierzchni, to
przy wyzszej wilgotndci powietrza pojawi si rdza nalotowa. Wowczas przed malowaniem

o gk
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wymagane jest ponowne oczyszczenie powierzchni Zastosowanie farb tolergych
powstaly stopig rdzy nalotowej,

8. osoby przeprowadzgje czyszczenie muganie¢ odpowiedni strj ochronny, a zwlaszcza
maski na twarzy, chromie drogi oddechowe przed pytlem oraz mechanicznym
uszkodzeniem przez odbiteasiki scierniwa tadz oczyszczonego materiatu.

5.4.3. Czyszczenie koowe

Doktadne czyszczenie koowe powierzchni obrobionej strumieniodciernie z resztek materiatu
sciernego i pylu naley przeprowadzi za pomog odsysania lub odmuchiwania suchym i
pozbawionym oleju strumieniem gponego powietrza.

5.5. Warunki wykonywania prac malarskich

Optymalna temperatura powietrza podczas prowadzsaia malarskich wynosi od + 15 °C do
+30°C, a nie powinna ldynizsza nk +5°C. Wilgotna¢ wzgledna powietrza nie nie przekracza
80 %, nie wolno prowadirob6t malarskich w czasie deszczu, mgly i w czagisiepowania
rosy oraz przy silnym wietrze (4° Beauforta). Dleektorych rodzajow farb wymagana jest
minimalna wilgotné¢ powietrza przy aplikacji. Temperatura padiopowinna wynosi co
najmniej +10°C i powinna ldyo 3°C wysza od punktu rosy.

Nalezy przestrzegawarunku, byswieza powtoka malarska nie byta naoaa w czasie schytia
na dziatanie kurzu i deszczu. Po 15 wria prace malarskie powinny dywykonywane pod
ostonami z maliwosécia regulacji temperatury i wilgotroi.

Oprécz ww. warunkOw naky przestrzega warunkéw podanych przez producenta materiatow
malarskich w kartach technicznych materiatow.

W czasie prowadzenia robét Wykonawca powinien gpmié protokét z  warunkow
klimatycznych panuicych w trakcie rob6t. Wzér protokotu z warunkévniditycznych podano w
zakhczniku 1.

5.6. Przygotowanie materiatdbw malarskich oraz gprz

Przed przysipieniem do wbudowania materiatu Wykonawca zohaamy jest do przedstawienia
przy kazdej dostawie deklaracji zgodéw materiatu z Polsk Normg lub aprobat techniczi
IBDiM lub europejsk aprobad technicza.
Przed ayciem materialtbw malarskich nalesprawdzt ich termin przydatnéci do aplikacji oraz
szczelné¢ opakowania. laynier maze zaleat wykonanie bada kontrolnych danego materiatu
wg metod przewidzianych w odpowiednich normach. Whdwca zobowazany jest do zkzenia u
Inzyniera sporgdzonych przez producenta kart technicznych stosgetanmaterialéw i
przestrzegania zawartych w nich ogranicze
Po otwarciu pojemnika z fagbnalezy sprawdzt zgodnie z normg PN-EN 1SO 1513:1999 [7] i
zapis& w protokole:

— stan opakowania,

— ocer kozuszenia,

— ocemr konsystencji (np.zzlowanie),

— rozdziat faz,

— obecné¢ zanieczyszcze

— ocer osadu.
Z kontroli jakasci farb Wykonawca powinien spadzi¢c protokot.
W przypadku wysipienia kaucha naley go usun¢. Nie nadaj sigc do wytku farby zawierajce
zanieczyszczeniazelowane oraz zawiergje twardy osad. Osad ¢hkki nalezy wymiesza&, zeby
ujednorodnt farbe.
Poza tym kady materiat powlokowy nalgy przygotowywa do stosowanidcisle wg procedury
podanej we wigciwej dla danego materiatu karcie technicznej. Pdoca ta powinna zawiera

— sposbb mieszania sktadnikow farb w celu otrzymginolitej konsystencii,

— dozowanie sktadnikow,

— minimalny czas schegia dla farby.
Jeili jest to maliwe nalery stosowa mieszadta mechaniczne.
W przypadku zastosowania materiatbw dwukomponentbwymieszanie sktadnikow musi
odbyw& sig zgodnie z zaleceniami producenta, w szczed6lne zakresie czasu mieszania i
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czasu przydatrigi produktu do stosowania. Nalebezwzgédnie przestrzegazwywania catej
ilosci farby w okresie, w ktdrym zachowuje ona syujwotnasc.

Sprzt do malowania (pistolety natryskowe, pompyze; xkdzle) naley my¢ bezpgrednio po
uzyciu rozpuszczalnikiem zalecanym przez producenta.

5.7. Naktadanie warstw farby

5.7.1. Warunki og6lne

Podczas schegia i utwardzania powtok natg zapewnt warunki otoczenia zgodnie z
kartami technicznymi produktu.

Podczas wykonywania kdej kolejnej powtoki konieczne jest:

1) przestrzeganie czasu nadaia kolejnej powtoki zgodnie z zaleceniami produadarb,
2) sprawdzenie czy poprzednia powloka w procesadhdayoperacyjnych nie ulegta
zabrudzeniu i ewentualne userie zabrudzenia.

W przypadku, gdy kolep powloke wykonuje s¢ po przerwie zimowej lub jakiejkolwiek
diuzszej przerwie, nafy zbad& poziom zanieczyszcagonowych. W przypadku przekroczenia
dopuszczalnych sten nalery powierzchng konstrukcji umy woda pod cknieniem minimum 20
MPa.

Jezeli przerwa w nanoszeniu powlok byta gBaa nz zalecana w karcie technicznej danej farby
lub dhuzsza nk 1 miesac dla powtok epoksydowych @& producent nie zaleca inaczej),
powierzchng¢ przed naktadaniem kolejnej warstwy ngleiszorstni poprzez omiecenie drobnym
scierniwem (frakcji 0,4 + 0,8 mm z przewadrakcji drobnej; kit czyszczenia nie wkszy ni
60°). Nie dopuszcza siuaktywniania powierzchni substancjami chemicznyragraajacymi
srodowisku (np. rozpuszczalnikami zawie@jmi weglowodory aromatyczne).

Je&li dokumentacja projektowa, ani STWIORB nie padajaczej, w wytworni powinny zosta
naniesione wszystkie powtoki zabezpieczenia antykgnego z wyjtkiem powtoki ostatniej,
ktorej naniesienie jest przeniesione na bugowWykonawca powinien zaopatkzysie w
dostatecza ilos¢ farby nawierzchniowej, aby z tej samej sgafarby mana byto dokonywé
poprawek na budowie.

5.7.2. Nakladanie kolejnych powtok

Warstwe gruntupca etylokrzemianow (ESI) naley naktad@ na powierzchnri przygotowan wg
pktu 5.4 — such pozbawion produktéw korozji, soli, ttuszczu i kurzu. Zalesia naktadé farbe
natryskiem hydrodynamicznym. Podczas aplikacji dadbylokrzemianowa powinna ®yciagle
mieszana w celu unikgeia osiadania pylu cynkowego.  Spoiny i keaaie powinny by
doktadnie pokryte farb gruntupca, a przy krawdziach, przeznaczonych do Zmiejszego
spawania nalg/ pozostawd nie pomalowane pasy szerékb50 mm. Pasy te powinny w czasie
transportu by chronione przy zastosowaniu spawalnego primenay ktapewni tymczasaw
ochrorg na okres pomtdzy malowaniem na wytworni a koowym zabezpieczeniem stykow na
budowie.

Podczas utwardzania powloki etylokrzemianowej haleapewnt jak najwysz wilgotnosé
powietrza w celu unikgcia sgkania powtoki. Zaleca siwilgotnos¢ na poziomie 80-85%. Po
okresie dwdch godzin dopuszcza spryskiwanie powtoki czystwoda.

Uwaga: wysipienie sgkania powtoki typu ,mud cracking” jednoznacznie &gkjeze powloka
zostatu utwardzona w sposob niesgiavy i nalery ja bezwzgédnie usuaé i natazy¢ ponownie.

W celu sprawdzenia wdaiwego stopnia utwardzenia powtoki natevykona proby MEK. Prolke
nalezy wykona w kilku miejscach ze szczegdélnym uwgdhieniem miejsc o najwagzej grubéci
powtoki. Malowanie kolejnych warstw bez dostate@gmeutwardzenia powitoki skutkuje
tuszczeniem si kolejnych powtok i braku wikxiwej adhezji pomidzy powtokami. Luszczenie
takie mae wystpi¢ nawet po okresie kilku tygodni.

Doszczelnienie  powioki  etylokrzemianowej nale wykona  farba  epoksydow
niskocasteczkovd, zapewniajca dostateczp penetrag warstwy etylokrzemianowe).
Doszczelnienie naly wykona zgodnie z kasttechniczi produktu oraz zaleceniami producenta.
Po uszczelnieniu nie powinno dwad powtokowych typu ,pin hole”.
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Kolejna warstwe epoksydow (micdzywarstw¢) mozna nakladé po uplywie czasu zalecanego
przez producenta, w zal®oici od temperatury otoczenia, wilgo&ed powietrza i rodzaju farby (
zwykle w temp. 20° C wynosi on 2 godz.). Przedzetoem drugiej warstwy farby naie
przeprowadz ewentualne, zalecane przez producenta farb praygotie powierzchni np. przez
ponowne umycie konstrukcji ewentualnie zszorstkaeanechaniczne. Powierzchnia powinna
by¢ sucha, pozbawiona ttuszczu, kurzu i soli. karblery naktad& natryskiem bezpowietrznym
(chyba,ze producent zaleca inaczej). Temperatura farbyaticte naktadania powinna wynésio
najmniej 15°C.

Warstwe nawierzchniow mazna naktadéa po uptywie czasu podanego przez producenta systemu
(w temp. 20°C wynosi on zwykle 8 godz.).

W przypadku malowania warstwy nawierzchniowej patanowej na budowie po monta
konstrukcji naley zwrdcic uwag; czy nie uptyat dopuszczalny przez producenta farb, okres
miedzy nalaeniem médzywarstwy i warstwy nawierzchniowej. W takim pragku
migdzywarstw nalezy podda& obrobce zaleconej przez producenta systemu malawan

Warstwe nawierzchniow na budowie nalgy naktada po utazeniu izolacji, zamontowaniu
systemu drermwego i dylatacji. Przed naniesieniem warstwy naxgieniowej Ireynier
powinien odebr& wczeniej utazone warstwy i zled¢i ewentualne, konieczne naprawy.
Uszkodzenia, niedomalowania aeka naley uzupeiné tym samym, jak w wytwérni, systemem
powtokowym. Warunki aplikacji, jak i sezonowanierfamusz by¢ zgodne z wymaganiami
producenta. 38 migdzywarstwa nie wymaga naprawy, powierzehnaelezy przygotowgé do
nakfadania warstwy nawierzchniowej rgmtjaco:
— cah powierzchn¢ naleey umy¢ woda, aby usun¢ zabrudzenia, zatluszczenia i
zanieczyszczenia jonowe (najlepiej cieploda z dodatkiem biodegradowalnego detergentu,
a nastpnie sptuka czyst wody),
— przygotowa powierzchnie do malowania zgodnie z wymaganianaztymi w karcie
technicznej farb (uszorstnienie powierzchni, itd.),
— w przypadku diych zabrudzgé powitok naley uzgodné z producentem farb meted
przygotowania powierzchni i ustéwzorce jej oczyszczenia.
Warstwe nawierzchniow nalezy naklada na such powierzchng, pozbawion zanieczyszcze
wolna od tluszczu i kurzu. Zalecagsstosowanie natrysku bezpowietrznego.
Czas schricia farby w temp. 20°C wynosi okoto 3 + 8 godzaspetnego utwardzenia powtoki 7
dni.
Na budowie malowanie nate zakaczy¢ na godzig (w temp. 20°C) przed zachodem rsda.
Umozliwi to wyschnkcie powtoki przed osadzenieng siieczornej rosy. Powtoka, w oktenym
przez producenta okresie utwardzania, muéizapezpieczona przed nadmigmilgocia.
Po wykonaniu kazdej z warstw Wykonawca wypeni protokdt wg aatnika 2C. Po
wykonaniu catego systemu powtokowego Wykonawca wygeotokdt wg zadcznika 2D.

5.8. Warunki dotyczce bezpieczestwa i higieny pracy

5.8.1. Czynnéci wstkpne

Przed przysipieniem do robot antykorozyjnych naje
— sprawdzi wszystkiesrodki dostpu (rusztowania, wozki, drabiny itp.); pracownisipracy
udziat w procesie mugzzna& maksymalne dopuszczalne drgnie i nigdy go nie

przekraczé,
— sprawdzi, czy wszystkie stanowiska pracy spelpiayymagania szczeg6towo podane w
»Rozporadzeniu Ministra Gospodarki i Polityki Spolecznejrza 14 stycznia 2004 r. w

sprawie bezpiechstwa i higieny pracy przy czyszczeniu powierzchmialowaniu
natryskowym i natryskiwaniu cieplnym” [36],

— sprawdzi, czy wszystkie wyroby posiadgjzgodnie z wymaganiami Ustawy z dnia 11
stycznia 2001 r. o substancjach i preparatach admych [39], karty charakterystyki
substancji niebezpiecznej, czya svymagane specyficzngrodki ochrony i zapozréa
pracownikéw z zagr@eniem pagarowym i wybuchowym materiatw,
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— zapozné pracownikéw ze szczegotami procesu technologiazneg

— sprawdzi w kartach charakterystyki substancji niebezpiechnyczy § wymagane
specyficzne érodki ochrony i zapozra pracownikow z zagreniem paarowym i
wybuchowym materiatéw,

— w wypadku prac na gotowym obiekcie, wykénadpowiednie ostony i zabezpieczenia
zapobiegajce zanieczyszczeniu gleby i wod.

5.8.2. Czyszczenie powierzchni

Przed przysipieniem do czyszczenia powierzchni rigte

— sprawdat, czy operatorzy spgiu posiadaj odpowiednie uprawnienia,

— skontrolowd, czy pracownicy posiadgjodpowiednie ubranie ochronne przed uderzeniem
czastekscierniwa,

— przetestowd weze doprowadzape powietrze iscierniwo wraz ze aiczkami cénieniem
wyzszym ng robocze,

— sprawdat zawory bezpiecZsstwa, czujniki blokujce i zabezpieczenia przeciwdziatz
uszkodzeniu ciata,

— sprawdat, czy obrobka strumieniowgsierna nie zagta innym pracownikom lub
urzadzeniom,

— W sytuacji, gdy pracownik obstugealy dysz nie widzi operatora oczyszczarki, ustali
spos6b komunikacji mdzy nimi,

— sprawdat, czy powietrze doprowadzone do hetméw jest odpdmieg czystdci i czy jest
podhczona sygnalizacja wzrostu temperatury i obécinttenku wegla,

— sprawdazi, czy wentylacja zapewni wystarczep niski poziom zapylenia, jeli elementy
konstrukcji @ czyszczone w warsztatach, w pomieszczeniach wndacich typowymi
komoramisrutowniczymi.

Dopuszczalne stenie pyldbw okréla Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 10
pazdziernika 2005 r. zmienigge rozporadzenie w sprawie najwgzych dopuszczalnychegen i
nakzen czynnikow szkodliwych dla zdrowia $vodowisku pracy [40].

5.8.3. Malowanie

Przy malowaniu nalsy:

— sprawdat, jezeli proces naktadania powitok prowadzony jest niemalarni, lecz w
pomieszczeniu z wentylagj czy odcigi wywiewne § w stanie zapewtibezpieczne
stezenie oparOw rozpuszczalnika w powietrzu, ktére jpnzye sk na poziomie 10% dolnej
granicy wybuchowgéci. To samo dotyczy wentylacji przestrzeni zamkygh (np.
konstrukcji skrzynkowych). Opary rozpuszczalnikwcgzsze od powietrza g gromadz
sie W najnizszych partiach; wyggane powietrze musi byizupetiangwiezym,

— przed przyspieniem do naktadania farb zlokalizofva usura¢ mazliwe zrodta ognia
(spawanie, szlifowanie, grzejniki, wdzenia elekiryczne nie c¢bdace w wersji
przeciwwybuchowej),

— w wypadku pracy na gotowych obiektach spraddezy powierzchnie przeznaczone do
malowania nie $ nadmiernie podgrzane (np. promieniamins). Farby nie powinno
naktadd sic na powierzchnie, ktérych temperatura przekracZ&€40

— sprawdzi sprzt do aplikacji, wze powietrzne i ziczki przetestowa cisnieniem wyszym
od roboczego,

— Scisle przestrzegawszystkich zapisow rozpaidzenia [36].

5.9. Warunki gwaranciji

W przypadku, gdy inaczej nie zostato ustalone wuwkach kontraktu, zalecane jest:

a) sprawdzenie stanu powitoki w ramach praggl gwarancyjnego nagti 5 lat po dacie
odbioru kacowego,

b) ocena stanu powtoki dokonana zostanie wg rapomsgpekciji powtok, w ktérym oceniane
beda:

— stan powtok wg wzorcéw zawartych w normach: PNJER 4628-2:2005 [10], PN-EN ISO
4628-3:2005 [11], PN-EN ISO 4628-4:2005 [12], PN-EBO 4628-5:2005 [13], PN-EN
ISO 4628-6:2001 [14],
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— przyczepn& powtok metod nack¢ wg PN-EN ISO 2409:1999 [15] lub ASTM:D 3359-97
[16] i metod, odrywania wg PN-EN ISO 4624:2004 [17] z podanigmyrzdu, ktorym
bedzie wykonane badanie.

Do wykonania poprawek kwalifikajsie powtoki na tych elementach konstrukcji, na ktérych
wystepuje skorodowanie wksze nk na wzorcu Ril (powierzchnia skorodowana 0,05%),
kredowanie powsej stopnia 2, jakiekolwiek qeherzenie, tuszczenie ic¢lanie powtok,
wytaczapc uszkodzenia mechaniczne spowodowane przgtkawnikow drog; adhezja do
podiaza i adhezja midzywarstwowa powlok powinna nidiestopier 1 wg PN-EN ISO 2409:1999
[15] (dla powtok z farb tiksotropowych 2) lub powej 3A wg ASTM:D 3359-97 [16] i wartg
powyze] 4 MPa wg PN-EN ISO 4624:2004 [17]. W przypadkajepynczych lokalnych
uszkodzé elementu (do 0,05% powierzchni elementu) dopusgigzaykonanie napraw zgodnie
z PN-ISO 8501-2:2002 [9].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakoi materiatbw malarskich i materiatdw do czyszcagmdwierzchni

Mozna stosowé jedynie materiaty mage odpowiednie dokumenty dopuszezaej do obrotu i
stosowania w budownictwie komunikacyjnym, zgodni&Jstawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych [41].

Przed przysipieniem do wbudowywania materiatu, Wykonawca prizesisprzy kadej dostawie
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnégci materiatu z PolskNorma lub aprobat techniczi
IBDiM lub europejsk aprobai techniczi. Materiaty, na podstawie powszych dokumentéw,
powinny spetnia wymagania podane w pkcie 2 niniejszej STWIORB. dviaty nie spetniajce
wymogow naley wyeliminowa. Przed wbudowaniem materiatu Wykonawca musi prtasds
Inzynierowi karty techniczne poszczegollnych materiatBweed rozpoeziem malowania naky
doswiadczalnie ustati parametry malowania. Wykonawca powinien przepraiadgrobne
malowanie powierzchni za pompowvybranego systemu farb i przedstawizynierowi do
akceptacji. Wykonawca ma obawek kontrolowa lepkas¢ materialu malarskiego kdego
pojemnika. Materialy do czyszczenia powierzchnienal kontrolowa& na podstawie atestu
producenta na zgodfoz wymaganiami podanymi w pkcie 2.4.

Za sprawdzenie przydatée materiatdw oraz jaké wbudowania odpowiada Wykonawca.

6.3. Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malte

6.3.1. Wizualna ocena stanu powierzchni

Przed przysipieniem do czyszczenia powierzchni riglesprawdzé warunki, w ktérych bda
wykonywane roboty, na zgodétoz pktem 5.4.

Wizualm ocery przygotowania powierzchni do metalizacji ngigrzeprowadz wg PN-EN-ISO
8501-1:2002 [31]. Powierzchnstali naley obejrze€ w rozproszonyngiwietle dziennym lub w
sztucznym zzarOwka 0 mocy co nhajmniej 100 W i porowhaz fotografiami wzorcow
zamieszczonych w normie. Wzorce mglemiesci¢ obok ocenianej powierzchni. Jako wynik dla
danego elementu nale przyja¢ najgorszy stwierdzony stopiezystdci powierzchni, najbliszy
wygladowi ocenianej powierzchni stalowej.

Stopieh oczyszczenia powierzchni powinien¢bggodny z zaleceniami producenta produktu, ale
nie nszy niz Sa 2 %, chybae producent systemu malarskiego dopuszcza inaczej.

6.3.2. Badanie odluszczenia

Powierzchnia powinna wykazyw#rak zatluszczenia.

Ocerz ilosciowa przeprowadza sipoprzez zdjcie z powierzchni zatluszczenetod, Bresle'a wg
PN-EN ISO 8502-6:2007 [20] zzyciem cykloheksanu jako rozpuszczalnika, a ¢mse
oznaczenie kolorymetryczne tluszczow w reakcji akam siarkowym i dwuchromianem potasu.
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Do oceny jakéciowej zaleca si stosowa meto@ fluorescencyja dla wszystkich zattuszcage
ktore swieca wswietle UV. Metoda polega naswietleniu badanej powierzchdwiattem UV o
diugasci fali w zakresie 380 + 430 nm. Badanie agl@rzeprowadz w ciemndgci, wigkszas¢
zanieczyszczettuszczowychiwieci w ciemndci pod wplywem éwietleniaswiattem UV. Ocen
nalezy przeprowad przynajmniej w trzech miejscach badanej powierzdbla zanieczyszcze
tluszczowych, ktore nigwieca w $wietle UV ocer przeprowadza eiwg normy PN-H-
97052:1970 [18]. Na badarpowierzchn¢ naktada si 2+3 krople benzyny ekstrakcyjnej. Po
uptywie 10 s na badane miejsce przyklada lshzek bibuly do sczenia, a na drugi krek
wzorcowy z tej samej bibuty dajegsP+3 krople tej samej benzyny. Po odparowaniu benzy
porownuje s§ krazki przy swietle dziennym.

Réznica wyghdu krzkow (obecné¢ lub brak plamy ttuszczowejjwiadczy o zattuszczeniu
powierzchni. Oceginalery przeprowadz przynajmniej w trzech miejscach badanej powierzchn

6.3.3. Ocena chropowdtm powierzchni

Ocere nalezy przeprowadzawg PN-ISO 8503-4:1999 [19].

Chropowaté¢ powierzchni powinna kiyzgodna z wymaganiami producenta produktu (np. dla
systemu W2 wymagana jest chropowat®y5 = 30+50 mm, dla systemu W3 Ry5 = 50+70

mm).

Podczas badania chropowdtio nalezy unikat zanieczyszczenia powierzchni przygotowanych
czesci. Nalezry zwrécke uwag, czy nie nagpit niepazadany ubytek materiatu, spowodowany zbyt

intensywra, obréblg strumieniowosciern.

6.3.4. Badanie skuteczéw odpylenia

Ocerg przeprowadza sizgodnie z PN-EN 1SO 8502-3:2000 [8]. Na bagpawierzchn¢ naktada
si¢ pasek temy samoprzylepnej Celofix A diuga 15 cm i trzykrotnie przegga kciukiem przez
cal diugas¢ tasmy. Tame po zdiciu naktada s na kontrastowe podie i poréwnuje ze
wzorcami podanymi w normie.

Ocery nalezy przeprowadz przynajmniej w trzech miejscach badanej powierzcl@topier
zapylenia powinien hynie wyzszy ni 3.

6.3.5. Skuteczng usuntcia zanieczyszcagonowych

a) Metoda zdejmowania zanieczyszczepowierzchni

Metode zdejmowania zanieczysza@zg@nowych z powierzchni obiektu opisano w normie-EN
ISO 8502-5:2005 [21].

W miejscu pomiarowym naklejagsszablon o wymiarach 10 x 10 cm z papieru samoppnggo
celem ograniczenia powierzchni pobrania probkiegbtobszaru zdejmujegstanieczyszczenia za
pomoa trzech tampondéw z waty zamoczonych w wodzie desighej o maksymalnym
przewodnictwie Suscmi’. Tampony moczy siw pojemniku ze 100 ml wody destylowanej. Po
przetarciu ograniczonego szablonem obszaru tampaesacza s w suchym pojemniku. Po
zakaczeniu zdejmowania zanieczyszazegraniczony obszar wycieragssuchym tamponem i
umieszcza gigo tez w pojemniku. Do pojemnika z tamponami wlewargszt niewykorzystanej
wody destylowanej i intensywnie miesza.

Liczbg punktow zdejmowania zanieczyszfigenowych naley przyjmowa wg tablicy 3.
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Tablica 3. Liczba punktow pomiarowych przy metoddjmowania zanieczyszézepowierzchni

Lp. | Wielkos¢ powierzchni w rf Liczba punktéw pomiarowych
1 Do 100 5

2 101 + 1000 10

3 1001 + 5000 20

4 powyzej 5000 20 punktéw na kde 5000 rh

b) Oznaczanie zanieczyszéaas zdjtej prébce

Oznaczenia dokonujeesigodnie z PN-EN ISO 8502-9:2002 [22].

Przewodné¢ roztworu wody destylowanej ze ztjmi zanieczyszczeniami mierzy esi
konduktometrem z kompensademperatury. Od tak zmierzonego przewodnictwa radgg se
przewodnictwo wytej do zdejmowania zanieczyszazewody destylowanej. Wynik w
temperaturze 20°C podaje sv ms/m.

Poziom zanieczyszcagonowych powinien wynosiponizej 15 ms/m.

6.3.6. Sprawdzenie braku zawilgocenia powierzchni

Powierzchnia powinna wykazyweabrak zawilgocenia, sprawdzony wg PN-EN ISO 8502-
4:2000 [23] i PN-EN ISO 8502-8:2006 [24].

6.3.7. Wady powierzchni

Dopuszczalne wady powierzchni przygotowanej do matda naley przyjmowd jak dla ,P3”,
wg PN-ISO 8501-3:2004 [33].

6.4. Kontrola nakfadania powtok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przgbéegpod kyitem sprawnéci uzytego sprztu i
techniki naktadania materiatu malarskiego oraz §trzegania zalededotyczcych warunkow
pogodowych i zabezpieczeniwiezo wykonanych powtok oraz przestrzegania czasu gciani
aklimatyzacji powlok. Rozpoczyngj nanoszenie powlok, a tak przy wszystkich zmianach
sprztu i materiatdw, naley na biegaco kontrolow& grubg¢ nakltadanej warstwy miesz jej
gruba¢ na mokro grzebieniem malarskim, zgodnie z PN-ER E808:2000 [25] metoda 7B.
Wykonywanie i kontrad rob6t utatwia przyjcie raznych koloréw dla kadej powtoki.

Nalezy kontrolowa tzw. wyrabianie, czyli pogrubienie powtoki wykongwe po wyschitiu
naniesionej powtoki na krawdziach, obrzgach otworéw, szczelinach, spoinadhybach. Do
~wyrabiania” naley stosowa farbg w innym kolorze ni kolor danej powtoki.

6.5. Sprawdzenie jakoi wykonanych powtok

6.5.1. Zgodné&¢ wykonania powtok malarskich z przepisami

Wykonawca wykae, ze poszczegdlne powiloki malarskie zostaly wykonargodmie z
przedmiotowymi normami, dokumentagrojektows i specyfikacy projektowa:

— po zagruntowaniu,

— po wykonaniu midzywarstwy, przed wysyikz warsztatu,

— po wykonaniu warstwy nawierzchniowej.

Ocerz jakosci powtok malarskich przeprowadza &iontrolupc:

— wyglad zewretrzny powtoki (ocena niedomalowazaciekow, wigcen, zmarszcz& cofania
si¢ wymalowania, kraterowania iglowego, kraterowanipgkajacymi pecherzami, sgkan,
skorki pomaraczowej, suchego natrysku, podnoszenia, zgédrmloru z projektowanym),

— gruba¢ powtok,

— przyczepng powlok,

— twardd¢ powtoki.
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6.5.2. Wyghd zewretrzny powtoki (ocena staraném wykonania powtok)

6.5.2.1. Sposbb oceny i liczba miejsc obserwaciji

Ocere wygladu dokonuje si nieuzbrojonym okiem prz§wietle dziennym lub sztucznym o mocy
100 W z odlegtéci 0,5 + 1,0 m od powierzchni. Za miejsce obsejiyazyjmuje st obszar w
ksztatcie kwadratu o boku 10 cm, dobrze widoczoglegtaci 0,5 +1,0 m.

W wypadku stwierdzenia wyfaych r&nic w jakasci wymalowania w danym rejonie raga go
podzielé na czsci rozniace st migdzy sol i kazda z nich traktowé jako oddziela czscé.
Miejsca obserwacji powinny By w rownomierny sposéb rozmieszczone na oceniangj
powierzchni. Liczlk miejsc obserwacji mma przyjmowa wg tablicy 4.

Tablica 4. Liczba miejsc obserwacji wydl zewiatrznego powioki

Lp. Powierzchnia w i Liczba miejsc obserwacji
1 do 50 1+2
2 od 51 do 100 2+4
3 od 101 do 1000 5
4 na kade nastpne 1000 5

Wynik obserwacji powinien zawieta
— liczbe wszystkich miejsc obserwacji w cyfrach bezwglglych obejmujca 100% ocenianej
powierzchni,
— liczbe miejsc zaliczonych do poszczegdlnych klas w cyfrlaezwzgtdnych,
— procentowe obliczanie udzialu miejsc zaliczongchposzczegdélnych klas w stosunku do
wszystkich miejsc obserwacji.

6.5.2.2. Ocena wygtlu powtok pdrednich

Powtoki pagrednie w zestawie podlegajedynie ocenie podakem wad niedopuszczalnych. Za
niedopuszczalne wady powitok malarskich uznagewsady wynikajce ze ziej jakéci farb lub
zastosowania w zestawie farb niewspotpracygh ze solp oraz niestarannego prowadzenia prac
malarskich, w wyniku czego wygiuje na og6t podnoszenieespokrycia, spcherzenie i
zmarszczenie.
Za wady niedopuszczalne nataizn&:

— grube zacieki w formie firanek z wgptujacymi na nich sgcherzeniami powtoki,

— grube zacieki kitczace sk kroplami farby,

— skork pomaraczowa i kratery wynikajce z podnoszeniagspokrycia,

— kratery przebijajce powtok do podtaa,

— duze sgcherzenia,

— zmarszczenia, spania wgtbne,

sgzkania deseniowe.

Wystqplen|e chéby jednej z wymienionych wad dyskwalifikuje powtoka danym fragmencie
powierzchni.

6.5.2.3. Ocena wygtiu powtoki nawierzchniowej

W ocenie koloru nalg postugiwa sic karta kolorow RAL. Wymagana jest klasa Il wyglu
powtoki na minimum 70% miejsc obserwacji oraz kld#lana maksymalnie 30% miejsc
obserwacji (wg tablicy 5).

Tablica 5. Klasy jakéri powtok malarskich

Lp. | Wady powitoki | Klasa Il Klasa lll
Zmiana koloru Kolor, .zg_odny z ké}lﬁt Kolor, .zg_odny z }(gq
1 N kolorow; nieznaczna zmian&olorow; nieznaczne ehice
odcienia o } L
odcienia na zaciekach w odcieniu
2 | Zanieczyszczen Pojedyncze Zanieczyszczenia w égrmi
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6.5.

6.5.

ia mechaniczne zanieczyszczenia pojedynczych  zgrupowia
wmalowane w powtok lub | ktérych powierzchnia nig
osadzone w  warstwigrzekracza 1 cfn
nawierzchniowej
Nieznaczne zacie
3 | Zacieki uwidaczniagce st jedynie
zmiara odcienia powtoki

'Ma’re, ptaskie niekaczace
sie kroplami farby

Uktucia igh,
4
kratery
Zmarszczenia,
specherzenia,

Dos¢ liczne ukiucia i,

Pojedyncze ukiucia igt pojedyncze kratery

Bardzo nieznaczne drobnBrobne zmarszczenia, nigz-

skérka ‘ !
zmarszczenia, naczna skérka

pomara- ; _

5 czowa niedopuszczalne gkania,| pomaraczowa,

s kan’ia skorka pomangczo-wa i niedopuszczalne skania i

o . |'specherzenia specherzenia

powierzchniow

e

3. Grubé¢ powtoki

Pomiar naley przeprowadzi zgodnie z PN-EN ISO 2808:2000 [25]. Zaleca shetod
nieniszcaca (metod 6). Do pomiaru nalg stosowa miernik elektromagnetyczny z czujnikiem
integralnym lub na przewodzie. Wyniki pomiarow prasawidtowej grubéci zestawu powinny
spetnig wymog, aby 90% wynikow pomiarow wykazywato niegs od wartéci nominalnej, a
najwyzej 10% pomiaréw mee mie wartgs¢ co najmniej 0,9 warkei nominalnej. Maksymalna
grubai¢ nie mae by wigksza od dwukrotnej gruoi nominalnej, lecz nie wksza nk 600 mm.
Liczbg punktow pomiarowych natg okresli¢ zgodnie z PN-EN ISO 2808:2000 [25].

4. Przyczeprio powtok

Przyczepn& powtok naley testowg metod, odrywows (pull-off) wg PN-EN 1SO 4624:2004
[17] i jedm z metod nagciowych: metod siatki nacg¢ wg PN-EN I1SO 2409:1999 [15] lub
metod, hackcia krzyzowego wg ASTM D 3359:1997 [16] .
Przyczepn& powinna wynosi:

— nie mniej nt 5MPa wg metody odrywowej,

— stopié nie wyzszy niz 1 wg metody siatki nagt,

— stopié nie nizszy niz 4A wg metody krzya.
Po dokonaniu pomiaru kda z wymienionych metod natg uzupeiné zniszczon powtoke
malarsly tym samym systemem lakierowym, ktéry stosowanaegmio przy malowaniu. Liczb
punktéw pomiarowych przyczepém nalery okresla¢ wg tablicy 6.
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Tablica 6. Liczba punktow pomiarowych przy badamizyczepnéci powtoki

Lp. | Wielkos¢ powierzchni w Liczba punktéw pomiarowych
1 do 100 3
2 101+1000 5
3 1001+10000 6
4 powyzej 10000 6 na kale 10000 rh

6.5.5. Twardé¢ powtoki
Twardas¢ powtoki badana wg PN-ISO 15184:2001 [26] powind#l >
6.6. Protokot z kontroli

Wz06r protokotu z kontroli catego systemu powtokoweaz karty dokumentacji powykonawczej
zostaly przedstawione w zaknikach 2D i 3.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogd6lne wymagania obmiaru rob6t podano w STWIORB E®00.00 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest 1 m2 (metr kwadratowy) zabezpieczanej powlaniz

8. Odbiér robo6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne wymagania odbioru rob6t podano w STWIORB Ed0400.00 pkt. 8.
8.2. Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior robét ulegagych zakryciu polega na finalnej ocenie j&ioi ilosci robdt przed ich
zakryciem. Odbioru tego dokonujezimier, po zgtoszeniu przez Wykonawc potwierdza w
formie pisemne;.

Odbidr czsciowy polega na ocenie jakm, ilosci i wartasci sprzedanej wykonywanych robot
objetych odbiorem ozciowym. Przedmiotem odbioru @ciowego mog byé¢ wytacznie
zakaczone elementy obiektu (np. psio).

Odbidr ostateczny polega na ostatecznej ocenigggkimsci i wartdsci sprzedanej wykonanych
robot. Przedmiotem odbioru koowego mog by¢ tylko catkowicie zakaczone roboty na
obiekcie.

Do robot zanikajcych i podlegajcych zakryciu nalgy przygotowanie powierzchni do
malowania, nalzenie warstw gruntgcej i migdzywarstwy. Odbiory nagbuja na podstawie
wynikéw bada przedstawionych w pkcie 6. zBi wszystkie badania daty wyniki pozytywne,
roboty naley uzn& za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiIOREelleehat jedno badanie
dalo wynik ujemny wykonane roboty naje uzn& za niezgodne z wymaganiami. W tym
wypadku Wykonawca jest zoboyzany doprowadzi roboty do zgodniwi z STWIORB i
przedstawd je do ponownego odbioru.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrici
Ogodlne wymagania ptatdoi podano w STWiIORB D-M-00.00.00 pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania powtoki malarskiej obejmuje:
—  roboty przygotowawcze,
dostarczenie projektu technologicznego wykonaat@ezpieczenia antykorozyjnego i
PZJ,
zakup i dostarczenie wszystkich czynnikow prodilkcj
przygotowania powierzchni konstrukcji do malowania
- wykonanie powilok malarskich przewidzianych w dolamtacji projektowej i
STWIORB,
— wykonanie projektu rusztowd konstrukcji zabezpieczgych,
- wykonanie niezédnych rusztowdi ich przektadanie,
— wykonanie prac zabezpieczeych,
- przeprowadzanie bafigrzewidzianych w specyfikacji technicznej,
— dostosowanie sido warunkéw pogodowych oraz do wymaganych przenedny
poszczegoblnymi operacjami (warstwami),
-  naprawa uszkodzonej powtoki antykorozyjnej,
-  zabezpieczenie otoczenia przed szkodliwym oddaiahyem robaot,
—  zabezpieczenie wykonanych powlok w trakcie ich ngglia przed skutkami
czynnikow atmosferycznych oraz zanieczyshgze
- demonta rusztowa ,
-  zapewnienie odpowiednich warunkéw przechowywaniatemetow malarskich i
sktadowania dostarczonych z wytworni elementow koisji,
zabezpieczenie odpowiednich warunkéw bezpigstzea i higieny pracy,
wykonanie probnych powtok malarskich,
— wykonanie badai przygotowanie odpowiednich protokotéw i raportéw
uporadkowanie miejsca robot.

9.3. Sposobb rozliczenia robét tymczasowych i poaatzyszcych

Cena wykonania robé6t okdlenych niniejsz STWIORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérea potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale saie
przekazywane Zamawigiemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysee, ktore g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczame d
robot tymczasowych.

10. Przepisy zwazane

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (STWiIORB)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
10.2. Normy

2. PN EN ISO 12944-1:2001 Farby i lakiery. Ochrgwaed korozj konstrukcji stalowych za
pomo& ochronnych systeméw malarskich. ¢€&z 1. Ogdlne
wprowadzenie

3. PN-EN ISO 12944-2:2001 Farby i lakiery. Ochrgmaed korozj konstrukcji stalowych za
pomoa ochronnych systemow malarskich. e&z 2: Klasyfikacja
srodowisk

4. PN-C-81400:1989 Farby i lakiery. Pakowanie, phosvywanie, transport
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5. PN-EN ISO 12944-7:2001 Farby i lakiery. Ochrgmaed korozja konstrukcji stalowych za

pomoa systemow malarskich. €& 7: Wykonywanie i nadzor prac
malarskich

6. PN-EN ISO 12944-8:2001 Farby i lakiery. Ochrgmvaed korozj konstrukcji stalowych za

7.
8.

PN-
PN-

pomoa systemdéw malarskich. € 8: Opracowanie dokumentaciji
dotyczcej nowych prac i renowac;ji

EN ISO 1513:1999  Farby i lakiery. Sprawdzemigygotowania probek do bada

EN ISO 8502-3:2000 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Wzrokowa ocena czysitopowierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niepgtrzonych
poditazy stalowych oraz podiy stalowych po catkowitym usugtiu
wczesniej natazonych powtok

9. PN-ISO 8501-2:2002 Przygotowywanie pagfostalowych przed nakladaniem farb i

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

19.

20.

21.

podobnych produktow. Wzrokowa ocena czysitopowierzchni.
Stopnie przygotowania wcgaej pokrytych powtokami podiy
stalowych po miejscowym uswoeiu tych powtok (kolorowe
wzorce)

PN-EN ISO 4628-2:2005 Farby i lakiery. Ocenasztrenia powiok. Okianie ilosci i
rozmiaru uszkodze oraz intensywn&i jednolitych zmian w
wygladzie. Czs¢ 2: Ocena stopnia gpherzenia

PN-EN ISO 4628-3:2005 Farby i lakiery. Ocendsztzenia powtok. Okianie ilosci
rozmiaru uszkodze oraz intensywn&i jednolitych zmian w
wygladzie. Czs¢ 3: Ocena stopnia zardzewienia

PN-EN ISO 4628-4:2005 Farby i lakiery. Ocenaszzzenia powiok. Okétanie ilosci
rozmiaru uszkodze oraz intensywn&i jednolitych zmian w
wygladzie. Czs¢ 4: Ocena stopnia gkania

PN-EN ISO 4628-5:2005 Farby i lakiery. Ocenaszzrenia powtok. Okétanie ilosci i
rozmiaru uszkodze oraz intensywn&i jednolitych zmian w
wygladzie. Cz$¢ 5: Ocena stopnia ztuszczenia

PN-EN ISO 4628-6:2001 Farby i lakiery. Ocena iszwzenia powilok. Oksanie
intensywndci, ilosci i rozmiaru podstawowych rodzajéw
uszkodzé. Ocena stopnia skredowania mettamy

PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakiery. Metodalsinacic

ASTM D 3359:1997 Oznaczenie przyczejmnopowtoki do podiga metod tasmy
(metoda krzya Andrzeja)

PN-EN ISO 4624:2004 Farby i lakiery. Préba egmia do oceny przyczepfw

PN-EN ISO 8503-4:1999 Przygotowanie pegtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Charakterystyki chropoweitgowierzchni
podiazy stalowych po obrébce strumieniowoiernej. Czs¢ 4:
Metoda kalibrowania wzorcéw ISO profilu powierzchrdo
okreslania profilu powierzchni. Sposob pegbwania z uyciem
przyrzadu stykowego

PN-EN ISO 8502-6:2007 Przygotowanie pegtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Badania #ge do oceny czysfoi
powierzchni. Cgé¢ 6: Ekstrakcja rozpuszczalnych zanieczysicze
do analizy. Metoda Bresle’a

PN-EN ISO 8502-5:2005 Przygotowanie pegtostalowych przed naktadaniem farb i
lakieréw i podobnych produktow. Badania #loe do oceny
czystgci powierzchni. Cgs¢ 5: Oznaczanie chlorkbw na
powierzchniach stalowych przygotowanych do maloaaimetoda
rurki wskanikowe))

PN-EN ISO 8502-9:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktow. Badania #ge do oceny czysfoi
powierzchni. Cgs¢ 9: Terenowa metoda konduktometrycznego
oznaczania soli rozpuszczalnych w wodzie
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22.

23.

24,
25.
26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

PN-EN ISO 8502-4:2000 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Badania #ise do oceny czysfoi
powierzchni. Wytyczne dotygze oceny prawdopodoliistwa
kondensacji pary wodnej przed naktadaniem farby

PN-EN ISO 8502-8:2006 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Badania #igce do oceny czysfoi
powierzchni. Cgi¢ 8: Metoda polowa refraktometrycznego
oznaczania wilgoci

PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczanidaci powtoki

PN-ISO 15184:2001 Faby i lakiery. Sprawdzewigrticici metod, otdwkowg

PN-EN ISO 11124-2:2000 Przygotowanie peégtstalowych przed naktadaniem farb i
podobnych  produktow. Wymagania techniczne daiyez
metalowych $cierniw stosowanych w obrébce strumieniowo-
sciernej. Ostroktny srut zzeliwa utwardzonego

PN-EN ISO 11126-3:2000 Przygotowanie pegtstalowych przed naktadaniem farb i
podobnych  produktow. Wymagania techniczne deiyez
niemetalowych écierniw stosowanych w obrobce strumieniowo-
sciernej.Zuzel pomiedziowy

PN-EN ISO 11126-4:2002 Przygotowanie peégtstalowych przed naktadaniem farb i
podobnych  produktow. Wymagania techniczne deiyez
niemetalowych scierniw stosowanych w obrébce strumieniowo-
sciernej. Czs¢ 4: Zuzel pomiedziowy

PN-EN I1SO 11126-7:2001 Przygotowanie peégtstalowych przed naktadaniem farb i
podobnych  produktow. Wymagania techniczne deiyez
niemetalowych scierniw stosowanych w obrébce strumieniowo-
sciernej. Czs¢ 7: Elektrokorund

PN-ISO 8501-1:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktéw. Wzrokowa ocena czysitopowierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezpkeczonych
podiazy stalowych oraz podiy stalowych po catkowitym usugdiu
wczesniej natazonych powtok

PN-EN ISO 8501-4:2008 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Wzrokowa ocena czysitopowierzchni.
Czs¢ 4: Stany wyjciowe powierzchni, stopnie przygotowania i
stopnie rdzy nalotowej w powdaniu z oczyszczeniem strumieniem
wody pod cinieniem

PN-ISO 8501-3:2004 Przygotowanie pagtostalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktéw. Wzrokowa ocena czysitopowierzchni.
Czs¢ 3: Stopnie przygotowania spoin, ostrych kedwi i innych
obszarow z wadami powierzchni

PN-EN ISO 8503-2:1999 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Charakterystyki chropowet@owierzchni
podtazy stalowych po obrobce strumieniowoiernej. Czs¢ 2:
Metoda stopniowania profilu powierzchni stalowycb pbrébce
strumieniowosciernej. Sposéb pagiowania z @yciem wzorca

PN-EN ISO 8504-2:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Metody przygotowania powierdciCzs¢
2: Obrébka strumieniowgéeierna

10.2. Inne dokumenty

36.

37.

Rozporzdzenie Ministra Gospodarki i Polityki Spotecznedmia 14 stycznia 2004 r. w
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy przy czyszczeniu powierzchmialowaniu
natryskowym i natryskiwaniu cieplnym (Dz.U. z 2004r 16 poz. 156)

Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001z.YDz 2001 r., nr 62, poz. 628)
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38. Zalecenia do wykonania i odbioru antykorozgjmyzabezpiecze konstrukcji stalowych
drogowych obiektéw mostowych, nowelizacja w 2006tanowica zadcznik do zarzdzenia
nr 15 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autadtz dnia 8 marca 2006 r.

39. Ustawa z dnia 11 stycznia 2001 r. o substahdjgceparatach chemicznych (Dz.U. z 2001 r.
nr 11, poz. 84 wraz z gniejszymi zmianami)

40. Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 1Qdzernika 2005 r. zmienigge
rozporadzenie w sprawie najwgzych dopuszczalnych ¢gen i nagzen czynnikdw
szkodliwych dla zdrowia wrodowisku pracy (Dz.U. z 2005 r. nr 212, poz. 1769)

41. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactidwdanych (Dz.U. z 2004 r. nr 92, poz.881)
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STWIORB
M-15.00.00 IZOLACJE | NAWIERZCHNIE
M-15.01.00 IZOLACJA CIENKA
M-15.01.02 TRZYKROTNE SMAROWANIE POWIERZCHNI BETONO WYCH

ROZTWOREM ASFALTOWYM

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB; svymagania dotyege wykonania i odbioru izolacji cienkich
wykonywanych na obiektach projektowanych w ramaakddwy kladki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mapstosowanie przy smarowaniu ha zimno roztworem
bitumicznym wszystkich powierzchni betonowych, kt&tykaj sie z gruntem. Powierzchnie filaréw
oraz dolna ogc¢ belki policzkowej schoddéw powinny byomalowane do wysokoi 15 cm powyej
poziomu zasypki. Roboty nalgwykona na obiektach:

1) Kiladka i mur oporowy — fundamenty i korpusy podptytkapce sé z gruntem
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB agodne z obowgzujacymi polskimi normami i
STWIORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 1.

1.5. Ogdblne wymagania dotygee robét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagarjalae”, pkt. 1.

2. Materiaty

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatdbw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaigaogdlne”,
pkt. 2.

2.2. Stosowane materiaty

Do wykonania izolacji powinny iyuzyte nastpujace materiaty:

- Rzadki (R) roztwor plastyfikowanych asfaltow péioawych w rozpuszczalnikach. Dziatanie
roztworu powinno polegana przenikaniu w pory betonu, uszczelnianiu poxdgeni, whzaniu
pozostatych pytéw oraz na stwarzaniu warunkow mepodci warstw izolacyjnych do podia.
Srodek powinien b§ odporny na dziatanie temperatury d6®0

- Potgesty roztwér (P) produkowany z asfaltdw ponaftowychlastyfikowanych olejami

i rozcienczanych rozpuszczalnikami organicznymi. Rozprowagzaa podiau zagruntowanym

powinien tworz¢ po wyschngciu silnie przylegajca powloke asfaltowa o dwej plastycznéci.

Powloka ta powinna wykazywaodpornd¢ na dziatanie wod agresywnych o stabyckzestiach.

Srodek powinien b§ odporny na dziatanie temperatury d8@0

3. Sprzet
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3.1. Ogolne wymagania dotygee sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolnakt. 3.
Sprzt zastosowany do uktadania izolacji cienkiej podlegceptacii layniera.

4. Transport

4.1. 0Ogolne wymagania dotygee transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynragaogdlne”,
pkt. 4.

Zatadunek, transport i roztadunek materiatdw do engania izolacji powinien odbywasie w sposéb
zapewniajcy zachowanie ich technicznych \gawvosci.

Roztwory asfaltowe powinny kydostarczane w stalowych beczkach, ktore ayalgrzewozt w
pozycji pionowej, otworem skierowanym ku gérze. Beéanog by¢ toczone w trakcie przetadunku,
ale w sposéb zabezpieczey je przed otworzeniem.

Roztwory asfaltowe naky sktadowa w suchym pomieszczeniu, z dala oddta ciepta swiatta, w
temperaturze nie #6zej ni +5°C i nie wyzszej ni +25°'C, a kontenery powinny Byw czytelny
sposoOb oznakowane.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D&V0.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 5.
Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robot
uwzglkdniajace wszystkie warunki, w jakichetla wykonywane roboty izolacyjne.

5.2. Podilae pod izolag}

Przed utgeniem warstw izolacji cienkiej podie betonowe powinno kBynaprawione zgodnie
Z wymaganiami lpyniera. Bezpérednio przed naniesieniem pierwszej warstwy pzelitmaley
oczyci¢ sprzonym powietrzem w celu uzyskania suchej powierzcluuizyszczonej z mleczka
cementowego, niezagzanych ziaren kruszywa, pyldw oraz innych zanienzzyd, ktére moglyby
obniza¢ przyczepnét warstw bitumicznych do betonu.

5.3.  Warunki uktadania izolacji

- Przed przysipieniem do roboét izolacyjnych naleobnizy¢ poziom wody gruntowej co najmniej
0 30 cm poniej ukladanej warstwy izolacji i zapewnitrzymanie tego poziomu w czasie trwania
robot.

- Rob6t nie naley wykonywa w czasie deszczu, aawki, gdy wilgotnd¢ powietrza przekracza
85(;/8' Temperatura podta betonowego i powietrza nie powinna:yzsza nk +5°C i wyzsza ni
+25°C.

- Przed nateeniem pierwszej warstwy izolacji cienkiej, Wykonaw@owinien sprawdzi czy
wilgotnaos¢ podiaza betonowego jest zgodna z wymaganiami producemstarau. Jéi producent
nie okrgla odngnych wymaga, wilgotnas¢ podiaza na gébokasci 20 mm nie powinna iy
wyzsza nk 4%. Jéli powyzszy warunek nie jest spetniony, Wykonawca przecoozciem
robét, powinien zastosowasystem osuszania podi betonowego zaakceptowany przez
Inzyniera.

- W trakcie wykonywania robot nale scisle przestrzegaprzepiséw bezpiectstwa, poniewa
materialy stosowane do wykonania izolacji tatwopalne. Nalgy unikat otwartego ognia w
promieniu 20 metréw od miejsca pracy lub sktadowanateriatéw.

5.4. Naktadanie izolacji cienkiej

- Gruntowanie podtza naley wykon& przez jednokrotne powleczenie roztworem R.
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Nie naley stosowa na mokrych i przememnych powierzchniach. Roztwor naje
rozprowadzé na zimno, bez podgrzewania, na padiaczyszczonym z pytdw. Zaleie od
stopnia porowati podiaza na jednokrotne smarowanie rnigiewyé 0,3+ 0,45 kg na 1 f
powierzchni zabezpieczane;.

- Powleczenie roztworem P naje wykona jednokrotnie lub dwukrotnie na zagruntowanym
poditazu roztworem R tak, abyézna grub&¢ warstw izolacyjnych nie byta mniejszazr mm.
Roztwér P nalgy rozprowadz& na zimno (bez podgrzewania) cignkvarstwa na
zagruntowanym podiai. Roboty nalgy prowadzé w temperaturze powgj +5C. Przy
jednokrotnym smarowaniu powierzchni zabezpieczaungjcie materiatu powinno wynasi 0,8
do1,0kgnalf

- Mas izolacyjnych stosowanych na zimno nie wolnogreedwa na otwartym ogniu. W okresie
chtodéw materiaty te doprowadza; slo temperatury roboczej 4B przez ogrzewanie beczek w
goracej wodzie lub w ogrzanych pomieszczeniach (cieggtk Dostarczone na budegotowe
preparaty nie magby¢ rozcieaczane rozpuszczalnikami ani mieszane z innymi rizddeni
izolacyjnymi.

- Po wykonaniu izolacji zabezpieczone powierzchnievipay by¢ chronione przediwiattem
stonecznym, deszczem i innymi czynnikami atmosfanymi przez przynajmniej 6 godzin.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoi robot
Og0dlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagangbime”, pkt. 6.
6.2. Kontrola wykonania rob6t

Kontrole robot naley przeprowadzi wg PN-69/B- 10260. Kontrola wykonania rob6t obejeau

- Sprawdzenie podia betonowego wg pkt. 5.2. niniejszej STWIORB.

- Sprawdzenie poprawic ukladania warstw, wg pkt. 5.3. niniejszej STWiBRKazda warstwa
izolacji powinna stanowijednolita, czyst powloke przylegajca do powierzchni zagruntowanego
podiaza.

- Kontrole ilosci utozonych warstw i uzyskanie odpowiedniej sumaryczmepgsci izolacji, wg pkt.

5.4.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MO®O ,Wymagania ogdélne”, pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) izolowanej powierzchni pozionha pionowej
wykonanej zgodnie z DokumentadProjektova.

8. Odbior robot

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MI0MO. ,Wymagania ogdlne”.

Roboty obgte niniejsz Specyfikacy podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiayéada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0 149



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku wraz z
zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

Odbidr robot w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpDP-T14
Z p&niejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za trzykrotne smarowanie roztworami R (rzadkimP i(pStgstym) 1 mi powierzchni

izolowanej nalgy przyjmowa na podstawie wynikow pomiaréw, badieoceny wizualnej.

Cena jednostkowa uwzginia:

- dostarczenie materiatow,

- oczyszczenie i zagruntowanie powierzchni betonowej,

- ulozenie poszczegdllnych warstw z zapewnieniem szcgelmmiaczen poszczegolnych warstw
miedzy soh.

Cena uwzgldnia rownie odpady i ubytki materiatowe oraz oczyszczenie soi@jpracy. W cenie

jednostkowej migci sie rowniez wykonanie i rozebranie ewentualnych pomostow rajpcic

niezkednych dla wykonania izolacji.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy
1. PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymaganiad#nia przy odbiorze.
10.2. Inne

1. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw rodédgowych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zZpig@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M-15.01.00 NAWIERZCHNIE
M-15.04.01 NAWIERZCHNIA EPOKSYDOWO-POLIURETANOWA
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORRB; svymagania szczegétowe dotyice wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni epoksydowo-polametvej na obiektach projektowanych w
ramach budowy ktadki pieszo-rowerowej na istiggch pylonach mostu kotowego przez rgékkre w
Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargovikpritraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot olgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB majastosowanie przy wykonywaniu nawierzchni z
materiatbw nawierzchniowych na bazigywic epoksydowych i poliuretanu wykonywanych na
powierzchniach stalowych i betonowych bez zastostavizolaciji. Zakres Robo6t obejmuje wykonanie
nawierzchni na:

- stalowej ptycie pomostu kladki

- zelbetowej strefie pomostu mocowaniaaatzenia dylatacyjnego

- zelbetowej gornej powierzchni skrzydet, muru oporgwéscianki zaplecznej

Gruba¢ warstwy nawierzchni nie mniej ni5 mm na powierzchniach betonowych, 6 mm na
powierzchniach stalowych

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORRB ggodne z obowgzujacymi normami oraz z okéeeniami
podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogéblne wymagania dotyaze Robot

Ogdlne wymagania podano w STWIORB D-M.00.00.00. riégania ogodlne”. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jaké wykonania oraz za zgod§io z Dokumentag Projektov, STWIORB,
normami oraz poleceniamizyniera.

2. Materiaty
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWIORB D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.1. Nawierzchnia

Materiat nawierzchniowy powinien bychemoutwardzalny na bazigwicy epoksydowej i poliuretanu.

Musi nadawa si¢ do uktadania na powierzchniach z betonu lub dWditeriat ten po utwardzeniu winien

posiadé nastpujace cechy:

- gestai¢ okoto 1,2kg/dm

- graniczna odksztatcald@powodupca gkanie ponad 25%,

- nhapezenie rozcigajace - ponad 6MPa,

- §cieraln@g¢ badana na tarczy B6hmeg@,5 mm,

- wskanik ograniczenia chtondoi wody> 90%,

- mie¢ odpornd¢ na wptywy atmosferyczne (deszémjeg, mréz, promieniowanie UV)

— odpornd¢ na dziatanigrodkéw odladzajcych,

- wlasciwosci elastyczne w temperaturze od -20 do ¥60

- przyczepné do podiaga betonowego: wargé srednia> 2,0 MPa, wart& pojedynczego wyniku
>1,5 MPa.
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Jako wypetniacz naly stosowa suchy piasek kwarcowy o uziarnieniu-€913 mm do warstwy szpachli
i 0,4+0,7 mm do warstwy nawierzchni.

Dobdr materiatu nawierzchniowego podlega uzgoduoienilnzynierem. Stosow@a mazna tylko taki
materiat, dla ktérego Wykonawca przedstawi aktwalprobat Techniczia wydary przez IBDM, atest
producenta oraz Karty Techniczne stosowanych naddevi

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdIpkt. 3.
Stosowany spkt powinien odpowiada warunkom okr&onym w instrukcji wykonania nawierzchni
opracowanej przez producenta. Sppowinien by zaakceptowany przezayniera.

4. Transport

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt.

4.

Transport materiatbw chemicznych w szczelnych, malgych opakowaniach zabezpieczonych przed
uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DEM)0.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1.  Przygotowanie podi@a betonowego

Powtoki izolacyjno-nawierzchniowe uklada¢sina podiau betonowym pozbawionym mleczka
cementowego, linych nie zwazanych sktadnikow, odpowiednio wytrzymatym, suchyozystym,
rownym i gtadkim. Usuwanie mleczka cementowego mvipzchni betonu naly wykona& przez
srutowanie, hydropiaskowanie lub piaskowanie. Ocegsm powierzchng odpyla s¢ odkurzaczem
przemystowym lub sgEonym powietrzem.
Kryteria oceny jakéci podiaza betonowegoasnastpujace :
- wytrzymalagi¢ nasciskanie rowna co najmniej wytrzymat gwarantowanej betonu 30 MPa / dla
konstrukcji nowych/ lub 25 MPa [/ dla konstrukejlbudowywanych /,
- wytrzymaitai¢ na odrywanie wg normy PN-EN 1542:2000 nie mnigj2)0 MPa,
- podiaze suche — beton w stanie powietrzno suchymglaelbw wilgoci i zaciemnig, o wilgotnaci <
4 %, (chybaze w systemiegmateriaty gruntujce na wilgotny luBwiezy beton),
- podiaze czyste — powierzchnia wolna odztych frakcji, pytébw, plam oleju, smaréw i innych
zanieczyszcaew ocenie wizualnej,
- podiaze gtadkie — lokalne nieréwaiai i zagkbienia powierzchni betonu nie przekragzajl,0 mm,
- szorstké¢ podiaza badana wypetnienia piaskiem nie powinna przektat) mm.
Nieréwndaici podiaza przekraczape podane warfgi dopuszczalne natg naprawig zaprawami PC lub
PCC. Rysy wysipujace w podiau naley iniektowa. Podiae po przygotowaniu podlega odbiorowi
Inzyniera z wpisem do dziennika budowy. W pierwszypét podiae naley zagruntowa srodkami
firmowymi na baziezywic. Lepsa metod, jest szpachlowanie podia zywica gruntupca z dodatkiem
kruszywa kwarcowego 0,1 do 0,3 mm.

5.2.  Przygotowanie podi@ stalowego

5.2.1. Odtluszczanie

Przed obrobk strumieniowoscierra naley bardzo starannie usath z powierzchni wszelkieslady
zanieczyszczez oleju i thuszczéw. Szczegalruwag: nalery zwrdcic na blachy mocuge dla stupkow
balustrad oraz spoignmocowania blach gzymsowych. Powinien¢ iymazliwiony odpltyw cieczy z
czyszczonej konstrukcji. Odtluszczanie zma wykonywa przez podgrzewanie, zanurzenie lub
spryskiwanie, z dodatkowym wspomaganiem mechanioziup bez niego z ayciem ultradwigkdw,
szczotek wzgldnie strumieniem pary. Do odtluszczania zme stosowa srodki myjace. Po
odtluszczeniu powierzchpinalezy sptuka czyst, swieza woda i wysuszy.

5.2.2. Obrébka strumieniowdsierna

Przed przysipieniem do obrébki strumieniowsgiernej naley:

152 Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z o.0.



Budowa kfadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&kre w Pomiechowku wraz z
zagospodarowaniem terenu poghckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

- wygtadzi spoiny oraz usut topnik po spawaniu przy pomocy szlifowania, taly alemaliwe byto
gromadzenie gizanieczyszczew obrebie spoin.

- Przed czyszczeniem naje zeszlifow& krawedzie ckte na gogco. Wszystkie krawdzie naley
wyokragli¢ promieniem nie mniejszymai = 2 mm.

Nastpnie przy pomocy obrébki strumieniovsoiernej naley usumé z powierzchni zanieczyszczenia w
postaci rdzy, zgorzeliny (warstw tlenkéw), zadzieronierbwndci po spawaniu. Obrokk
strumieniowoscierra nalezy wykona zgodnie z PN-EN ISO 8504-2:2002 [35]. Parametryobki
strumieniowosciernej powinny umgiwia¢ uzyskanie stopnia chropowato wg PN-ISO 8503-4:1999
[19], zgodnego z katttechniczia produktu. Po przeprowadzeniu czyszczenia powieiacpowinna
mie¢ stopieéh czystaci Sa2,5 wedtug PN-EN ISO 8501-1

Wykonawca wypetni protokot z procesu przygotowagpoavierzchni stalowej.

W procesie obrobki strumieniowdaiernej naley przestrzeganasgpujacych zasad:

1. obréblk strumieniowoscierra powierzchni mena wykonywa gdy temperatura powierzchni jest
0 3°C wyzsza od temperatury punktu rosy, lecz niessnd od 5°C przy wilgotrioi wzglednej powietrza
nie wyzszej od 85 %. Na wolnym powietrzu wykonytvazyszczenie tylko przy dobrej pogodzie
(niedopuszczalne jest wykonywanie czyszczenie pitnym wietrze lub opadach atmosferycznych),

2. naley stosowa suche i pozbawione zanieczyszczeierniwo,

3. nie naley prowadzé czyszczenia w bezp@dniej bliskdci swiezo pomalowanych powierzchni,
4, odlegt@¢ miedzy narzdziem a podtgem powinna wynosgiod 200 mm do 400 mm,

5 nie wolno dopéci¢ do powstania nalotu korozyjnego po oczyszczenigrzchni:

6. nie naley dotyka powierzchni oczyszczonej gotymgkami oraz zostawiana niej sladow

pytdbw po obrdbce strumieniowdsiernej,

7. jezeli uktadanie nawierzchni nie zostanie rozpdezzaraz po przygotowaniu powierzchni, to
przy wyzszej wilgotndci powietrza pojawi s rdza nalotowa. Wowczas przed uktadaniem nawieizchn
wymagane jest ponowne oczyszczenie powierzchnzfgbosowanie nawierzchni tolegeych powstaty
stopier rdzy nalotowej,

8. osoby przeprowadzgje czyszczenie musmieé odpowiedni strdj ochronny, a zwlaszcza maski
na twarzy, chronce drogi oddechowe przed pylem oraz mechanicznyrhkogzeniem przez odbite
czastki scierniwa klydz oczyszczonego materiatu.

5.2.3. Czyszczenie koowe

Doktadne czyszczenie koowe powierzchni obrobionej strumieniowoiernie z resztek materiatu
sciernego i pytu naley przeprowadz za pomog odsysania lub odmuchiwania suchym i pozbawionym
oleju strumieniem sgronego powietrza.

5.3.  Przygotowanie materiatu nawierzchniowego do uktedan

Krotko przed rozpocgiem prac naley wymieszé, za pomog mieszadta z naglem elektrycznym,
sktadniki materiatlu nawierzchniowego. W jestsciste przestrzeganie proporcji sktadnikéw oraz azas
przydatndci do stosowania. W przypadkiyywic, do ktérych dodaje siutwardzacze reakcja gzania
rozpoczyna si natychmiast po wymieszaniu. W celu zikszenia odporrizi nascieranie nawierzchni
oraz nadania jej wiaiwosci antypdglizgowych do wykonania powlok zywane g piaski kwarcowe
(wymagania jak dla klasy 6-tej wg BN-80/6811-0O1)jadek dozuje si porcjami podczas procesu
mieszania lub posypuje wom warstwe do jej wysycenia.

5.4. Wykonanie izolacjo-nawierzchni

Roboty zwizane z wykonaniem izolacjo- nawierzchni powinny byykonywane przez specjalistyczne
firmy lub pod nadzorem przedstawiciela producentalery bezwzgkdnie przestrzedga zalecaé
technologicznych ok&onych przez wytwore materiatdw, zawartych w Kartach Technicznych. Ma t
decydujicy wpltyw na trwaté¢ wykonanych powtok, a take na odporné korozyjm obiektu.
Izolacjo- nawierzchnie z materiatdw chemoutwardyenwykonywane szwykle z trzech warstw :
- warstwy gruntuj acej -nanoszonej ¢gzlem lub watkiem malarskim lub warstwy szpachihoszonej
paa stalowy wcierapc w podiae
- warstwy podstawowej— nanoszonej watkiem malarskim, szpackbat, lub gumows graa
(warstwg nanosi si jednorazowo w wyspecyfikowanej w projekcie grétip
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- warstwy zamykajacej —hanoszonejquizlem lub watkiem malarskim (warstwa zamyiag mae by
jednoczénie warstwg barwry)

Zuzycie zywicy do warstwy szpachli ok. 0,60 kg/m? i kruszywaziarnieniu 0,1 do 0,3 mm, 0,60 do

1,20 kg/m2,

Zuzycie zywicy do warstw nawierzchniowych powinno wynosninimum 0,80 kg/mz/mm, tak aby nie

dopusci¢ do wykonywania warstwy z samego kruszywa. Dopusziezizolacjo — nawierzchni do ruchu

moze nasipi¢ po catkowitym utwardzeniu.

5.5. Warunki atmosferyczne wykonywania robot

Prace zwizane z wykonywaniem izolacjo- nawierzchni riglevykonywa w sprzyjagcych warunkach
atmosferycznych, przy dobrej i suchej pogodzie mperaturach powe] 10°C do 30°C. Wilgotré
wzgledna powietrza nie powinna przekra€zd5%.Podlee na ktérym jest ukladana izolacjo—
nawierzchnia powinno méetemperatug o 3°C wyisz od temperatury punktu rosy w danej temperaturze
otoczenia. To zapobiega skraplanig pary wodnej na powierzchniach. Nie nglgrowadzé prac w
czasie silnego wiatru, opadéw deszczu, b&zmmio przed opadami lub przed okresem spadku
temperatury porij minimalnej sieciowaniaywic. W przypadku konieczroi wykonywania robot w
niesprzyjaacych warunkach pogodowych, naeje wykonywa& pod namiotami klimatyzowanymi w
calym okresie ukladaniazywic i ich dojrzewania. Nalyy bezwzgtdnie przestrzega wymaga
producenta odrimie temperatury powietrza, pod# oraz wilgotnéci powietrza i podiea w czasie
prowadzonych robot.

5.6. Warunki BHP

Podczas pracy natg stosowa sie do przepisow i wskazéwek podawanych przez prodacétie wolno
zbliza¢ sie z otwartym ogniem ani prowadziob6t spawalniczych.

UWAGA: Stosowane do wykonywania izolacjo-nawierzckhywice chemoutwardzalne zawietajzsto
substancje lotne nieszkodliwe przy pracy na otwarpowietrzu, ale przy pracy pod namiotem mog
gromadz¢ sie w sktzeniach powoduicych zatrucie pracownikow.

6. Kontrola jako §ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagangdime” pkt. 6.

Mozna stosowatylko materiat na ktéry uzyskano Aprobdtechniczia wydary przez IBDM oraz atest

wytwarcy..

Kontrolg jakosci rob6t przeprowadzagsha wszystkich etapach wykonawstwa i obejmuje ona:

- kontrok jakosci materiatéw

- kontrok wykonywania robét i ztycia materiatéw

- badania wykonanej izolacjo—nawierzchni i zgodmavykonanej powtoki z wymaganiami projektu,
kartami technicznymi i specyfikagcjtechnicza

6.1. Kontrola jakdci materiatdw

Przed zastosowaniem materiatéw sprawdzeniu podlega:

- zgodnd¢ dostarczonego materiatu z zamowieniem ( numeryktod),

- stan opakowamateriatdw,

- warunki przechowywania materiatow,

- data produkcji i data przydatém do stosowania.

Dodatkowo po otwarciu pojemnikéw ocenia siyglad materiatdw. Naadanie Inwestora Wykonawca
powinien przedstawiaktualne wyniki badamateriatow wykonywanych w ramach nadzoru
wewrgtrznego przez producenta.

6.2. Kontrola wykonywania robo6t i zycia materiatow

Podczas rob6t Wykonawca zobawany jest prowadzidzienne protokéty, w ktérych podaje si

informacje o warunkach atmosferycznych zgodnietpk STWIORB, stanieaywanych materiatow

zgodnie z pkt.6.1 STWIORB, parametrach technologick wbudowywanych materiatéw oraz ichsido

Kontrola wykonania robét obejmuje :

- badanie przygotowania podtn, potwierdzone protokotem i wpisem do dziennikddwy,

- kontrok wykonania warstwy gruntagej na bazieywic. Prawidlowo zagruntowana powierzchnia
powinna by sucha i lekko btyszaza. Posypka piaskowa powinnathyiocno przyklejona dgywicy
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i czesciowo w nip wtopiona. Kontrola gruldei uktadanej powloki gruntagej powinna by
prowadzona na bigco przez sprawdzenie fid zwzytych materiatow.

- kontrok wykonania izolacjo- nawierzchni ( warstwy podstawepi zamykajcej ). Podczas
wykonywania warstw naky sprawdzé zachowanie proporcji mieszania sktadnikow, zachogva
czasu mieszania, odpbw czasowych porailzy uktadaniem kolejnych warstw, sposéb wykonania i
grubci¢ naktadanej izolacjo- nawierzchni (przez kontrolzycia materiatu w kg/m?) i wygh
zewretrzny powierzchni powtoki (jednorodny bez spkthi sfaldowa o jednolitej barwie z
réwnomiernie rozt@ona mocno wklejor posypla uszorstniajca).

6.3. Badania wykonanej izolacjo- nawierzchni i zgoghi@owitoki z wymaganiami

Badania kontrolne obejmupaty proces zabezpieczenia powierzchni od robftgmtowawczych przez
etapy realizacji rob6t,zado badé kontrolnych.
Po wykonaniu nawierzchni ocenie podlega :
- wyglad zabezpieczenia ( bezgherzy, zarysows powierzchni otwartej lub uszkodzonej warstwie

zamykajcej,

bez smug, szwow roboczych i sfaldawaosypka powinna lgyréwnomierna, mocno przyklejona do
podiaza,

barwa jednolita ( zgodna z wyspecyfikowan
- réwnas¢ nawierzchni ( mierzona ftlugasci 2,0m, dopuszczalny praeit pod tat 1,0 mm),
- gruba¢ nawierzchni ( tolerancja w stosunku do projektyb+m, +1,0 mm),
- przyczepné&é systemu do podi@ ( mierzona metagdhiszczca “pull-off ” : warta¢ srednia> 2,0

MPa, warté¢ pojedynczego odczyte 1,5 MPa )
Badanie przyczeproi do podiga powinno by wykonane w dwoéch polach losowo wybranych przez
nadzor dla powierzchni < 1000m2. Naz#égm polu naley wykona& badania w piciu punktach
pomiarowych. Badanie wykonuje ¢simetody, odrywows metalowych kigzkow o srednicy 50 mm
naklejonych na powierzchni, miexz sile zrywajca i wartaé¢é przyczepnéci specjalnym aparatem. Po
naklejeniu kgzka powtolk; nacina si na catej grubsi do podiga na gt.1,0 do 3,0 mm, koroglo
srednicy rownej srednicy kazka. Srednia warté¢ przyczepnéci nie powinna by mniejsza od
wyspecyfikowanej. Protokét z baalgest zaacznikiem do materiatéw odbiorowych. Miejsca uszkarkz
podczas badanalezy naprawé przy wyciu tych samych materiatéw, zachowujwymagania techniczne
odnanie ich stosowania.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWiIORB D-MOQ@O ,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest 1 fm(metr kwadratowy) powierzchni wykonanej izolag@wierzchni o spoiwie
epoksydowo —poliuretanowym

8. Odbiér robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D-MOM®O ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Na podstawie wynikow przeprowadzonych bad&ontroli naley sporzdzi¢ protokoty odbioru Rob6t
koncowych. Jeeli wszystkie badania i odbiory daly wyniki pozytye; wykonane Roboty nale uzna

za zgodne z wymaganiami.zé# chat jedno badanie lub odbiér dato wynik ujemny, wykoaa&Roboty
nalezy uzn& za niezgodne z wymaganiami STWIORB. W takiej sgiiud/ykonawca obowgzany jest
doprowadzt Roboty do zgodrimi z STWIORB i przedstawije do ponownego odbioru. Odbior Robét w
zakresie poticen za wady hdzie dokonany zgodnie z instrukcPP-T14 z péniejszymi zmianami
wydarmy przez GDDP Warszawa

9. Podstawa ptatndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy ptatdci podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 9.

Ptatndci podlega powierzchnia (m2) wykonanej i odebrar@jacjo —nawierzchni o grukoi zgodnej z
projektem.
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9.1. Cenajednostkowa

Cena jednostkowa uwzglnia:

- zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,

- dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnychnagie,
- koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji

- przygotowanie podim,

- utozenie nawierzchni i jej piegnacja,

- oczyszczenie stanowiska pracy,

- wykonanie badai pomiarow.

10. Przepisy zwhzane
Katalog Detali Mostowych — Generalna Dyrekcja DKdgjowych i Autostrad, 2002 r.

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow rob6t dragych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewddzkich z fitiejszymi zmianami. GDDP, Warszawa, 1989.
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STWiORB
M-16.00.00 ODWODNIENIE
M-16.01.01 WPUSTYSCIEKOWE DN150
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyere wpustowsciekowych odwodnienia w
ramach budowy kfadki pieszo-rowerowej na istfigfh pylonach mostu kotowego przez rgélkre
w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mapstosowanie przy wbudowaniu stalowych wpustow
odwadniajcych O 150 projektowanych indywidualnie zgodnie z Dokutaep Rysunkowd,
zabezpieczonych antykorozyjnie przez ocynk, usyarowh w ustroju stalowym kladki

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 1.

1.4.1. Wpust odwadniajgcy — urzdzenie instalowane w celu odprowadzenia wody deszey
Z nawierzchni obiektu oraz z izolacji.

1.5. Ogéblne wymagania dotyagee robot

Ogoblne wymagania dotyaze robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarnig@loe”, pkt. 1.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, STWIORB, i poleceniami lryniera.

2. Materiaty
2.1.  Ogo6lne wymagania dotyaze materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogoine”,
pkt. 2. Wymagania co do stali konstrukcyjnej zgedniSTWIORB M-14.01.02

2.2. Wopust stalowy

Whpust stalowy stanowi wyrob budowlany do jednost&ga stosowania, opracowany na podstawie
indywidualnej dokumentacji technicznej, zgodnieakDmentacj Rysunkov.

Korpus wpustu i pokrywaaswykonane jest z rury stalowej i ptaskownikdéw zaliskonstrukcyjnej
S322J2G3. Wykonawca przed wytworzeniem wpustu zodzamy jest dostarczylnzynierowi do
zatwierdzenia Atesty na stal.

2.3.  Nakretki i sruby

Nalezy stosowé naketki i sruby z podktadkami zgodnie z dokumentacja rysunkofiruby,
podkfadki i nakgtki musz by¢ ocynkowane.

3. Sprzet
3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolnakt. 3.

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0 157



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku wraz z
zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub naezizia nie gwarantace zachowania wymafigjakasciowych
robét zostaa przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob®dboty montzowe
powinny by wykonywane ¢cznie.

4, Transport
4.1. 0Ogolne wymagania dotygee transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynrdagaogdine”,
pkt. 4.

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Nabg je umigci¢ rownomiernie
na calej powierzchni tadunkowej i zabezpiecpyzed przesuwaniem lub uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DVB0.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 5.
Wykonawca przedstawi sgnierowi do akceptacji projekt roboczy odwodnienia, ktorym poda
lokalizacje i geometeiwpustow oraz doktadny sposéb ich manta

5.2.  Przygotowanie wpustu do mouta

Korpus wpustu nalg wykona z rury stalowej. Do wetrza rury naley wspawa wsporniki stalowe
oraz naketke mocupca. Wszystkie elementy wpustu naje zabezpieczy przez ocynk
zanurzeniowy.Pokrywa wpustu réwnigodlega ocynkowi zanurzeniowemu. Wykonanie wpustu
stalowego przeprowadzzgodnie z wytycznymi specyfikacji STWIORB M-14.02.

Na gérm powierzchnie pokrywy nahy nanigé izolacjo nawierzchnie zgodnie z wymaganiami
STWIORB M15.04.01, przy czym na gérnej powierzchaynkowanej nie wymagaesbczyszczania
do stopnia Sa2.5, natomiast nglezachowd rezim dla pozostatych warunkéw oczyszczenia jak
odtluszczenie i odpylenie. Nake upewnt sie, ze nanoszone powloki izolacjo-nawierzchni nie
zmniejsa znacaco swiatta otworow lub je ,zakleyj’.

5.3. Osadzenie wpustéw w porstie ktadki

Korpusy wpustow po ocynkowaniu najemontowa w Wytworni Konstrukcji Stalowej do piyty
pomostu poprzez spawanie. Kralzie elementéw stalowych przed spawaniem ayatelpowiednio
przygotowa, a po przyspawaniu spoiny odpowiednio obéolBlowierzchni ptyty stalowej i stali
ocynkowanej korpusu wpustu i uszkodzonej w czag@vania nalg oczysci¢ i podda malowaniu
zgodnie z wymogami STWIORB M.14.02.01.

Na placu budowy, po wykonaniu nawierzchnio-izolatji pozostatej powierzchni pomostu, rgle
pokrywe przykreci¢ éruba. Osadzt i przykreci¢ pokrywe na jednakowym poziomie z pomostem.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganggbime”, pkt. 6.
Badania dotycgee konstrukcji stalowej wpustu przeprowadzgjodnie z STWIORB M-14.01.02
Badania dotycxre malowania uszkodizekonstrukcji stalowej wpustu przeprowaézzgodnie z
STWIORB M-14.02.01

6.2. Badania prowadzone podczas kontroli robot

- sprawdzenie zgodso z Dokumentagj Projektova,

- sprawdzenie materiatéw,

- sprawdzenie prawidtowoi osadzenia elementéw wpustu,
- sprawdzenie sprawsa catlego odwodnienia.
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6.2.1. Sprawdzenie zgodioi z Dokumentagj Projektovg

Sprawdzenie zgoddoi z Dokumentagj Projektova polega na poréwnaniu wykonanych elementow
odwodnienia z DokumentagcjProjektova oraz stwierdzeniu wzajemnej zgodob za pomog
ogledzin zewrtrznych i pomiarow.

6.2.2. Sprawdzenie materiatdw
Sprawdzenie materialdw nale przeprowadsi na podstawie atestéw producentow, Aprobat

Technicznych i badalaboratoryjnych, stwierdza zgodnéé uzytych materiatdw z wymaganiami
Dokumentaciji Projektowej oraz niniejszej STWiORB.

6.2.3. Sprawdzenie prawidtowoi osadzenia elementéw wpustéw

Sprawdzenie prawidlowoi osadzenia wpustéw polega na kontroli wysckmwve] wspawania
wpustu w pomost stalowy oraz na kontroli zlokalizoia wpusty w planie. Badania natevykona
za pomog niwelatora, teodolitu, tmy stalowej oraz ogtizin zewrtrznych. Dopuszczalna odchytka
rzednej wpustu w stosunku do poziomu nawierzchni wyBasm. Dopuszczalna odchytka peémia
wpustu w planie wynosi 5 mm.

6.2.4. Sprawdzenie sprawlad catlego odwodnienia

Sprawdzenie sprawla dziatania catego odwodnienia polega na stwierilzea pomog ogledzin
czy woda z ptyty pomostu w cdlt jest odprowadzana przez system wpustow, czymaezastoisk
wody (niecki) na paiczeniu ptyty ortotropowej z korpusem wpustu orag karpus wpustu nie zostat
przyspawany z rantem stanaeym bariere dla splywagej wody. Naley sprawdzt szczelnéc
spoiny, czy odprowadzana z nawierzchni pomostu woidazagraa konstrukcji podpor lub nie
powoduje zamakania dolnych partii ustroju aEEgo.

7. Obmiar robot

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M0OM®O ,Wymagania ogdélne”, pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest 1 sztuka (szt.) osadzonego wpustu na podstavkumentacji Projektowej.

8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MI0OMO. ,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robét jest dokonywany na podstawie wynikanparow, bada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizti z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbi6r robot w zakresie patten za wady kdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14
Z p&niejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Platn@g¢ za 1 szt. osadzonego wpustu nglerzyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgnakasci

wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiarow déalaboratoryjnych.

Cena jednostkowa osadzenia wpustow obejmuje:

- wykonanie projektu odwodnienia,

- zapewnienie niezlolnych czynnikow produkcji ( w tym zakup i dostansisewszystkich materiatow
i elementébw wpustdw — cena obejmuje odcinki rur bpdpwych kczacych wpust
Z kolektorem lub rurami spustowymi),

- wykonanie wpustu wraz z zabezpieczeniem pzporynk,

- przygotowanie do monta,

- monta korpusu wpustu,

- odbudowa warstw zabezpieczenia antykorozyjnegéeidakie nawierzchnio-izolacji na pokrywie

- wykonanie badaprzewidzianych w pkt. 6,

- uporadkowanie miejsca robot.

10. Przepisy zwhzane
10.1. Normy

1. PN-EN 1561:2000 Odlewnictw@eliwo szare.

2. PN-EN 124:2000  Zwiezenie wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do eaxghni dla ruchu
pieszego i kotowego.

3. PN-EN 1993 konstrukcje stalowe

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja montau wpustu

2. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiedaia 30 maja 2000r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowidadsbiekty irzynierskie i ich usytuowanie.

3. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét dragch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zzpi@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M-16.01.02 RURY ODWADNIAJACE

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORBa swymagania dotyee kolektorow i rur spustowych
odprowadzajcych woa z obiektu w ramach budowy ktadki pieszo-rowerowey istniejicych
pylonach mostu kotowego przez rzek/kre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargotgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB magastosowanie przy wykonywaniu systemu
odwadniajcego:

1) ruryO 160 lubO 200 z PP- kolektor pgget skrajnych

2) wykonanie proby szczelkoi i droznosci

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORBa szgodne z obowizujacymi polskimi normami
i STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

Instalacja kanalizacyjna — system rur, ksztalttédmentow wyposeenia i zhczy stosowany do
zbierania i odprowadzenigiekdw i wod opadowych z obiektu.

Rura — element instalacji kanalizacyjnej o jediyofitotworze, prostoosiowy, mggy zwykle gtadkie
konce, ale mee by réwniez zakaczony kielichem.

Polipropylen - veglowodorowy polimer termoplastyczny otrzymywany wniku niskocénieniowej
polimeryzacji propylenu.

Ksztaltka — element instalacji kanalizacyjnej, imiy rura, ktéry umaliwia odchylenie, zmiag
kierunku obusrednic.

Ztacze — pajczenie medzy kaacami rur lub ksztattek, wliczag w to hcznik lub element zaciskowy,
uszczelniony elastomerawiszczelk.

Rury PP - System odwodnienia rurowe elementy zopatiylenu (mog by¢ barwione w dowolnym
kolorze) osciankach gtadkich — prostki i ksztattki kanalizawgj(zwezki, kolana, trojniki, kielichy
kompensacyjne, rewizje), shce do odprowadzenia wody z obiektu mostowego.

Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymaga ogélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotygee robo6t
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarggloe”, pkt 1.

2. Materiaty

2.1. Wymagania ogolne

Nalezy stosowdé rury i Kksztattki przeznaczone do budowy grawitaggh przewodow
odwodnieniowych na drogowych obiektachzynierskich. Rury powinny hy produkowane
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Z przeznaczeniem do odwodhieewretrznych konstrukcji mostowych oraz do uktadaniarwgie w
pasie drogowym. Zalecagsstosowanie rur i ksztattek kielichowych.

Wszystkie elementy instalacji odwadnieg] powinny by wykonane na okreszytkowania nie
krétszy niz 10 lat.

Przewody odkryte (podwieszane) poziome powinnywykonane z rur o sztywldoi obwodowej SN
> 4 kN/nf. Oznaczanie sztywsoi obwodowej wg PN-EN 1SO 2505.

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtagad niniejszej specyfikaci:s

2.2.  Wyposaenie z PP:

—  Rury z PP (kolorowe) kielichowgzew.=160mm lub 200mm do ozrdych dtugdciach wraz
Z tacznikami i uszczelkami.

- Armatura z PP - kolorowa (kolanka, tréjniki, czysaki) gzew.=160mm lub 200m

- Kroéce z PP - kolorowepzew.=160mm lub 200mm m in. do potenia wpustow
Z kolektorem kanalizacyjnym.

—  Uchwyty i obejmy do rur wraz z osptem.
- Kotwy przykrecane naruby mocowane do piyty stalowej pomostu

Zastosowane rury z PP (polipropylenu) powinny lpyodukowane metadwyttaczania w sposéb
ciagly z surowca w postaci granulatu w liniach prodgkgch opartych o wyttaczarkiimakowe oraz
urzadzenia formujce i chtodace, natomiast ksztaltki PP powinnycbyytwarzane przez formowanie
wtryskowe lub technologizgrzewania doczotowego lub spawania ekstruzyjnégdery stosowa
polipropylen o gstaici sredniej 900kg/m

Rury powinny by odporne na promieniowanie UV. Rury powinny chagaktowa sic bardzo

niskim wspétczynnikiem chropowatc bezwzgédnej: 0,02. Rury powinny léycatkowicie odporne
na dziatania chemiczne czynnikéw zetvanych wysgpujacych w naturalnych warunkach, a takna

srodki wywane do zwalczania gotoledzi na drogach — nie powiwymaga dodatkowej ochrony
powierzchniowej, b§ odporne na dziatlanie mikroorganizmow, nie stadopdgzywki dla bakterii i

grzybéw, by wykonane z tworzywa nietoksycznego.

Rury i ksztattki powinny mié powierzchn¢ gtadka, bez gcherzy, wyranych zapadri i obcych
wtracen. Konce rur powinny b§ obckte prostopadle do osi. Barweianek rur powinna kyzgodna z
zamoéwieniem, jednorodna, bez wimgich odcieni i zmian intensywsa.

Ze wzgkdow architektonicznych i estetycznych producentip@n zapewni mazliwosé pokrywania
rur i ksztaltek z PP powlokami lakierniczymi dopasgac kolorystyle kolektora do kolorystyki
obiektu.

Materiat, z ktérych wykonaneysury powinien charakteryzowasic nastpujacymi wiasciwosciami:

—temperatura ngknienia: 146°C,

—modut spezystasci Younga: 1250 MPa,
—napezenia przy zerwaniu: 20 MPa,

—wytrzymaita¢ na granicy plastyczioi: 27 MPa,
—wydtuzenie przy zerwaniu: > 500 %,
—wspotczynnik rozszerzaldoi liniowej: 0,12 mm/m°C,
—wsp6tczynnik przewodriai cieplnej: 0,3 W/rC,
—maksymalna eigta temperaturaaytkowa: 100 °C.

lub alternatywnie.
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2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy stalowe kolektora mushky¢ zabezpieczone antykorozyjnie np. przez metakziggpkrycie
powtokami malarskimi.

3. Sprzet

Roboty naley wykonywa recznie lub przy pomocy sprawnego technicznie gprmechanicznego
wedtug instrukcji Producenta zaakceptowanego plaggmiera, przeznaczonego do realizacji robot
zgodnie z zaloonmg technologi. Na miejsce wbudowania nalepodawa& elementy odwodnienia przy
pomocyzurawi samochodowych o odpowiednimzudgu.

4. Transport

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Podczas transportu hale
zabezpieczyje przed przesuwaniem i uszkodzeniem.

Transport materiatéw i wyrobow z HDPE lub z PP wimiodbywa sie samochodami skrzyniowymi
w sposOb zabezpieczay je przed uszkodzeniami mechanicznymi. Podczas przetadunkowych
rur HDPE lub z PP nie nalg rzuca. Szczegdln ostraznoéé nalezy zachowdé w temperaturze blisko
00oC i nizszej. Rury HDPE lub z PP naleskladow& w temperaturze nie wgzej nz 40°C w sposéb
chroniacy je przed bezpwmednim dziataniem promieni stonecznych. Wysi@kektadowania rur nie
wieksza nk 7 warstw lub 2 m.

Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie ratev do zamontowania rur powinny odbyéva
sie tak, aby zachowgich dobry stan techniczny.

5. Wykonanie robét

5.1.  Ogolne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania robét podano w STWIORB DBM00.00 "Wymagania ogélne".

5.2.  Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Projekt technologiczny monta

Wykonawca zobowizany jest do spo#glzenia we wlasnym zakresie ngstjacych opracowa
projektowych:

- rysunki robocze,
— projekt organizacji wraz z harmonogramem uwdglajacy warunki w jakich bda
wykonywane roboty.

W projekcie roboczym natg rozwiazac m.in. nastpujace zagadnienia:

- szczegO6lowe rozpracowanie sposadmrénia rur idcznikow - ksztaltek oraz mocowania ich
do konstrukcji obiektu mostowego,

Uwaga: spos6b montau podwiesz@ do ptyty stalowej ktadki nalezy uwzglednié juz na etapie
opracowywania projektu warsztatowego konstrukcji salowej. Niedopuszczalne jest
spawanie lub wiercenie w zabezpieczonej antykoroayie konstrukcji ktadki w celu
mocowania podwieszé.

— rysunki robocze konstrukcji stalowych podwieazgih rury - dobor zabezpieczenia
antykorozyjnego dla elementéw stalowych.

Wykonawca przygotuje ww. opracowania i przedstawyhierowi do zatwierdzenia.
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5.2.2. Monta rur

Roboty wykonywa nalery zgodnie z Dokumentacj Projektowa, rysunkami roboczymi oraz
projektem organizacji robot.

Polczenie stalowego wpustu mostowego z maiwadniagca winno zapewnia petrg szczelnéc, tak
by uniemaliwi¢ wyptyw wody obok rury i zamakanie konstrukcji oktie@ mostowego. Patzenie
wpustow z rug gzew.=160mm lub 200mm i dalej poprzez tréjnik z kodeem gzew.=160mm(lub
200mm).

Rury odwadniajce naley mocow& uchwytami zapewniagymi trwatas¢ i niezmienné¢ potazenia
rur w stosunku do konstrukgcji, nie rzadzief no 3 m oraz zawsze naraach i pod kolankami.

Zabezpieczenie antykorozyjne elementow stalowyatthugerysunkow roboczych.

Elementy odwodnienia muszstanowé jednolity system odwodnienia konstrukcji mostowych
umazliwiajacy szczeln& na zhczach narzonych na drgania dynamiczne, kompenss&jmiczn,.

Podwieszenie kolektora odprowadgaggo wod do konstrukcji obiektow mostowych oraz wykonanie
rur spustowych wykortawg Dokumentacji Projektowej i instrukcji Producant

Policzenie odcinkow prostych z ksztattkami wykérzgodnie z Projektem i instrukcjami Projektanta

Polczenia rur PP wykorapoprzez zgrzewanie doczotowe lub elektrgppénie lub spawanie
ekstruzyjne,

Zastosowanie kielichéw kompensacyjnych utivaiajacych przesuw elementoéw wzglem siebie wg
wskazowek Producenta.

Wszystkie roboty montawe wykona zgodnie z zaleceniami Producenta.

6. Kontrola jako sci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymaganidime".

6.1. Kontrola jakdci

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie poszczegolingtapow robot wg PN-EN
1610.

6.2. Kontrola i badanie materiatéwzytych do budowy odwodnienia

Badanie to nasgpuje poprzez porOéwnanie cech materiatbw z wymagaini Dokumentacji
Projektowej, STWIORB i odpowiednich norm materiajalh.

Materiaty przeznaczone do wbudowania, pomimo pesiedodpowiednich atestow oraz Aprobat
Technicznych muszuzyska& akceptagj Inzyniera. Akceptacja partii materiatdw przeznaczongioh
wbudowania polega na wizualnej ocenie materiatéiwodanej przez lryniera.

6.3. Kontrola montau kolektora odwadniagego

Kontrola montau kolektora odwadniagego wraz z podtzeniem wpustow i elementami
podwieszenia polega na sprawdzeniu:

- wykonania elementéwa¢znikowych,
- zamocowania rur,

- ciagtosci rur,

- szczelnéci polaczen,

- droznosci kolektora.
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6.4. Préba szczelrmi i droznosci

Po wykonaniu kolektora nalg przeprowaddi proke szczelnéci i droznosci. Proke przeprowadza si
wlewajac okoto 1m wody z rzeki za pomagpomp do wpustu zlokalizowanego na skrajude z
gakzi kolektora i pozwalajc wodzie przeptyst przez cad dlugasé systemu ado wylotu rur
spustowych

Nalezy dostosowa predkos¢ podawania wody ddrednicy wpustu i kolektora , gfdos¢ wody
odzyskanej na dole powinna rownsie ilosci wody wlanej.

Nalezy stwierdzt za pomoeg ogledzin, czy woda z piyty pomostu w cétd jest odprowadzana
przez system wpustdéw, czy nie ma przeciekdody obok rur spustowych oraz nagqm#eniach
poszczegollnych elementow sktadowych kolektora spurstowych. Nalegy sprawdzt, czy
odprowadzana z nawierzchni pomostu woda nie zagranstrukciji podpér lub nie powoduje
zamakania dolnych partii ustroju nigego.

W przypadku zaburzew przeptywie wody lub nieszczelém, nalery wyjasni¢ przyczyny, usugt
usterki i ponownie wykortaproéte.
6.5. Dokumentowanie wynikow pomiaréw i bada

Dokumentowanie wynikow pomiaréw i badagodnie z STWIORB D-M.00.00.00.

7. Obmiar rob6t

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogolne”, pkt. 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest 1 metr (m) kolektora i rury spustowej dasegdnicy na podstawie
Dokumentaciji Projektowe;.
Jednostk obmiarowy jest 1 komplet (kpl.) przeprowadzonej préby szca@li i droznosci.

8. Odbiér robot

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne zasady wyznaczenia podstawy platno

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonania i zamocowania rur kokeki rur spustowych obejmuje:

wykonanie kompleksowego projektu wykonawczego odviema,,

zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,

koszt zapewnienia niezbnych czynnikow produkcji

przygotowanie do monta,

wyposaenie kolektora w czyszczaki, osadniki i kompensagtor

monta kolektora wraz z ruramiatzacymi z wpustami mostowymi oraz z uszczelnieniem
pofaczen rur,

7. mocowanie rur do konstrukcji,

onkwnpE
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8. wykonanie podiczenia kolektora do rur spustowych
9 zabezpieczenie antykorozyjne elementéw do podwigszer,

10. wykonanie niezbdnych rusztowai ich przektadanie,
11. wykonanie badai pomiarow,

12. oczyszczenie terenu Robot,

13. oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

Cena jednostkowa wykonania proby szczéthodroznosci obejmuije:

zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,

koszt zapewnienia niezbnych czynnikow produkcji

przygotowanie do wykonania proby

przeprowadzenie oréby

wykonanie ogidzin systemu odwodnienia i opracowanie wynikéw iaskow

aorwdE

10. Przepisy zwhzane

PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogolnego zastosowania

PN-EN 681-1 Uszczelnienia z elastomerow. Wymagamderiatowe dotycge uszczelek
ztaczy rur wodocigowych i odwadniajcych. Czs¢ 1: Guma

PN-EN 681-2 Uszczelnienia z elastomerow. Wymagamagerialowe dotycice uszczelek
ztaczy rur wodocigowych i odwadniajcych. Czs¢ 2: Elastomery
termoplastyczne

PN-EN 743 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznycRury z tworzyw
termoplastycznych. Oznaczenie skurczu wzadgo

PN-EN 763 Systemy przewodowe =z tworzyw sztucznydfsztattki z tworzyw
termoplastycznych. Metoda wizualnej oceny zmianymiku ogrzewania

PN-EN 1610 Budowa i badanie przewodow kanalizaatjiny

PN-EN ISO 1461 Powtoki cynkowe nanoszone na statothezanurzeniow (cynkowanie
jednostkowe). Wymagania i badania

PN-EN ISO 3126 Systemy przewoddw rurowych z twormzatucznych. Elementy z tworzyw
sztucznych. Sprawdzanie wymiarow

PN-EN ISO 4440 Rury i ksztaltki z tworzyw termopglaznych. Oznaczanie masowego
wskaznika szybkdci ptyniecia. Cz$¢ 1: Metoda badania. €& 2: Warunki
badania

PN-EN ISO 9969 Rury z tworzyw termoplastycznychn@zanie sztywrigi obwodowe;j

Katalog detali mostowych — GDDP Warszawa

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI WODNEJ z @n30 maja 2000
r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinrdpowiad#& drogowe obiekty igynierskie i ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08@r.)
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STWiORB
M-17.00.00 LOZYSKA
M-17.01.02 LOZYSKA ELASTOMEROWE
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB; svymagania dotyege tazysk elastomerowych instalowanych
na obiektach ifynierskich projektowanych w ramach budowy kladkiegzo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olsfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB maastosowanie przy wykonywaniu i moia
kotwionych, zabezpieczonych na odrywapiestolgtnych tazysk elastomerowych
jednokierunkowych, z blaatslizgows i bez blachylizgowej o nénosci obliczeniowej 600kN i
obliczeniowej nénosci na sik odrywapca 150kN zgodnie z Dokumentagprojektova

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORBa szgodne z obowizujacymi polskimi normami
i STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.4.1. tozysko— konstrukcja, ktérej zadaniem jest przeniesiaitie przsta lub belki na podper
umazliwiajaca jednoczénie obroty przekrojow podporowych geta lub belki i, ewentualnie,
przemieszczenia ptgta lub belki w ptaszczpie podparcia.

1.4.2. tozysko ruchome (przesuwne)— tozysko umaliwiajace przemieszczenia Rta
w plaszczynie podparcia, w jednym lub wielu kierunkach

1.4.3. tozysko elastomerowe- tozysko odksztatcalne wykonane zznych odmian gumy (np.
neoprenu) lub innych polimeréw, uzbrojonych lubuzierojonych blachami stalowymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyaee robot

Ogdlne wymagania dotyaee robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarigéloe”, pkt 1.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, STWIORB i poleceniami tryniera.

2. Materiaty
2.1.  Ogo6lne wymagania dotyaze materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogoline”,
pkt 2.
Mozna stosowatylko materiaty, dla ktérych wydano Aprokalechnicza.

2.2. Rodzaje materiatow

Nalezy stosowa tozyska elastomerowe.

tozyska powinny by zbrojone wkiadkami stalowymi. Warstwy elastomerowmny by
zwulkanizowane z wkfadkami stalowymi, ktére zz#tej strony powinny by otoczone warstwy
elastomeru w celu zapobeniu korozji.

2.2.1.Wymagania dla elastomeru
Elastomer powinien liyodporny na dziatanie czynnikow atmosferycznyclonoei starzenie.

Wymagania dla elastomeru:
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twarda¢ 60+5 wg Shora, zgodnie z PN-C-04238:1980

wytrzymatdi¢ na rozciganie min. 19 N/mf zgodnie z DIN 53504

- wydtuzenie przy zerwaniu 450% , zgodnie z DIN 53504

Modut odksztatcenia postaciowego G = @)95) N/mni

Elastomer powinien charakteryzofvaic dobr odporndcia na dziatanie zmiennych warunkéw
atmosferycznych, ozonu, promieniowania ultrafioletgo, olejéw, smaru, benzyny, soli oraz
ekstremalnych temperatur (- 35 - + 50)

Modut odksztalcenia postaciowego G elastomeru, rzoiey metod opisaa w PN-C-04210:1993,
nie powinien ulegazmianom wekszym ni + 15% wartdci przyjetej w Dokumentacji Projektowe;.

2.2.2. Wkiadki stalowe

Wkiadki stalowe powinny hywykonane ze stali St 50.2 i/lub St 52.3, wg DINLQ@ lub innej o
takich samych lub lepszych parametrach. Wielhie stali powinno wyno&ia=18%. Minimalna
grubas¢ tych blach powinna wynasi2 mm. Blachy zewgtrzne uzbrojenia magby¢ wykonane ze
stali zwyktej jakdci, ktorej wydhzenie @=18%. Jeeli warstwy zewatrzne elastomeru magrubaé

< 8 mm, to minimalna grulié blach zewntrznych wynosi 15 mm, a w przypadku warstw grubbzyc
— 20 mm.

2.2.4. Zabezpieczenie antykorozyjne elementow staih tazysk

Zabezpieczenie antykorozyjnezysk powinno odpowiadawarunkom podanym w
Wymaganiach technicznych wykonania i odbioru (WTa#ysk mostowych”. IBDiM, zeszyt nr 43 z
1994 r pkt. 7 i odpowiadavymaganiom producentéwigsk.

2.2.3. Pozostale wymagania dlayek

Pozostate wymagania dlazisk wg PN-S-10060: 1998.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotygee sprztu

Ogollne wymagania dotygee sprztu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélnekt 3.
Jakikolwiek sprzt, maszyny lub naezizia nie gwarantace zachowania wymafigjakasciowych
robét zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob®dboty montzowe
powinny by wykonywane ¢cznie.

4. Transport
4.1. 0Ogo6lne wymagania dotysgee transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynt@geogdlne”,
pkt 4.

4.2.  Transport gotowych kysk

tozyska powinny by przewaone w miejsce wbudowania w oryginalnych opakowamniducenta.
Podczas transportu, przenoszenia i skladowanigyska powinny b¥y zabezpieczone przed
uszkodzeniem mechanicznym, cieptem, zanieczyszemeninnymi szkodliwymi czynnikami zgodnie
z zaleceniami Producenta imiera.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DdvB0.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 5.
Wykonawca przygotuje i przedstawizimierowi do akceptacji Projekt technologicznyyek i
harmonogram wbudowywaniaAgsk oraz projektu organizacji moutatozysk.
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5.2.  Ustawienie taysk

tozyska naley ustawid zgodnie z Dokumentagj Projektove, wymaganiami normy
PN-S-10060:1998, wymaganiami Producentgd& oraz zaleceniami igniera.

Montaz lozysk zostanie wykonany przez fiemautoryzowan przez Producenta dgsk Iub
Wykonawe pod nadzorem przedstawiciela Producentgdk.

Na podporach mostu nalewyznaczy¢ w sposob trwaly © obiektu, osie #wigarow i osie taysk.
Osie tazysk ruchomych naley wyznaczy dla temperatury mornta +10°C w odlegkriach od osi
lozyska statego réwnych rozpdsciom teoretycznym peset wg projektu z uwzedinieniem
tolerancji wykonawczych konstrukcji. &gska naley ulozy¢ na odpowiednio do tego celu
przygotowanych ciosach podiskowych na podlewce niskoskurczowej z zaprawlnypayo-
cementowej. Utgenie tazysk wykonuje si wedtlug Dokumentacji. Przy momita tozysk naley
scisle przestrzega instrukcji producenta. W razie atpliwosci naley uzysk& potrzebne
informacje od producenta. Wadnym razie nie wolno rozblokowywaozysk wykonanych w
Wytwaorni ani w czasie transportu, ani w fazie mantatozyska powinny by kotwione do ustroju
niosacego i podpoér zgodnie z zaleceniami producentas@péiotwienia zostanie podany w projekcie
montau tozysk opracowanym przez Wykonagvc

tozyska powinny by ustawiane w poziomie z zachowaniem tolerancji pgdha ponkej. Lozyska
powinny by ustawione na obiekcie, w temperaturze otoczenia stl C. Powierzchnie cioséw
powinny by wyréwnane, tak aby nie odbiegaly od ptaszngypoziomej o wicej niz 0,1%.
Projekt taysk powinien okr&la¢ sposob montar i wymiany tazysk po maliwie najnizszych
kosztach.

W celu osadzenia #gsk naley wywierci w ciosach podityskowych otwory (przy
zastosowaniu szablonu firmowego), a gpste naley wklei¢ w otwory trzpienie przy zyciu zywicy
epoksydowej. Po agjnieciu przezzywice wymaganej wytrzymakei nalezy natazy¢é na trzpienie
lozysko.

Montaz tozyska do konstrukcji stalowej napuje poprzez montana sruby do pasa dolnego
dzwigara.Sruby oraz kotwy wklejane natg dobrac tak, aby przeniosty sity odryweg.

Mozliwy jest inny sposob monta tozysk, o ile jest on zalecany przez Producenta, @ysgjod
Inzyniera i umaliwi w przysziasci wymiare tozyska.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoi robét.

Og0dlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymaganggime"
pkt. 6.

6.2. Kontrola tazyska

Kontrola tazysk powinna nagpi¢ na podstawie Aprobat Technicznych i atestow pitzedsnych
przez Producenta gsk. Certyfikaty powinny podawacharakterystyk tozysk, materiatdw z ktérych
zostaly wykonane i wyniki badamateriatow i catych taysk przeprowadzonych przez Producenta.
Tolerancja wymiaréw liniowych w stosunku do wymiardprojektowanych wynosi + 4 mm,
-2 mm.

Tolerancja wysokei tozyska w stosunku do wymiaréw projektowanych wyrnogi mm.

6.3. Badanie ustawienia tysk

Tolerancja potgenia osi tayska w stosunku do projektowanego wynb& mm.

Tolerancja pochylenia kyska wynosi 1:200 w dowolnym kierunku.

Poziom jednego fyska lubsrednie poziomy kilku teysk na dowolnej podporze powinny #u& sie
w odchyilcet 0,0001 sumy diugaei sasiednich przset belki cigtej, ale nie powinny przekracza 5
mm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Z.P.B. ELSTROP TRANSMOST Sp. z 0.0. 169



Budowa ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku wraz z
zagospodarowaniem terenu poggckomunikacyjny pieszo-rowerowy
STWIORB

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO “Wymagania ogolne”, pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1szt.( sztuka) wbudowanegysika o okrélonej nGnosci.

8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30MO. ,Wymagania ogolne”.

Odbidr robot jest dokonywany na podstawie wynikanparow, bada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbidr robot w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14

Z p&niejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STWIORB D-M-00.00.00 “Wymagania
ogolne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wmontowaniazgska o okrélonej n@gnasci obejmuje:

- przygotowanie harmonogramu wbudowywaniaykk oraz projektu technologicznego i
organizacji montau tozysk,

- zakup i dostarczenie na miejsce wbudowaniggh i materiatow,

- ustawienie i rektyfikacja foysk,

- przeprowadzenie wymaganych badgomiardw,

- uporadkowanie miejsca robot.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-98/S-10060 Obiekty mostowe.Ayska. wymagania i metody bada

2. PN-C-04238:1980 Guma. Oznaczanie twécdmetod, Shore’a.

3. PN-C-04210:1993 Guma i elastomery termoplastyc@znaczanie modutu przginaniu
oraz wytrzymaléci polaczenia z ptytkami z materiatow sztywnych.
Metodascinania czterech powierzchni.

10.2. Inne

1. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 30 maja 2000r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadsiekty irzynierskie i ich usytuowanie.

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robdigbwych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zpig@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M.18.00.00. URADZENIA DYLATACYJINE
M.18.01.01. Uradzenia dylatacyjne szczelne jednomodutowe

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB, svymagania dotyege wykonania i odbioru robot zgdanych

Z zainstalowaniem szczelnych giizen dylatacyjnych we wekach dylatacyjnych w ramach budowy
ktadki pieszo-rowerowej na istnigych pylonach mostu kotowego przez rgekNkre w
Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizdpbo6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majastosowanie przy wykonaniu, instalowaniu
i odbiorze urzdzea dylatacyjnych szczelnych jednomodutowych o przésu#d0 mm na calej
szerokéci ptyty pomostu (obejmuagej jezdné i zabudow chodnikowa — kapy) na obiektach
mostowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa zgodne z obowvazujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt .4.

Przerwy dylatacyjne - przerwy w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczona zamontowanie
urzadzenia dylatacyjnego.

Urzadzenia dylatacyjne - konstrukcje instalowane w strefie dylatacji, uiwiajace swobodne
odksztalcenia peset wiaduktu oraz niezakldécony przejazd pojazdéwhaeicznych.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Ogolne wymagania podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Vegania ogélne" 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektovs, STWIORB i poleceniami kyniera.

Wykonawca robot zwizanych z montowaniem wdzen dylatacyjnych musi posiadauprawnienia
wydane przez producenta do wykonywania tych robot.

2. Materiaty
Ogollne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSTWIORB D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 2.

2.1.  Stal zbrojeniowa

Stal zbrojeniowa kotwica uradzenia dylatacyjne do konstrukcji ptyty pomostu modpowiadé
wymogom podanym w PN-H-84023/06, w STWIORB M-12010).

2.2. Beton

Beton stosowany do wypetnienia strefy zakotwieniaadzenia dylatacyjnego musi odpowig&da
wymogom podanym w STWIORB M-13.01.00. Klasa betamywanego do wypetnienia stref
zakotwieh urzadzen dylatacyjnych nie mee by nizsza nk klasa betonu przyczoétka.

2.3.  Urzadzenia dylatacyjne

Urzadzenia dylatacyjne musspelnid nizej wymienione warunki a w szczegoheo
a/ musz zapewnia wymagany przesuw, z uwzglhieniem przesuwow podtaych i poprzecznych
do osi uradzenia dylatacyjnego wynikgych z lata skosu obiektu.
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b/ stalowe profile dylatacyjne powinny bwykonane w technologii pozwalgej na unikngcie spoin
podtuznych w obebie szczeliny do mocowania wktadki elastomerowej,

¢/ uradzenia dylatacyjne powinny bystandartowo wyposane w ,blachy fartuchowe” stanoxdge
tracone deskowanie szczeliny dylatacyjnej, orazatianivo w blach ostonowa ryflowan oraz rynr
umazliwiajaca przesuw blachy ostonowej — zgodnie z DokumentRgisunkowd.

d/ metalowe elementy konstrukcyjne adzenia dylatacyjnego muszby¢ zabezpieczone przed
korozja; elementy metalowe wystawione na dziatanie czydwilatmosferycznych (nie dotyczy to
elementéw zakotwiezabetonowywanych na budowie) powinny lyykonane z metali odpornych na
korozje np. stali nierdzewnej lub powinny byabezpieczone przed korgzjrzy pomocy zwyktych
metod stosowanych przy zabezpieczaniu konstrukgstéw stalowych - powlok metalizacyjno-
malarskich.

Producent urmzenia dylatacyjnego uzgodni ostateczny sposob zpaxmzenia antykorozyjnego
Z Inzynierem.

Niezaleznie od spetnienia powsgzych warunkow ueglzenie dylatacyjne musi posiadaprobag
technicza wydary przez IBDiM.

3. Sprzet

Ogdllne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolmpdt
3.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub naezizia nie gwarantace zachowania wymafigjakasciowych
robét i bezpieczestwa zostam przez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
Sprzt pozostawia sido uznania Wykonawcy po uzgodnieniu zylmierem.

4, Transport
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynmaga

ogolne”, pkt 4.
4.1.  Stal zbrojeniowa

Warunki transportu stali zbrojeniowej powinny odpaga& wymogom podanym w pkt 4
STWIORB M-12.01.02.

4.2. Beton

Warunki transportu betonu powinny odpowiaaa/mogom podanym w pkt 4 STWIORB M-13.01.00.
4.3. Urzadzenia dylatacyjne

Urzadzenia dylatacyjne zostaprzetransportowane na plac budowy przez Wytwérb przez

Wykonawe, robot zwizanych z monteem. Uradzenia dylatacyjne mady¢ przewaone dowolnym
srodkiem transportu, jednak w sposéb zabezpiacygjrzed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWIORB DEMX0.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 5.

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robot
uwzgkdniajace wszystkie warunki w jakichedzie wykonywana instalacja wdzen dylatacyjnych.
5.1.  Projekt techniczny usdlzenia dylatacyjnego

Projekt techniczny uszlzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez prexdigcna podstawie
rysunkow konstrukcyjnych obiektow mostowych dostarg/ch przez Wykonawd obejmupcych:

- przekrdj poprzeczny ktadki w strefie dylatacii,
- rzgdne wysokéciowe niwelety oraz charakterystycznych punktéwtnefse dylatacii,
- dane o rozwizaniach konstrukcyjnych kraxdzi przsta i przyczétka w strefie dylatacii.
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Projekt uradzenia dylatacyjnego ma obejmainaah szeroké¢ obiektu mostowego.

Projekt uradzenia dylatacyjnego powinien oklat:

— ksztalt w planie przerwy dylatacyjnej,

— szerokd¢ przerwy dylatacyjnej,

— kat skosu w szczelinie dylatacyjnej,

— rozmieszczenie, ksztaltérednice petow kotwiacych w dostosowaniu do rozwgiania projektu
obiektu mostowego, uzgodnione z Biurem Projektowacpwupcym Technicza Dokumentagj
Projektova obiektu mostowego,

- geometrg¢ blachy ostonowej i rynny

— spos6b mocowania blachy ostonowej dodeenia dylatacyjnego

5.2. Wykonanie uradzenia dylatacyjnego

Wykonanie urzdzenia dylatacyjnego nale powierzy firmie, ktéra jest producentem ydzenia
dylatacyjnego lub autoryzowanym przedstawicielendpcenta. Wybor firmy montggej uradzenie
dylatacyjne podlega akceptacjizimiera. Dokonywanie zmian w wdzeniu dylatacyjnym bez
uzgodnienia z producentem jest niedopuszczalne.

5.3. Transport urgdzen dylatacyjnych

Transportem urgzeh dylatacyjnych zajmie siWytwérca dylatacji lub Wykonawca robot
zwigzanych z monta&em urzdzen dylatacyjnych. Dylatacje natg transportowaw fabrycznym
opakowaniu.

5.4. Przygotowanie przerw dylatacyjnych

Przygotowanie przerw dylatacyjnych dla zamocowammdzen dylatacyjnych obejmuje nagtujace
Cczynnaci:

— deskowanie przerwy railzy kaacami ptyty pomostu lub porgilzy ptyta pomostu i przyczotkami
w rejonie dylataciji,

- ulozenie zbrojenia, w tym ptdéw kotwiacych uradzenie dylatacyjne do ptyty pomostu.

— zabetonowanie kaowych odcinkow piyty pomostu w rejonie dylatatiik aby uzyskaprzerwe
dylatacyjrm, 0 szerokéci okreslonej przez producenta wdzenia,

5.5. Montaz urzadzen dylatacyjnych

Roboty zwizane z montem zostaa wykonane przez wykonawcautoryzowanego przez producenta

i obejmup w szczegOIngi:

- ulozenie w przerwie dylatacyjnej wdzenia dylatacyjnego,

- regulacg ustawienia wysokiiowego uradzenia dylatacyjnego,

— regulacg urzdzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego &»éco rozwarcia do
temperatury montau,

- zabetonowanie stref zakotuiie

- zwolnienie blokad urgdzenia dylatacyjnego

— odwaodnienie strefy uszlzenia dylatacyjnego od strony naptywu,

6. Kontrola jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagangoime” pkt
6.

6.1. Wymagania dla szczelnego przykrycia dylatacyjnego

Wymagania jakie powinna spetdionstrukcja szczelnego przykrycia dylatacyjnego:
- gwarantowa tagodny i cichy przejazd rower6w przez szczglin
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- gwarantowa swobo@d wszelkich przesuné, wynikajacych z ukladu statycznego
i konstrukcyjnego obiektu mostowego,

— posiadé wytrzymalG¢é zapewniajca niezmienne warunki eksploatacyjne wati okrélonego
przez projekt czasu,

- gwarantowa szczelné¢ dla wody,

- by¢ odporna na dziatanie slca, produktow naftowych, soli i innych czynnikowechicznych
wystepujacych na drogach.

6.2.  Ogoblne zasady kontroli jakoi robot

Kontrola rob6t prowadzonych przy zabezpieczaniepvadylatacyjnych powinna przebigga
W sposob cigly.

6.3. Kontrola instalacji uradzen dylatacyjnych

Kontrola obejmuje w szczegdlém:

- wykonanie przerw dylatacyjnych w konstrukcji ptypomostu. Nalgy sprawdzt szerokéé
przerwy, rozstaw drednice petdw kotwiacych, przygotowanie powierzchni w niszach
kotwiacych,

- wykonanie regulacji ustawienia wysakiowego urzdzenia dylatacyjnego,

- wykonanie regulacji ustawienia szeré&b urzadzenia dylatacyjnego idostosowanie jej do
temperatury montal -bezpérednio przed zabetonowaniem zakotfyie

— jakos¢ betonu i sposdb wypenienia strefy zakotiyie

- zwolnienie blokad urmdzenia dylatacyjnego (najpdiej w 8 godzin po zabetonowaniu
zakotwien),

- wykonanie izolacji oraz odwodnienia strefy anfizenia dylatacyjnego,

Odchyiki wysokdciowe rzdnych ustawienia wysokoiowego urzdzenia dylatacyjnego nie mog
przekracza +2mm.

Odchyiki ustawienia rozwargoi urzadzenia dylatacyjnego nie mpgrzekraczé&+ 5 mm.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB D-MOQ@O ,Wymagania ogélne”, pkt
7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest 1m (metr). urgzenia dylatacyjnego o oktenym przesuwie.

8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D-MO®O ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty obgte niniejsa Specyfikaciy podlegag odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréada i oceny wizualnej. Odbiorowi musgz
podleg& poszczegolne etapy praczymier potwierdza przygcie prac wpisem do Dziennika Budowy.

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrici podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt.9.

Urzqdzenia dylatacyjne odnagsie do catkowitej szerokai obiektu.

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa obejmuje w szczegéio
- zapewnienie niezlinych czynnikéw produkcji,
- koszt wykonania projektu warsztatowego dylatagegrproducenta;
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- koszt uradzenia dylatacyjnego;

- koszt transportu ugglzenia dylatacyjnego;

- koszt przygotowania nisz dla moatedylataciji, a w szczegoldci powierzchni betonu i kotew,

- monta urzadzenia dylatacyjnego;

- wyregulowanie rozstawu elementow przekrycia dylataw dostosowaniu do aktualnej
temperatury;

- dopasowanie przekrycia do przekroju poprzeczneguogtu;

- zamocowanie przekrycia w konstrukcji obiektu;

- zabezpieczenie antykorozyjne przekrycia wraz ziframi;

- dostarczenie i montaoston bocznych szczeliny dylatacyjnej gzymséw oramontowanie
uszczelnienia dylataciji,

- wykonanie badai pomiaréw.

10. Przepisy zwhzane

Wymagania Techniczne Wykonania i Odbioru mostowyatzadzen dylatacyjnych. (Projekt).
Opracowane przez Instytut Badawczy Drog i Mostovar§dawa 1993.

Instrukcje montau dylatacji - wydane przez producenta.
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M.18.01.03. Zabezpieczenie szczelin dylatacyjnych

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgzdanych z
wykonywaniem zabezpieczenia szczelin dylatacyjryalamach budowy ktadki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot olsfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych z:
— szczelin dylatacyjnych pionowych petnycheatiy sciams oporows a przyczotkiem
- szczelin dylatacyjnych pionowych pozornychieianie oporowej
Zakresem swym obejmuje wymagania stawiane mateniateykonywanemu zabezpieczeniu.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBg szgodne z obowzujacymi polskimi normami,
STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Ogollne wymagania dotygseze Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagangdloe"
pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatow i wykonywanych robét oraz z
ich zgodné¢ z dokumentagj projektows, Specyfikacy Techniczi oraz zaleceniami tyniera.
Uszczelnienie powinno wykazywalobr przyczepnét do podiga.

2. Materiaty
Ogolne warunki dotyere materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB D-
M.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 2.

2.1.  Sznur podpieragy
Odksztatcalna wktadka polipropylenowa dostosowamaztzeliny wynosgej 2cm.
2.2.  Kit trwale plastyczny

Kit poliuretanowy, jednosktadnikowy, siecigly pod wplywem wilgoci z atmosfery, w procesie
sieciowania przechodey do postaci elastycznej gumy. Powiniert mdporny na dziatanie wody,
rozcieaczonych soli, kwasow i zasad oraz paliw i smardut. gowinien zachowywa witasciwosci
elastyczne w szerokim zakresie temperatur (w typmaych do — 3CCelsjusza) i wykazywa
odporndg¢ na starzenie w warunkach eksploataciji. Powinierzy pzastosowaniu odpowiednich
srodkéw gruntujcych, zachowywa bardzo doby przyczepnéé do betonu i materiatu kraamikow.
Materiat uszczelniagy powinien posiadaAprobat Techniczra wydary przez IBDiM.

2.3. Trzpienituleja dylatacyjna

W szczelinie dylatacyjnej celem zapewnienia jeddopéci przemieszcze nalezy zamontowa
elementy kotwice. Sktadaj sie one z dwdéch ezci:

- stalowa rura dgrednicy ¢ 38/29mm zélepiona na kacu, posiadaijca kotnierz z blachy od strony
szczeliny. Kotnierz i zdepienie nalgy spawa do rury spoina pachwinaw

- trzpien stalowy z pgta zbrojenioweg@ 25mm
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2.4. Zabezpieczenia gtzy dylatacyjnych pionowych

Do wykonania ziczy dylatacyjnych pionowych od strony zasypki nhalstosowa:

— témy do stosowania na ptaszczyzny zetmane, tzn. zzebrami umaliwiajacymi zakotwienie
tasmy w betonie oraz z kanatem elastycznyndrpdku t&my, zapewniajcym odpowiedni przesuw.
PCV, z ktérego wykonane sasmy powinien spetni@wymagania:

Wiasciwosci Jedn. Wymagania Metody badag.
L.p
1 2 3 4 5
1 | Twardg¢ Shore’a, tward@iomierz typu A Sh 7510 PN-ISO 868:1998
2 | Wytrzymald¢ na rozciganie Mpa >10 PN-1SO 527-1:1998
3 | Wydhuizenie wzgédne przy zerwaniu % 2225 PN-1SO 527-1:1998
4 | Wytrzymald¢ na rozdzieranie N/mm >20 PN-ISO 34-1:1998
5 | zachowanie w niskich temperaturach,’@0
-twardas¢ Shore’a, twardéiomierz typu A Sh 75¢10 PN-ISO 868:1998
-wytrzymatas¢ na rozciganie Mpa >10 PN-1SO 527-1:1998
-wydtuzenie wzgldne przy zerwaniu % >225 PN-1SO 527-1:1998
6 | Odporné¢ na sztuczne starzenie ciplne w powietrzu, PN-ISO 188:2000
+70°C, 28 dni, zmiana:
-twarddci Shore’a, twardgciomierz typu A Sh <12 PN-ISO 868:1998
-wytrzymatadici na rozciganie % <10 PN-1SO 527-1:1998
-wydtuzenia wzgédnego przy zerwaniu % <10 PN-1SO 527-1:1998
7 | Odporné¢ na dziatanie bitumu, zmiana: ZUAT-15/IV.03
-twarddci Shore’a, twardgciomierz typu A Sh <12 PN-ISO 868:1998
-wytrzymatdici na rozciaganie % <10 PN-1SO 527-1:1998
wydtuzenia wgkdnego przy zerwaniu % <10 PN-1SO 527-1:1998
3. Sprzet
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne"
pkt 3.

Sprzt uzywany do nanoszenia zaprawy kiegj powinien by zaakceptowany przezAyniera.

4. Transport
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wynragaogolne™
pkt 4.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie ratev do wykonania uszczelnienia powinny
odbywa si¢ tak aby zachowaich dobry stan techniczny. Materiaty naleprzewozé krytymi
srodkami transportu chrogg opakowania przed uszkodzeniami mechanicznymi iywgm
czynnikdéw atmosferycznych.

5. Wykonanie Rob6t
Ogodlne zasady wykonania Robot podano w STWIORB D@M30.00 "Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Montaz tasm dylatacyjnych w dylatacji petnej i pozornej

Dla dylatacji petnej, w pionowejcianie na powierzchni zewtiznej od strony zasypki oraz dla
dylatacji pozornej — obustronnie - nateamontowa tasmy PCV przed betonowaniem. shaa PCV

powinna posiada element lub kanat elastyczny, ktory powinien wypetsrodek szczeliny

dylatacyjnej. W przypadku dylatacji peinej, prze@tdnowaniem Kkolejnego elementu rigle
zastosowa przektadle z piyty styropianowej zapewniga wykonstruowanie petnej szczeliny
dylatacyjnej.

5.2.  Monta tuleji paslizgowej i trzpienia stalowego
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Przed betonowaniem k@ego z gsiadupcych elementow nahy osadzt odpowiednio trzpig stalowy
lub tuleg w ilosciach i rozmieszczeniu zgodnie z Dokumentagjsunkova. W celu zapewnienia
paslizgu nalery wretrze tuleji posmarow@srodkiem smarujcym.

5.3.  Uszczelnienia z kitu trwale plastycznego

Szczeliny dylatacyjne petne od strony zewmej naley wypeini kitem trwale plastycznym. Przed
przyshpieniem do wykonania uszczelhienalezy powierzchnie betonu ocagi¢, ewentualnie
odttusci¢, i zgruntowa przed wypetnieniem spoinyodkiem zalecanym przez producenta.
Wypetnia® nalery caly przekrdj szczeliny bez pozostawiania pustgcrestrzeni, w ktére mogtaby
penetrowé woda opadowa.

W celu zapewnienia widaiwe] gkbokadsci wypetnienia szczelin, natg osadzt najpierw watek
podpierajcy (polipropylenowy) a mas uszczelniaica nakladé za pomog pistoletow
automatycznych.

6. Kontrola jako $ci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymaganigoloe"
pkt 6.

Nalezy sprawdzt stan przygotowania podia (pkt.5.1) oraz kontrolowatemperatug, w jakiej
wykonuje s¢ aplikacg materiatéw.

7. Obmiar Robét i jednostka obmiarowa

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB D-M}O®@O "Wymagania ogolne" pkt 7.
Jednostkami obmiarowymas

- 1 m (metr) dylatacji petnej: uszczelnienia szitzglionowych kitem trwale plastycznym,siaq
dylatacyjna zewgtrzna

- 1 m (metr) dylatacji pozornej: obustronne usztizglie tama dylatacyjm

8. Odbioér Robot

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D-M30MO "Wymagania ogolne” pkt 8.

Na podstawie wynikoéw wg punktu 6 badaalery sporadzi¢ protokoty odbioru robét kitcowych.
Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoaanboty izolacyjne naky uzna za zgodne z
wymaganiami STWIORB. Zeli cha jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robotjexry
uzna za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Wefagytuacji Wykonawca obowkany jest
doprowadzt roboty do zgodniei z norma i przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Podstawa ptatndgci

Ogdlne ustalenia dotysaee podstawy ptatrfgi podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne" pkt 9.

Cena uwzgldnia rownie odpady i ubytki materialowe, utylizacjresztek materiatu zgodnie z
obowiazujacymi przepisami oraz oczyszczenie miejsca pracy.

Cena jednostkowa za 1 m uszczelnienia szczelirgtalgyjnej petne;j:
— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych nadder,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji

— oczyszczenie, odtluszczenie i zagruntowanie paefer,

— zalazenie sznura propylenowego

— zalazenie tamy dylatacyjnej zewgtrznej,

— zalazenie tuleji i trzpieni dylatacyjnych,

— wypetnienie kitem trwale plastycznym.

Cena jednostkowa za 1 m uszczelnienia szczelirgtagyjnej pozornej:
— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych nadder,
— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji
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— zatazenie obustronnych ¢ dylatacyjnych,

Cena uwzgldnia rownie odpady i ubytki materialowe, utylizacjresztek materiatu zgodnie z
obowigzujacymi przepisami oraz oczyszczenie miejsca pracy.

10. Przepisy zwhzane
Brak.
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M-19.00.00 ELEMENTY ZABEZPIECZAJ ACE
M-19.01.04 BALUSTRADY NA OBIEKTACH MOSTOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB, svymagania dotyege balustrad mostowych na obiektach
inzynierskich budowanych w ramach budowy kladki piesaserowej na istniecych pylonach
mostu kotowego przez rzekVkre w Pomiechdwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mafastosowanie przy wykonywaniu i moia
szczeblinkowych balustrad z rur i ptaskownikow atéektach:

1) Kiladka pieszo-rowerowa

2) Skrzydta przyczotka i mur oporowy

3) Schody publiczne

Na kladce, przyczotkach i murze oporowym zastosowzaiustrady:

- skrajne o wysokii 120 cm

Na schodach zastosowano balustrady:

- skrajne o wysok&i 110 cm

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczegjzgodne z obowizujacymi polskimi
normami i STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnpkt 1.

1.4.1.Aklimatyzacja (sezonowanie) powtokistabilizacja powtoki malarskiej w celu uzyskapiaez
nia zaktadanych wigiwosci uzytkowych.

1.4.1.Czas przydatrsei wyrobu do stosowania czas, w ktérym materiat malarski po zmieszaniu
sktadnikow nadaje sido nanoszenia na podin

1.4.1. Farba — wyrdb lakierowy pigmentowy, twogezy powtoke kryjaca, ktéra spetnia przede
wszystkim funkcg ochronm.

1.4.1.Farba do gruntowania przeciwrdzewna farba wytwarzajca powtoki gruntowe wykazuage
zdolndci zapobiegania korozji metali dki zawartgci w powtoce sktadnikow hamagych procesy
korozji poditaa.

1.4.1. Malowanie nawierzchniowe- naniesienie farby nawierzchniowej na warstyruntupca lub
migdzywarstwe w celu uszczelnienia i uodpornienia ich na wpsgface w atmosferze czynniki
agresywne oraz uszkodzenia mechaniczne.

1.4.1. Temperatura punkt rosy- temperatura, w ktérej zawarta w powietrzu pacalva osiga stan
nasycenia. Po ohreniu temperatury powietrza lub malowanego obiekinijej temperatury punktu
rosy nastpuje wykraplanie siwody zawartej w powietrzu.

1.4.1.Rozcieiczalnik — lotna ciecz dodawana do farby lub emalii w catniejszenia leplkizi do
wartasci przewidzianej dla danego wyrobu.

1.4.1.Zabezpieczenie antykorozyjrewszelkie celowo zastosowas®dki zwiekszajce odpornéé
obiektu lub jego elementu na dziatanie korozji.

1.4.1. Drewno lite— drewno uzyskane Zeinki drzew iglastych lub fciastych, nie poddanych
ingerencji mechanicznej w struktudrewna

1.4.2. Drewno egzotyczne drewno uzyskane z drzew wgstijacych w krajach tropikalnych lub
zwrotnikowych, charakteryzgge sé wysokimi wiaciwosciami mechanicznymi i wysak
odporndcia na koroz.
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1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargalae”, pkt 1.
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektovy, STWIORB i poleceniami kyniera.

2. Materiaty
2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatdw

Ogdllne wymagania dotygze materiatdw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynaigaogdlne”,
pkt 2.

Balustrad na obiekcie nalgy wykona zgodnie z Katalogiem Powtarzalnych Elementow Magtdn,
Warszawa 2005.

2.2.  Stal do wykonania balustrady

2.2.01. Stal konstrukcyjna

Ponizsze elementy balustrady na kladce, skrzydtach, enopprowym i schodach nalewykona ze
stali konstrukcyjnej gatunku S235:

- Pochwyt na balustradzie schodow - ruraagka ¢76.1 gr. 5mm

- Pochwyt na balustradzie ktadki, przyczotkéw i moporowego — ptaskownik 120x10mm

- stupki - rura okggta @57.0 gr. 5mm

- szczeblinki - rura okigta @25.0 gr. 2.3mm

- przechg - rura okggta @44.5 gr. 4.0mm

- profil oswietlenia LED - rura kwadratowa 50x30ngn 2.0mm

- kotwy mocowania pochwytu n@ianie przyczétka — blacha 150x150x16mm

- prety do zamocowania pochwytu keianie przyczotka — pt gtadkid 20

2.2.02. Stal nierdzewna

Nalezy stosowa stal nierdzews gatunku 1.4404 wg PN-EN 10088 lub réwnawa
Elementy do wykonania ze stali nierdzewnej: osidylatacji pochwytu.

Powierzchnie widoczne oston nayeodpowiednio wykaczy¢. Maksymalna dopuszczalna
chropowaté¢ dla powierzchni widocznych powinnadbga poziomie ra<0.pm (wykoaczenie
typu 2K).

Dla pozostatych powierzchni zaleca sip wykaiczenia 1d — chropowatdra < 4-7um

2.3. Materialy spawalnicze
Do spawania elementow gory naley uzy¢ elektrod EB-146 wg PN-88/M-69433.

2.4. Zabezpieczenie antykorozyjne - ocynk

Wszystkie elementy stalowe balustrad powinny pyzez producenta zabezpieczone antykorozyjnie
przez ocynkowanie ogniowe zanurzeniowe w taki sposy zapewsi trwatos¢ powitoki przez
okres co najmniej 25 lat. Grufmm suchej powloki min 7um

2.5. Zabezpieczenie antykorozyjne - System malarski

Nalezy uzy¢ systemu malarskiego, ktory z uwagi na warunki pracekspozyat, powinien
wykazywa si¢ nastpujacymi cechami:

- odpornd¢ na promieniowanie ultrafioletowe,

- elastyczné&¢ powtoki z uwagi na die maliwe odksztalcenia konstrukcji,

-duza trwala¢, (obiekt o znacznej dtugoi, zlokalizowany nad rzel

2.5.01. Dobor zestawu malarskiego
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Projektuje si system w oparciu o farby epoksydowe i poliuretaedP-PUR) do stosowania na
powierzchnie zabezpieczone poprzez ocynkowanieoagmi
W zalenosci od przeznaczenia, naleuzywat sktadnikow systemu:
a) warstwa malarska nakladana na ocynk (systentgedegry: suma gr. powtok malarskich 106,
suma grubéci ocynk+system 26Qm):

- grunt: epoksydowy, gr. 40m;

- miedzywarstwa: powtoka poliuretanowo-epoksydowa, Qs

- warstwa nawierzchniowa: poliuretanowa, gr 60
b) warstwa malarska zabezpieczenia stykow niomigch (stopié przygotowania powierzchni
stalowej Sa2.5, suma gr. powtok malarskich p&f):

- grunt: epoksydowy wysokocynowy, gr. 140,

- miedzywarstwa: powtoka poliuretanowo-epoksydowa, s

- warstwa nawierzchniowa: poliuretanowa, grs0
¢) warstwa malarska naprawy uszkatizeansportowych i montawych (stopié@ przygotowania
powierzchni stalowej Sa3, suma gr. powtok malatsZg0um):

- grunt: epoksydowy wysokocynowy, gr. 140,

- miedzywarstwa: powtoka poliuretanowo-epoksydowa, s

- warstwa nawierzchniowa: poliuretanowa, grs0

2.5.02. Wymagania dla materiatéw zestawu malarskiego

1. Dla warstwy gruntuagcej:

Dwusktadnikowa farba gruntaga na bazieywicy epoksydowej z dodatkiem pigmentéw i
zawartdcia pytu cynkowego powsej 90% w suchej masieggfasci powyzej 2,7 kg/dm3

2. Dla medzywarstwy:

Dwusktadnikowa farba na bazigwicy epoksydowej z ptatkowym wypetniaczem metaiiyn
typu MIO oraz aluminium i talkiem zapewmap wia&ciwa ochrorg konstrukcji na czas
transportu i sktadowania przez okres minimum 4

3. Dla warstwy nawierzchniowej:

Dwusktadnikowa farba nawierzchniowa na bazie peliamu, wysipujaca w kolorach
matowych.

Wszystkie powysze farby musg by¢ czasowo odporne na dziatanie temperatury w suchej
atmosferze minimum 150°C a w wilgotnej (konsolidagpary wodnej przy gwattownym ochtodzeniu)
minimum 50°C.

2.6. Pochwyt drewniany

Nalezy stosowd drewno egzotyczne gatunku IROKO.

Jest to drewno pochogtz z gatunku drzew wygiujacych w rejonie Afryki wschodniej i
zachodniej ,charakteryzige sé bardzo dobrymi parametrami wytrzym&owymi i diug
trwatoscia, ktéra w odkrytej architekturze szacuje sia 30-50 lat.

2.6.01. Wiasciwosci drewna

Elementy z drewna zginane i rozgane powinny by wycinane tak, abysopodtwzna elementu byta
réwnolegta do wiékien drewna.

Tarcica powinna speintavymagania dotyece ograniczenia rozmiaréw wad:
- pekniecia - niedopuszczalne,
- skret widkien - nie wekszy niz 5%,
- sinizna - dopuszczalna zaniieq przy struganiu: nie dopuszczaisinych rodzajéw potraenia przez
grzyby.

Najwazniejsze parametry:
—  Gestas¢ (drewnoswieze): 850 kg/m3
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—  Gestas¢ (drewno o wilgotnéci 12%): 550-690 kg/m3
— Skurcz styczny: 7,5%

— Skurcz promieniowy: 5,6%

- Wspoiczynnik skurczu 0,21

- Wytrzymatas¢ na zginanie: 110 N/mm2

— Modut spezystasci: 11400 N/mm2

- Twarda¢ Janki: 60 N/mm2

2.6.02. Srodki do impregnacji drewna - olej

Przewiduje si zabezpieczenie drewna poprzez olejowanie.

Olej powinien wykazywa wiasciwosci:

- trwale pokrywé elementy drewniane

- wykazywa wiasciwosci hydrofobowe

- wykazywa wiasciwosci ochronne przeciw zabrudzeniom, ttuszczem i paim
- zwier& filtr UV

- zawierd naturalne oleje poprawigje trwaté¢ drewna (olej tungowy)

- zapewnid trudno zapaln& drewna

2.6.03. Laczniki do drewna

Przewiduje si taczenie elementéw drewnianych i konstrukcji stalogapomosg tacznikow
stalowych.

t aczniki nalezy wykonaé ze stali nierdzewnej. Nie dopuszczaesstali ocynkowanej do kontaktu
z drewnem. Stal rdzewiegca lub ocynkowana mog wptywa niekorzystnie na kolor drewna
(odbarwienie)

Pochwyt kczy sk z przecigiem goérnym balustrady za pomogkretow soczewkowych M5 ze stali
nierdzewnej gatunku A2 o di. max 3.5cm.

Pochwyt kczy sk z ostona dylatacji z blachy nierdzewnej za pognekretéw M4 ze stali
nierdzewnej gatunku A2 o di. max 2.5cm.

Sruby i wkrety - wg PN-85/M-82101 i PN-88/M-82121,

Nakretki do srub - wg PN-86/M-82144 i PN-88/M-82151,

Podktadki podsruby - wg PN-59/M-82010 i PN-79/M-82019.

Wymiary i klasy widciwosci mechanicznyckrub naley przyjmowa wg PN-92/S-10082.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotygee sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélnekt 3.
Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantage zachowania wymagdakasciowych robot
zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

3.2. Rodzaj spretu

Sprzt do wykonania i montai balustrad:

- spawarka,

- sprzt do prostowania peczy,

- wiertarka

- sprzt do malowaniagcznego lub natryskowego.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygee transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynr@geogdlne”,
pkt 4.
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4.2.  Transport materialow

Transport segmentow paizy maze sk odbywa& dowolnymi srodkami transportu. Elementy nie
powinny wystawé poza gabarytrodka transportu. W warsztacie nalewykona& odcinki poeczy
dlugcéci zgodnej z dokumentacj W czasie transportu nale zwrac& uwag;, aby nie zostala
uszkodzona powtoka antykorozyjna.

Podzestawy perzy na czas transportu najestzy¢ np. za pomag pretow [0 10 przyspawanych
spoinami punktowymi.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB D&M0.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 5.

5.2.  Montaz balustrady

Podzestawy balustrad najewykona w warsztacigcisle wedtug Dokumentacji Projektowe;j.

Blachy (kmzki) do mocowania balustrad na ktadce muszawykonane wraz z konstrukcptalows
na wytworni.

Kotwy do mocowania balustrad na skrzydtach przyoaéti na murze oporowym nadg mocowa do
zbrojenia przed betonowaniem konstrukcji. Stupkilubtad, po sprawdzeniu prawidtoyed
ustawienia wzgldem kotew i kizkéw, naley do nich przyspawa Stupki balustrad przy schodach
skarpowych naley kotwi¢ w fundamencie betonowym. & wspornikowe pochwytu balustrady na
scianie oporowej nalgy za pdrednictwem plyty podstawy mocowao sciany oporowej za pomac
wkretow do betonu. W balustradach nglenvykona dylatacje z rur ze stali nierdzewnej zgodnie
z Dokumentagj Projektova.

Na dtugdci balustrad pod pochwytem najezlokalizowa rure stalows prostoltng do prowadzeni
instalacji éwietleniowej. Rug i wyposaenie rury w korki zélepiajace wykon& zgodnie z
Dokumentagj Rysunkow.

5.3. Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego

5.3.01. Wykonanie zabezpieczenia poprzez ocynk ognhiowy

Zabezpieczenie antykorozyjne w postaci ocynkowangjniowego elementéw stalowych zgodnie z
wymogami hormy PN-EN ISO 1461:2000 zostanie wykenan/\ytworni.

Przygotowanie powierzchni pod ocynk:

Powierzchng stalows nalery oczyéci¢ do stopnia czystoi Sa 2,5 wg PN-EN ISO 8501-1, oile
wytworca ocynku nie okéta bardziej rygorystycznych wymafga

Oczyszczona powierzchnia powinnathydebrana przez tgniera lub odpowiednie stby kontrolne
Wykonawcy. Po oczyszczeniu powierzchmioktadnie odkurzy przez przedmuchanie strumieniem
czystego sprzonego powietrza lub odessanie zanieczyszor&urzaczem przemystowym.

Nalezy nalay¢é warstwe cynku poprzez zanurzenie segmentéw balustradyapiek cynkowej do
uzyskania odpowiedniej gruba. Dla profilu gwietleniowego i stupkéw wymagaestabezpieczenia
powtoka cynkows rowniez wewntrz.

5.3.02. Wykonanie zabezpieczenia poprzez malowanie

Powierzchnia przeznaczona do malowania powinrgasbgha, wolna od ttuszczu i kurzu oraz innych
zanieczyszcze Po odebraniu powtoki cynkowej najenanig¢ powloke malarsk.

Minimalna kczna grubéé powtoki malarskiej EP-PUR zgodnie z pkt. 2

Wyroby malarskie naley przygotowa i stosowé& zgodnie z instrukaj producenta oraz PN-EN
ISO 12944:1 (lub PN-79/H-97070).

5.3.03. Wykonanie zabezpieczenia stykdw mamtaych i uszkodzé transportowych
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Na placu budowy, przed przypieniem do spawania nale usumé¢ powloke cynku z obszaru
spawania.
Po zespawaniu stupkéw do piyty kotew, w miejscunspa uzupeind ubytki ochrony antykorozyjnej
przez eczne nataenie kilku warstw farby cynkowej z da zawartdcia czesci statych, a do
uzyskania o 3Qum wiecej niz grubc¢ pierwotnej powtoki cynkowej i warstwy gruntigiej. Naley
réwniez uzupeint ubytki powtoki cynkowej powstate w czasie trangpor montau, zgodnie z
zaleceniami layniera.
Po odebraniu powtoki cynkowej najenanigé¢ powtoke malarslg

Minimalna kczna grubéé powtoki malarskiej EP-PUR nie powinnadomniejsza ni wg wykazu
w pkt. 2.

Wyroby malarskie nalgy przygotowa i stosow& zgodnie z instrukgj producenta oraz PN-EN
ISO 12944:1 (lub PN-79/H-97070).

Swieza warstwa materiatu malarskiego nie powinnéa Wyczasie schatia naraona na dziatanie
kurzu i deszczu.

5.4. Elementy drewniane do wbudowania

Nalezy wykonat:
- pochwyt drewniany — element lity, o wymiarachgkmwju 150x50mm

5.4.01. Pochwyt drewniany

Pochwyt naley wykona z elementu litego o przekroju 150x50mm. Pochwywipgen by
uksztattowany po krzywinie opisujcej porcz ktadki, zgodnie z dokumentacja rysunkowaczenia
poprzeczne na stykach segmentow pochwytu zpaleaprojektowéd i wykona tak, aby
zminimalizowa widocznd@¢ taczenia, a powierzchnia pochwytu naczu powinna b§ jednorodna,
gtadka, niedopuszczalne jest wyczuwarke r,uskoku” w pokczeniu.

Pochwyt mocowany jest przagu gornego balustrady za pomagkretow ze stali nierdzewne;.
Wkret naleey mocowa& w drewnie poprzez wczeiejsze wywiercenie otworu pilatawego w
pochwycie w dowjzaniu do otworéw w przegju konstrukcji stalowej balustrady— wkmw bardzo
twardym drewnie mze spowodowaroztupywanie drewna

Uwaga: elementy mocage (wkrty) nalery wykona ze stali nierdzewne;j.

5.4.02. Olejowanie

Olejowane drewno natg oczyci¢ z kurzu, plam, ttuszczu, powinno rdigednorodrm barwe oraz
gtadka faktug. W czasie naktadania oleju drewno must byche.

Olej naley nanost pedzlem lub szmatk wcierapc go w drewno wzdiu stojow drewna. Jeeli
catcs¢ oleju wchtonie si w drewno, naley dotazy¢ oleju i kontynuowa wcieranie. Czynng te
nalezy powtarzgé do momentu w ktorym olej przestanie wrika drewno a na powierzchni drewna
pojawia Si¢ jego smugi.

Nastpnie za pomagsuchej szmatki naky usura¢ catas¢ niewchtongtego oleju

Drewno pozostawi na 24 godziny do wyschytia. Na czas schetia naley zabezpieczy drewno
przed maliwymi opadami deszczu oraz przypadkowym $gegm na pomost

Po wyschnjciu wilgotma od oleju szmatk wypolerow& zaolejona powierzchgiale tak, aby nie
tworzy¢ nowej powtoki oleju.

6. Kontrola jako sci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbme”, pkt 6.
6.2. Kontrola jakéci wykonania elementéw stalowych

Sprawdzeniu podlegajprostoliniowa¢ i prawidiowd¢ wykonania i zamocowania pgzy oraz
prawidtowas¢ ochrony antykorozyjnej.
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Materialy naley sprawdza na podstawie atestow producenta, potwiergzajh ich zgodng z
wymaganiami STWiIORB.

Dopuszczalne odchytki mortia balustrad wynogsz

- odchylenie stupka od pionti1%

- odchytka w odlegtéci ustawienia stupka od kraadzi jezdni £ 1 cm

- odchytka od prostoliniowdei wykonanej balustrady 1%

Wymaga si kontroli grubdci powlok uzupetniajcych (gruntu wysokocynowego) w stykach
montaowych i w miejscach naprawy uszkodze

Ocena jakéci powtoki ochronnej polega na sprawdzeniu g&gbopowtoki za pomog
grubcciomierzy  magnetycznych lub  elektromagnetycznych  pakresie  pomiarowym
0+500um z dokladnécia wskaza + 10 % zgodnie z BN-89/1076-02.

6.3. Kontrola jakdci wykonania elementow drewnianych

Jesli podczas budowy ktadki byly wykonane badania daige poszczegdinych elementéw
konstrukcji i stwierdzono ich zgodfibz wymaganiami, sprawdzenie cgaddkonstrukcji polega na
potwierdzeniu:

- doktadndci wykonania i szczelrsgi przylegania stykéw i paetzen

- doktadndci dokreceniasrub w pohczeniach.

Poza tym nalgy sprawdzt, czy:

- nie powstaly pkniecia, zmiadzenia isciecia elementéw drewnianychiiub w pohczeniach,

- nie ma wad drewna lub uszkodzslementéw drewnianych,

- zastosowano wégiwe srodki impregnacyjne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MIOM®O ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws

- 1 m (metr) balustrady z pochwytem drewnianym nalkdie

- 1 m (metr) balustrady z pochwytem drewnianym nggxatkach iscianie oporowej

- 1 m (metr) balustrady z pochwytem stalowym przyosietth

- 1 m (metr) pochwytu stalowego mocowanego do praieziomuru oporowego przy schodach

8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MIOMO. ,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robdt jest dokonywany na podstawie wynik@mparow, bada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbiér robo6t w zakresie patren za wady khdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14 z
pézniejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawy pfatngci
9.1. Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici
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Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m monta balustrady obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- dostarczenie materiatow,

— monta stalowych elementow pegrzy wraz z elementami dylatacyjnymi,
— zabezpieczenie antykorozyjne stalowejgoay,

- naprawa ubytkéw i zabezpieczenie antykorozyjnedstyk

- wykonanie badawg pkt. 6,

— uporazdkowanie terenu.

10. Przepisy zwhzane
10.1. Normy

1. PN-88/H-84020 Stal gglowa konstrukcyjna zwyklej jakoi og6inego stosowania. Gatunki.

2. PN-88/M-69433 Spawalnictwo. Elektrody otulone dpawania stali niskoyglowych
i stali o podwyszonej wytrzymaléci.

3. PN-81/H-84023 Stal okilbnego zastosowania. Gatunki.

4. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpzjPowloki metalizacyjne cynkowe ialuminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych  zéliwnych. Wymagania
i badania.

5. PN-92/S-10082 Konstrukcje drewniane. Projekitea

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog Powtarzalnych Elementoéw Mostowych z 2005 r.

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét dragch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zpig@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M.20.00.00. INNE ROBOTY MOSTOWE

M.20.01.01. Warstwa filtracyjna za przyczotkiem wra z zabezpieczeniem

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORRB srymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgzianych z
wykonaniem warstwy filtracyjnej za przyczoétkami mmach budowy kladki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mapstosowanie przy wykonaniu systemu dzemaego
za korpusami przyczoétkow i obejmlj

- drena w postaci geomembrany kubetkowej pokrytej geotha@ni

- warstwy filtracyjnej z gruntu przepuszczalnego.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy godne z obowgzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiIORB D-M.00.00."Wymagania ogolne" pkt 1.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Ogdlne wymagania dotygeze robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagargéloe" pkt 1.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kdach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektows, STWIORB i poleceniami ltyniera. Zastosowane materiaty musza posiaaktualra
Aprobat Techniczia wydary przez IBDIiM.

2. Materiaty

Ogdllne wymagania dotygeze materiatdw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynmaigaogdlne”,
pkt 2.

2.1. Geomembrana ,kubetkowa”

W Dokumentacji Projektowe] przewidziano zastosowagéomembrany z ttoczonego polietylenu o
wysokiej gstasci (HDPE), odpornej na korogj uszkodzenia mechaniczne i zanieczyszczenia
chemiczne. Geomembrana powinna pykryta geotkanif polipropylenows. Wzdtwz brzegéw pasm
geomembrany powinny wygiowa sciezki do zaciskowegoatzenia poszczegdélnych pasm zessob
zaleca si, aby wprowadzono #e dwie dodatkowe samoprzylepngciezki uszczelniaice z
elastomerowej masy bitumicznej.
Do mocowania geomembrany nafe stosowa zatyczki z polietylenu wysokiej egtcsci, do
uszczelnienia arkuszy —$tay nalezace do systemu.
Wymagane wigciwosci dla geomembrany:
- grubagé folii =2 0,6 mm
- grubo¢ produktu= 9,0 mm
- masa powierzchniowa 650 g/ni
- zakres temperatur pracy materiatu od°c3flo +66C
- wytrzymaita¢ na rozcyganie wg PN-ISO 10 319:1997:

- wzdtwz pasmaz=7 kN/m

- wszerz pasma6 kN/m
- wytrzymaltdi¢ nasciskanie:=300 kN/nf
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- wzgledna wydtienie przy zerwaniu wg PN-ISO 10 319:1997
- wzdtwz pasmaz35%
- wszerz pasma 25%
- wytrzymaita¢ na przebijanie w warunkach badania CBBO0 N wg DIN 54 307
Wymagane parametry dla geotkaniny:
- gestas¢ powierzchniowa 100 g/ M
- gruba¢ = 0,5 mm
- wydtuzenie 25%
- przepuszczalrié wody ok.17 I/ s

2.2.  Warstwa filtracyjna z gruntu przepuszczalnego

Za sciam przyczétkdw nalgy wykona warstwe filtracyjna o grubdci zgodnej z Dokumentagi
projektows.

Jako materiat filtracyjny nahy stosowa pospoilk, zwir naturalny sortowany, piasek gruby o
wielkosci ziarn do 2mm, w ktérym zawai® ziarn osrednicy wekszej nz 0,5mm wynosi hie wicej
niz 50%, lecz zawartg ziarn osrednicy wkkszej nk 0,25mm wynosi wicej niz 50%. Oznaczenie
sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1.

Wskaznik wodoprzepuszczaldoi piaskow powinien wynogico najmniej 8 m/dad) przy oznaczaniu
wg PN-B-04492.

Materiat nie powinien mie zawartdci zwiazkOw siarki w przeliczeniu na SQviekszej niz 0,2%
masy przy oznaczaniu ich wg PN-EN 1097-7.

3. Sprzet

Ogdllne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolpét
3.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantgge zachowania wymagajakasciowych
robét, zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdét.

4. Transport

Ogdllne wymagania dotyagee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wynragaogolne"
pkt 4.

W czasie transportu i przechowywania gglehront geomembrany przed dziatlaniem promieni
stonecznych. Geomembrany i geotekstylia hajgzechowywa i transportowé wytacznie w rolkach
opakowanych fabrycznie. Podczas fadowania, rozigd@ania i sktadowania natg zabezpieczy
rolki przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Na kazdym opakowaniu naiy umieici¢ etykieke zawierajca dane:

- nazw i adres producenta,

- 0znaczenie,

- dat produkciji,

- numer fabryczny,

- wymiary.

5. Wykonanie robét

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w STWIORBIDO.00.00 "Wymagania ogdolne" pkt 5.
Wykonawca przedstawi hygnierowi do akceptacji projekt organizacji harmorag robot
uwzglkdniajacy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

5.1. Zgodna¢ z dokumentagj

System drengwy powinien by wykonany zgodnie z zatwierdzorDokumentag Projektova.
Odstpstwa od Dokumentacji Projektowej powinny ¢byzaakceptowane przez zimiera i
udokumentowane wpisem do Dziennika Budowy.
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5.2. Warunki wykonania systemu dremmavego

Przy wykonaniu systemu dreitavego naley przestrzeganastpujacych warunkéw:

— izolacja przeciwwilgociowa powinna byvykonana zgodnie z STWIORB M-15.01.02 i odebrana
przez lreyniera,

- wykopy powinny by =zasypane i zagzczone zgodnie z DokumentacjProjektova
i STWIORB M-11.01.04,

5.3. Uktadanie geomembrany

Wykonanie zasypki poprzedzone jest dkloiem $cian (wg Dokumentacji Projektowej)
geomembram Geomembran naley ulozy¢é na catej szerokmi scian korpuséw od poziomu
fundamentu do wierzchu wspornika piyty p&oipwe;.

Geomembragiuktad& w nasgpujacy sposéb:

1. Nalezy ucia¢ arkusz geomembrany odpowiedniej dgjo

2. Poczynajc od géry i kieruic sk od lewej strony ku prawej, nake przytlozy¢ membran do
krawedzi sciany.

3. Mocowanie geomembrany do pionowych powierzchni h@tych zgodnie z instrukgj
producenta geomembrany (listwy zakaapce)

4. Sprawdzt poziomia, ze arkusze zwisajpionowo i przybt je dosciany wzdhi gérnego brzegu
co 30 cm; w tym celu natg wetkra¢ zatyczki mocujce w drugi rad wyttoczen w odlegtaci nie
mniejszej nt 3 cm od krawdzi. Nalezy polaczy¢ kolejne arkusze na zaklad podwdjny,
sprawdzajc czy wyttoczenia sjedne w drugich. Arkusze nale uszczelnt odpowiedn tasma
nalezaca do systemu.

5. Arkusze naley ktas¢ wyttoczeniami i geotkanin w kierunku gruntu. Odmierzgj arkusz
membrany nabey uwzgkdni¢ 25 cm naktad, ktora nalezy wpusci¢ do koryta.

5.4.  Warunki wykonania systemu dremmavego

Warstwa filtracyjna z gruntu przepuszczalnego zyguotkiem powinna by wykonana z materiatu
wg pkt. 2.2., natomiast zasypka za wasstfiltracyjna powinna by¢ wykonana zgodnie z ST
M.11.01.04

Warstwe filtracyjna nalezy utozy¢ od poziomu spodusciany przyczotka do wierzchu piyty
przegciowej lub spodu warstw nawierzchniowych

5.5.  Odwodnienie warstwy filtracyjnej

Odwaodnienie warstwy filtracyjnej nagtowa® bedzie samoczynnie poprzez przésinie wody z
dolnej czsci warstwy filtracyjnej do podta .

6. Kontrola jako $ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagangblme" pkt

6.

Kontrola jakaci wykonania systemu dreawvego polega na sprawdzeniu jéio materiatow,
zgodndci z Dokumentag Projektova oraz podanymi w niniejszej STWIORB wymaganiami
i obowiazujacymi normami.

6.1. Kontrola materiatow

Kontrola geomembrany i geowtdknin ngatje na podstawie atestow producenta oraz Aprobat
Technicznych stwierdzggych zgodnéci uzytych materialbw z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i STWIORB oraz na podstawie aifin zewrtrznych. Sprawdzenie wygu
zewretrznego polega na wizualnej ocenie réwnomiéchooziozenia masy w geomembranie oraz
wystepowania uszkodZe (dziur, rozdaf). Sciezki bitumiczne powinny b§ réwnomiernie
uformowane bez przerw i przewen. Odchyiki szerokéci pasm nie powinny przekracza2%
wymiaru nominalnego.

6.2. Sprawdzenie ulenia geomembrany
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Sprawdzeniu podlega dokladitaobtazenia catej powierzchni, ze szczegdinym zwrdcenigragi na
miejsce styku pasm geomembrany tj. na szexokaktaddw w tych miejscach.

6.3. Sprawdzenie zasypki filtracyjnej

Sprawdzenie zasypki filtracyjnej powinnodyykonane wg STWIORB M-11.01.04.

7. Obmiar robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MOM®O "Wymagania ogolne" pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1mi (metr kwadratowy) geomembrany na styku warstwirailyjnej z
betonem korpusu na podstawie Dokumentacji Projeditdowomiaru w terenie.

Jednostk obmiarowy jest 1ni (metr szécienny) uwytego materialu do wykonania warstwy
filtracyjnej na podstawie Dokumentacji Projektowiepomiaru w terenie. Jednostka obmiarowa
uwzgkdnia inne elementy sktadowe obmierzone wg innydngstek obmiarowych.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MIOMO "Wymagania ogdélne" pkt 8.
Roboty obgte niniejsz Specyfikacy podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiayéada i oceny wizualne;j.

8.1.  Odbiory czsciowe

Odbiorom czsciowym podlegaj:

- ulozenie geomembrany,

— ulozenie warstwy zasypki filtracyjnej,

Odbiory czsciowe powinny by potwierdzone wpisem do Dziennika Budowy.

8.2. Odbibr ostateczny

Na podstawie badapodanych w pkt 6 niniejszej STWIORB dokonuje sdbioru ostatecznego.
Odbidr ten potwierdzony powinien byprotokotem odbioru zawierggym wyniki wszystkich
niezkednych bada, ktére naley przekaza Inzynierowi.

9. Podstawa ptatndgci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne" pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania f drenau z geomembrany obejmuje:

— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych nadder,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji

— utozenie geomembrany,

— oczyszczenie terenu robét z odpadéw stanoyah wlasné¢é Wykonawcy, usurkcie ich poza pas
drogowy.

Cena jednostkowa wykonania £ masypki warstwy filtracyjnej obejmuje:

— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych nadder,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji

— wykonanie odwodnienia warstwy filtracyjnej,

— utozenie i zagszczenie zasypki warstwy filtracyjnej

— oczyszczenie terenu robét z odpadéw stanoyah wltasnéé Wykonawcy, usurkcie ich poza pas

drogowy.
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10. Przepisy zwhzane
10.1. Normy
PN-B-04481 Badania probek gruntu.
PN-B-04492 Grunty budowlane. Badania $efavosci fizycznych. oznaczanie wskaka
wodoprzepuszczaldoi.
PN-B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-B-06714.00  Kruszywa mineralne. Badania. Postéroa/ogolne.
PN-ISO 10319 Geotekstylia. Badanie wytrzyndatma rozciganie metogl szerokich probek.
DIN 54 307

10.2. Inne dokumenty
Katalog Detali Mostowych — Generalna Dyrekcja DKagjowych i Autostrad, 2002 r.
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M-20.01.04 ULOZENIE RUR OSLtONOWYCH
DLA PRZEPROWADZENIA PRZEWODOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB a swymagania dotycgre ulaenia rur ostonowych dla
przeprowadzenia przewoddéw na obiektackyierskich projektowanych w ramach budowy ktadki
pieszo-rowerowej na istnigjych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olsfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z:
- utozeniem rur podwieszonych do konstrukcji ktadki 1x[EN7
- utozeniem rur podwieszonych do wspornikéw przyczotk il 75
- utozenie rur ostonowych dwudzielnych przewodow teletécinych 1xDN110 SN8
Zastosowano rury z polietylenu o wysokieptpsci (PEHD).

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 1.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee robo6t

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargalae”, pkt 1.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami lryniera.

2. Materiaty

2.1. Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw

Ogdllne wymagania dotygeze materiatdw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynmaigaogdlne”,
pkt 2.

2.2.  Rury ostonowe

Nalezy stosowa rury z polietylenu o wysokiej egtosci (PEHD), gtadkécienne ze zczka
kielichowa, wyposaone w linki dla wcigania przewodu. Gruléé scianki — 10mm

Rury powinny by wytrzymate na uderzenia i wsisg/, np. przy transporcie, skladowaniu itp., azéak
podczas ukladania. Powinny dyodporne na powszechnie wystijace czynniki chemiczne
atmosferyczne oraz odporne na dziatanie mieszaatkinbwej. Powinny hiyyodporne na korogj nie
przewodzt pradu elektrycznego i nie poddadasic agresywnéci chemicznej. Powinny mie
zywotnas¢ co najmniej50 lat.

Zastosowany w rurach polietylen nie #oby¢ agresywny dlarodowiska (w razie np. garu nie
moze wytwarza zadnych trujcych substancji lub gazéw).

Dla zastosowanych rur Wykonawca przedstawi Aprglbachniczia wydary przez IBDIM.

Na potrzeby przeprowadzenia przewodow zagilgh Gwietlenia na przyczotkach, néale przy
skrajnych stupkach balustrady zabetonébwa gzymsach rur PCV zgodnie z Dokumentacja
Rysunkowd.

2.3.  Obejmy i kotwy
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Do mocowania rur pod wspornikami do konstrukcjleigej naley uzywaé obejm ze stali
ocynkowanej grednicach dostosowanych éi@dnic rur ostonowych i pomalowane na kolor zgodny
z kolorystyka ktadki. Obejmy natg mocowa& do powierzchni betonowych za pomdmtew
stalowych. Elementy te nalg zabezpieczyantykorozyjnie lub wykonaz materiatow odpornych na
korozje. Minimalna grubé¢ powtoki przy cynkowaniu ogniowym wynosi 150 um

Uwaga: spos0b montau podwiesz@ do ptyty stalowej ktadki nalezy uwzglednié juz na etapie
opracowywania projektu warsztatowego konstrukcji salowej. Niedopuszczalne jest spawanie
lub wiercenie w zabezpieczonej antykorozyjnie konsukcji ktadki w celu mocowania
podwiesza.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotygee sprztu

Ogdllne wymagania dotygeze sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

Sprzt uzywany do zamocowania rur ostonowych must Ima wniosek Wykonawcy zaakceptowany
przez Ireyniera. Przewidywaneczne uktadanie rur.

Zaleca st, aby do wykonania prac opisanych w niniejszej SORB uzywa¢ m. in.:

- nazyc do ckcia lub pity do cgcia metalu

- wiertarki recznej lub stacjonarnej do wiercenia w betonieealnicy wiercenia dg 22 mm,

- lekki zuraw samochodowy,

- sprzt do transportu pomocniczego.

4. Transport

4.1. 0Ogolne wymagania dotygee transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wynragagolne”,
pkt 4.

4.2.  Transport materialow

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Zatadunek, transport, roziaetune
skladowanie rur ostonowych powinny odbyinsie tak, aby zachowsich dobry stan techniczny. Rury
naleey umiescic rownomiernie na catej powierzchni tadunkoweéjodka transportowego i
zabezpieczy przed przesuwaniem lub spadaniem.

Rury nie mog styka sie z ostrymi przedmiotami. Podczas prac przetadunkbmsur nie nalgy
rzuca. Szczegdla ostraznosé zachowa w temperaturzeC i nizsze;.

Rury nalegy przechowywa w temperaturze -f5do +40C w miejscach zabezpieczonych przed
bezpdrednim dziataniem promieni stonecznych i opadamicaferycznymi.

Rury naley sktad& w potazeniu poziomym.

Pierwsza warstwa rur powinnazé& na réwnym podkiadzie i stykasic z nim na catej diugwmi.
Wysokas¢ skladowania rur nie powinna przekrag4as m.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w STWIORBID0.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 5.
5.2.  Uktadanie rur ostonowych pod konstrukéjadki

Rury naley montowa zgodnie z lokalizagj wg Dokumentacji Projektowej do konstrukcji stalgwe
za pomog podwiesza. Nalezy rury montowa w sposéb taki, aby niweleta rur byta zgodna z retee
ktadki, a rura nie wychodzita por@j obrysu blachy gzymsowe;j.
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5.3. Podwieszanie rur ostonowych do wspornikow przycadtk

Rury naley prowadzé w szczelinie pomidzy $cianami przyczotka a gzymsem stalowym na
przyczotku. W konstrukcji stalowej blachy gzymsowmjzewiduje si specjalne wsporniczki do
podparcia rury ostonowej. Rury naje montow@& zgodnie z lokalizagj wg Dokumentacji
Projektowej.

Na przyczoétkach naly przed betonowaniem w gzymsach usnié rure PCV, ktéra przeprowadzi
przewody éwietlenia z rur ostonowych podtnych przez beton do podstawy stupka.

Prowadzenie przewodéw zasidaych latarni w rurach ostonowych zgodnie z projektbrarzy
oswietleniowe.

5.4.  Ulozenie rur dwudzielnych do przeprowadzenia przewotideiechnicznych

Rury naley uklad& na trasie kolidujcych a kladk przewodow teletechnicznych. Przewody
teletechniczne naly zlokalizow& w terenie, odstokdi wprowadzt do rur ostonowych
dwudzielnych, a nagbnie wykona zasypk.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganigome”,
pkt 6.

6.2. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlegaj

- rury PEHD na podstawie atestu Producenta i Aprobathnicznej,
- zgodnd¢ utozenia rur z DokumentagjProjektowvy,

- szczelnéé polczen rur

- droznos¢ rur

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M0OM®O ,Wymagania ogdélne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws

- 1 m (metr) rury ostonowej ukltadanej pod konstrulsigows ktadki

- 1 m (metr) rury ostonowe]j uktadanej pod wspornikainzyczotkow

- 1ml m (metr) rury ostonowej dwudzielnej przewod@etechnicznych

8. Odbiér robot

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30MO. ,Wymagania ogolne”.

Roboty obgte niniejsz Specyfikacy podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiayéada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowazany doprowadzi roboty do zgodriei z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbiér robo6t w zakresie patren za wady khdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14 z
pézniejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.
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9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa utenia rury ostonowej na kladce i przyczétkach obggnu

- zakup i transport na budewvszystkich czynnikéw produkciji,

- mocowanie do konstrukcji rur zgodnie z tragy Dokumentacji Projektowej, uszczelnienie
stykow,

- wykonanie

- mocowanie kotew, obejm i rur

- wykonanie niezdnych bada,

- uporadkowanie miejsca robat,

- ubytki i odpady.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polickl winylu. Wymiary.

2. PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfiknego polichlorku winylu.

3. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw rodédgowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych jemedzkich z
p&zniejszymi zmianami. GDDP, Warszawa, 1989.
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M 20.01.05. UMOCNIENIE STOZKOW | SKARP NASYPOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyce wykonania i odbioru umocnienia skarp i
stazkOw nasypowych oraz terenu przyobiektowego w ramaaetiowy ktadki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych z:
- umochieniem stikdw elementami prefabrykowanymi nowymi

- umochieniem skarp pordzy przyczotkami elementami pozyskanymi z rozbidrki

- umochieniem skarp poprzez darniowanie

- umocnienie terenu brukiem z kamienia tamanego

- narzut kamienny

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy godne z obowgzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00. "Wymagania ogoélne" pkt 1.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatow i wykonywanych robét oraz z
ich zgodné¢ z dokumentaaj projektows, specyfikaci techniczia oraz zaleceniami fiyniera.
Wykonanie murkéw podtrzymagych wg STWIORB M.13.01.00.

2. Materiaty

Ogollne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSTWIORB D-
M.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 2.

2.1. Materialy do wykonania umocrie

a) betonowe Kkostki (trylinka z otworem): ge#katne z otworem, projektowane indywidualnie

zgodnie z DokumentagpProjektowvy,
Wymagania dla betonu wg STWIORBWIORB M.13.01.00

Dopuszczalne odchytki wymiaréw wynasz 2 mm.

b) betonowe kostki (trylinka wikkta): széciokatne ,uzyskane z rozbiorki istnigego umocnienia
stazkow

c) obrzeza betonowe 8x30x75cm: wg STWIORB D.08.03.01

d) podsypka cementowo-piaskowa (1:4) — mieszanka émMeatu portlandzkiego klasy 32,5N wg
PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego spehgago wymagania PN-B-06712,

e) mieszanka cementowo-piaskowa (1:2) —dla wypetnisn@elin; z cementu portlandzkiego klasy
32,5N wg PN-EN 197-1 i z piasku wg PN-B-06711.

f) bruk kamienny spionowany zapraw
Nalezy stosowd kamier tamany rodzaju B, klasy |, z niezwietrzanych skaagmowych,
przeobraonych lub osadowych (z piaskowca kwarcytowego)malgeh do frakcji 10-25 cm,.
Grubai¢ warstwy umocnienia kamieniem projektujes sia srednio 12cm. Nie dopuszczagsi
stosowania kamieni o najgkiszym wymiarze mniejszym ni3/4 sredniej grubéci, tj. 9cm .
Uwaga: nie dopuszczaesitosowania kamienia rzecznego otoczakowego.
Istotne cechy kamienia to:
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- wytrzymataé nasciskanie w stanie powietrzno-suchym co najmniej HRa
- mrozoodporn& w cyklach co najmniej 25
- §cieraln@¢ na tarczy Boehmego 0-25-0-5 cm
- gestas¢ pozorna 2-45-2-85 g/cm3 (1,9-2,6 dla osadowych)
- nasikliwos¢ woda % 0-5 (2-5 dla osadowych)

g) zaprawa cementowa — mieszanka 1:4 cementu porkeudz klasy 32,5N wg PN-EN 197-1i z
piasku wg PN-B-06711

h) darnina
Darnire naleey wycina& z obszarow polonych najblkej miejsca wbudowania. &iie
nalezy przeprowadza przy wyciu specjalnych plugéw i krojow. Platy lupasma wygitej
darniny, w zalenosci od gruntu na jakimdala uktadane, powinny méeszerokéé¢ od 25 do 50
cmigrubaé¢ od 6 do 10 cm. Wyeta darnina powinna lgyw krétkim czasie wbudowana.
Uwaga: Darnir, jezeli nie jest od razu wbudowana, naleuktada& warstwami w stosy, stran
porostu do siebie, na wysakonie wiksz niz 1 m. Ulgone stosy winny Ky utrzymywane
w stanie wilgothym w warunkach zabezpiegeggh darnik przed zanieczyszczeniem,
najwyzej przez 30 dni.

i) narzut kamienny: kambenaturalny tamany nieobrobiony do robét regulacgmny200/400mm
odpowiadajcy normie BN-76/8952-31.
— Kamiea powinien odpowiadanastpujacym warunkom:

By¢ odporny na dziatanie wody i mrozu;

Odznaczé sie duzym ciezarem wiaciwym;

Nie maze ulega tugujacemu dziataniu wody, reknaé i rozsypywa sie.

Warunki te spetniaj granity, porfiry, sjenity i piaskowce o lepiszcrwarcytowym.

Nie nalery stosowd kamienia cgsrednicy portej 10cm.

3. Sprzet

Ogollne wymagania dotyaee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolngkt.
3.

Sprzt uzywany do wykonania podsypki i uktadania umocniemasi by zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. Transport

Ogdllne wymagania dotysee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynr@geogdlne”,
pkt 4.

Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie natev do wykonania umocnhienia powinny
odbywa sie tak aby zachowgich dobry stan techniczny.

5. Wykonanie Robot
Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORHE.D9.00.00. "Wymagania ogdélne" pkt.5.

5.1. Umocnienie stegkow i skarp elementami prefabrykowanymi nowymi

Wykona prefabrykaty zgodnie z Dokumentadprojektows oraz podwaliny. Podwaliny wykotau
podn@&a stakow. Powierzchnia skarpy powinna dyyprofilowana zgodnie z projektowanymi
spadkami. Wskanik zag:szczenia nasypu hie powinienc¢oynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

Najpierw naley utozy¢ warstwe podsypki. Grub&é podsypki po zagszczeniu powinna zawier&ie
w granicach od 3 do 5 cm (dla jednej warstwy). RpHa powinna b zwilzona wod, zag:szczona i
wyprofilowana.

Trylinke z otworami nalgy uklad& na podsypce mniejszym wymiarem do dotu. Gérna &daw
prefabrykatu powinna lokalizowasic do 10mm od kraedzi sisiedniego prefabrykatu zgodnie z
projektowanym nachyleniem i krzywigrstazka.

Ukfadanie nalgy rozpoca¢ od dotu w goée.
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Podsypka cementowo - piaskowagdaelana lgdzie recznie na uprzednio wyrownanej skarpie.
Umocnienie uktadaneebzie przy pomocy naegizi brukarskich. Naley ja uktad& z zachowaniem
projektowanych pochyfeskarpy.

Bezparednio po utageniu prefabrykatow, przed ostatecznym @zahniem podsypki, natg recznie
wybrat warstwe podsypki z otworow w kostkach prefabrykowanychzonarstve materiatu stoka na
glebokas¢ umazliwiajaca posadzenie krzewu. Powstaty otwor mglevypeinic humusem Naley
przewidzi€ jeden krzew na jeden otwor.

Po ul@eniu umocnienia naky wypelnic szczeliny zapraw cementowo-piaskogvdo wypetniania
spoin. Przerwy neidzy elementami ( potéwki sgeiokata) powstate na oparciu na podwalinie oraz na
gorze staka uzupeini betonem B30 zgodnie ze STWIORB M13.01.00

5.2. Umocnienie stegkow i skarp elementami prefabrykowanymi z odzysku

Prefabrykaty uzyskane z rozbioérki najepodd& selekcji. Do dalszegozytku nadawa sie beda
elementy nie zniszczone, bezkpie¢ przebiegajcych przez co najmniej 50% diugoelementu.
Dopuszcza siubytki i szczerby w betonie po stronie elewacyjhefz nie weksze nk na gkbokasé
2cm i dtugdci 5¢cm

Po wstpnej selekcji, elementy nale poddd& oczyszczeniu z resztek zaprawy, podsypki, blota.
Najpierw naley utozy¢ warstwe podsypki. Grub&t podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie

w granicach od 3 do 5 cm (dla jednej warstwy). Rpla powinna b zwilzona wod, zagszczona i
wyprofilowana.

Trylinke wklesla betonow naley uktad& do goéry wgebieniem na podsypce. Uktadanie rigle
rozpoca¢ od dotu w gée.

Podsypka cementowo - piaskowadaelana ledzie recznie na uprzednio wyrownanej skarpie.
Umocnienie uktadaneebzie przy pomocy naegizi brukarskich. Naley ja uktad& z zachowaniem
projektowanych pochyfeskarpy.

Po ul@eniu umocnienia naky wypelnic szczeliny zapraw cementowo-piaskogvdo wypetniania
spoin. Umocnienie skarpy, ktérego spoiny wypetiengaprava cementow, nalezy pokry warstwg
piasku grubéci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek natezwilzy¢ woda i utrzymywa& w stanie wilgotnym w
ciagu 10 dni. Przerwy mdzy elementami ( potéwki sgeiokata) powstate na oparciu ha podwalinie
oraz na goérze sta uzupetni potdwky prefabrykatu lub betonem B30 zgodnie ze STWIORB
M13.01.00

5.3. Darniowanie

Darniowanie naley wykonywa& wczesh wiosra do kaica maja oraz we wr@giu, a w razie
konieczndci w pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania poavinby doktadnie wyréwnana, a w
uzasadnionych przypadkach pokryta wasstiemi urodzajnej.

W okresach suchych powierzchnie darniowane ezpal polew& wodh w godzinach
popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni.zibo stosowéa inne zabiegi chronce dah przed
wysychaniem, zaakceptowane przezhiera.

Dam uklada s pasami poziomymi, rozpoczynajod dotu skarpy. Dolny pas darniny powinier¢ by
zagkbiony w dno rowu lub teren naetlokas¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny naleuktada tak, aby
scisle przylegaly do siebie, ale nie zachodzily na igielPowstate szpary nale wypeinic
odpowiednio przyeitymi kawatkami darniny. Ulmona darnire nalezy uklepa& drewnianym
ubijakiem tak, aby darnina od strony korzemiypggatascisle do podtaa.

Wykonujac darniowanie pod koniec okresu wegetacji orazkaapmch o nachyleniu bardzo stromym,
ptaty darniny nalgy przybit szpilkami, w ilgci nie mniejszej i 2 szt. na ptlat.

5.4. Umocnienie przez obruk kamieniem

Przed wykonaniem umocnienia nalez dostarczonego na plac budowy kamienia tamanego
wyselekcjonowé& kamienie frakcji 10/25cm. Warunkiem uzyskania #taldci zamocowania
kamienia jest zagbienie pojedynczych kamieni na co najmniej 9cm. mpetniania wolnych
przestrzeni porgdzy petnowymiarowymi kamieniami nale uzywaé kamieni 0 mniejszym przekroju
poprzecznym i 9x9cm, jednak wymagane 9cm wlgbkasci musi by bezwzgednie zachowane.
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Dobér odpowiednich kamieni musi byak przeprowadzony, aby zmaksymalizéwzowierzchng
widocznego lica kamienia, a minimalizotvaowierzchng zaprawy wypetniajcej.

Brukowat mazna wtedy, gdy nie grozi osiadanie padidoruku. Wskanik zag:szczenia nasypu nie
powinien by mniejszy nk 0,95 wedtug normalnej metody Proctora. Brukznsouktada na sucho na
podsypce cementowo piaskowej 1:4 griddbanin. 7cm lub na zaprawie cementowej. Nieodzownym
warunkiem statéci bruku jest nalgyte przygotowanie podia i dobre podparcie jej podish
Poszczegdlne kamienie dobiéraalery tak, aby do siebie przylegaly i aby daly jak raiziej
wyrownary powierzchng. Ukladanie elementéw bruku najerozpoczyné od dotu, posuwafp sk
warstwami ku goérze.

Przestrzenie mdzy kamieniami powinny hky wypetnione zapraw Wszystkie kamienie po
wbudowaniu powinny by nieruchome izadnego nie powinno gidat sie poruszy¢ ani wyrw&.
Umocnienie skarpy, ktérego spoiny wypetniorg zZaprava cementow, nhalery pokry¢ warstwgy
piasku grubéci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek natezwilzy¢ woda i utrzymywa& w stanie wilgothym w
ciagu 10 dni.

5.5.  Narzut kamienny

Narzut kamienny naky wykona na uprzednio wyprofilowanym dnie rzeki. G@rpowierzchng
nalezy uformowa zgodnie z DokumentacProjektov w strore ,,0d filara”.

W zaleznosci od stanu wody w rzece gzi nadwodne narzutu wyrowéaza pomog miotka a
podwodne — przy ayciu dragazelaznego w taki sposateby nie wystawaly pojedyncze kamienie z
lica narzutu.

6. Kontrola jako $ci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagaoigine" pkt.
6.

6.1. Badania przed przysgtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania materiatdw przeznaczonych
do wbudowania i przedstagviwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania materiatow
powinny obejmowé wszystkie wihaciwosci, ktore zostaly okrdone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.2. Kontrola jakdci wykonania umocnienia z elementéw betonowychalrsfkowanych

— Stopier zag:szczenia podsypki nie mniejszyzii,0 okrélony zgodnie z BN-77/8931-12.

— Grubai¢ podsypki nalgy wykon& z tolerancg +1 cm

— Doktadna¢ wykonczenia powierzchni umocnienia kontroluje kita 3 metrovda. Najwieksze
zagkbienie pod tak tatg nie mae przekraczal cm.

— Dopuszczalne odchylenie od projektowanego spadkunate przekracza0,5 %.

— Szerokd@¢ spoin pomgdzy elementami nie nie przekraczal0 mm. Spoiny powinny lgyzalane
zapraw cementow co najmniej na 3/4 grulci elementéw. Sprawdzenie wypetnienia spoin
wykonuje s¢ przez usuricie materialu wypetniagcego na diugai ok. 10cm i zbadanie
glebokasci wypeltnienia spoiny. W tych samych miejscach makbadé szeroké¢ spoiny.

6.3. Kontrola jakdci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnianidarana jest réwna i nie ma widocznych
szczelin i obsurit, czy poszczegoblne platy darniny nie wymi@aja sic barwg charakteryzujca jej
nieprzydatnéc¢ oraz czy szpilki nie wystajponad powierzchai

Na powierzchni ok. 1 m2 nate¢ sprawdzt doktadndé przylegania poszczegdllnych ptatéw darniny
do siebie i do powierzchni gruntu.

6.4. Kontrola jakdci wykonania umocnienia z bruku kamiennego

— Frakcja bruku: co najwej 5% kamieni mge by o wymiarach niespetnigiych wymog
— Doktadna¢ wykonczenia powierzchni umocnienia kontroluje kita 3 metrovd. Najwieksze
zagkbienie pod tak tatg nie mae przekraczal cm.
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- Kamienie powinny b§ zagkbione pontej powierzchni umacnianej na co najmniej 9cm

— Spoiny powinny by zalane zaprayv cementow co najmniej na 3/4 gruldoi elementéw.
Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonujes §irzez usuricie materialu wypetniagego na
dtugcéci ok. 10cm i zbadanie gbokasci wypetnienia spoiny.

6.5. Kontrola jakdci wykonania narzutu kamiennego

Frakcja narzutu: co najvigj 10% kamieni mze by o wymiarach niespetniggych wymaog
Pole powierzchni obszar narzutu nie powiniemi¢ sk od obszaru projektowanego o £20cm
Doktadna¢ wykonczenia powierzchni okéia s wizualnie

7. Obmiar Robot
Ogdlne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB D-MO®@O. "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest:

- 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni umocnieniansd@tem prefabrykowanym betonowym nowym
- 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni umocnieniang@atem prefabrykowanym betonowym z
odzysku

- 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni datnowania

- 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni umocnieniakiem kamiennym

- 1 m3 (metr sZzienny) narzutu kamiennego

8. Odbioér Robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D-MOMO. "Wymagania ogdolne" pkt. 7.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektows i STWIORB jezeli wszystkie
badania i pomiary z uwzglnieniem tolerancji wg pkt. 6 niniejszej STWiIORBhdaozytywne

wyniki.

9. Podstawa ptatndgci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdgi podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne" pkt. 9.

9.1. Cenajednostkowa

Cena jednostkowa utenia elementow betonowych nowych obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie nieginych sktadnikéw produkcji,
- wytworzenie prefabrykatow
- uformowanie powierzchni st&ka pod umocnienie z prefabrykatow, z ewentualnymvaiem
gruntu,
- przygotowanie mieszanki betonowej klasy B-30,
- rozcielenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej,
- wykonanie umocnienia z prefabrykatéw z gsgrzeniem,
- wybranie otworéw w prefabrykatach z przygotowanwmposadzenia krzewdw
- wykonanie i pie¢gnacja spoin,
- uporadkowanie miejsca pracy,
- przeprowadzenie niegtinych badai pomiardw,

Cena jednostkowa utenia elementow betonowych z odzysku obejmuje:
- Selekcja i oczyszczenie elementow do ponownegoia
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie niegtnych sktadnikow produkciji,
- uformowanie powierzchni skarpy pod umocnienie Zglygykatow, z ewentualnym dowozem
gruntu,
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- przygotowanie mieszanki betonowej klasy B-30,

- rozcielenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej,
- wykonanie umocnienia z prefabrykatéw z gsgrzeniem,

- wykonanie i pie¢gnacja spoain,

- uporadkowanie miejsca pracy,

- przeprowadzenie niegbinych badai pomiarow,

Cena jednostkowa darniowania obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie nieglinych skladnikédw produkcji w tym darniny wraz z jej
odpowiednim transportem i skladowaniem,
- uformowanie powierzchni umocnienia pod dagnimewentualnym dowozem gruntu,
- ulozenie i stabilizacja darniny,
- pielegnacja darniny,
- uporadkowanie miejsca pracy,
- przeprowadzenie niegtinych badai pomiardw,

Cena jednostkowa utenia bruku kamiennego obejmuje:
- zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,
- koszt zapewnienia niezbnych czynnikow produkcji
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie i dostarczenie podsypki cementowskuiavej, zaprawy cementowej,
- uformowanie powierzchni skarp,
- Ulozenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej lub zaprasmeantowej,
- wykonanie umocnienia
- wypetnienie spoin zaprawy
- pielegnacg powierzchni umocnienia,
- oczyszczenie powierzchni umocnienia za pofraskowania
- uporadkowanie terenu robét.

Cena jednostkowa utenia narzutu kamiennego obejmuije:
- zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riaddey,
- koszt zapewnienia niezbnych czynnikow produkcji
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- uformowanie narzutu,
- uporadkowanie terenu robét.

10. Przepisy zwhzane
10.1. Normy

PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteriadrgéci dla cementu powszechnegoytku.
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznacze§teralngci na tarczy Boehmego.

PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiaru cech geometrycznych.
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéwagraw.

PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakb Losowy wybor jednostek produktu do probki.
BN-68/8933-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosan@awierzchni planografem i at
PN-62/B-01080 Kamiedla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja i masowanie
BN-64/6740-02 Obrdbka kamienia. Bdp podstawowe, rodzaje i oktenia faktur
BN-67/6747-11 Badania materiatow kamiennych. Mgtsprawdzania cech zewtrznych
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PN-84/B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczegieralngci na tarczy Boehmego.

10.2. Inne dokumenty

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych
Katalog Detali Mostowych — Generalna Dyrekcja DKagjowych i Autostrad, 2002 r.
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M-20.01.08 ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE POWIERZCHNI
BETONOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORBa swymagania dotycce zabezpieczenia antykorozyjnego
powierzchni betonowych obiektow projektowanych wnagh budowy kladki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&Wkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargotgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Roboty, ktorych dotyczy STWIORB, mgjzastosowanie przy zabezpieczeniu antykorozyjnym

nastpujacych odstonitych powierzchni betonowych:

- powtoka z minimalry zdolnGcia do pokrywania zarysovia— powierzchnie pionowe i poziome
podpdr i skrzydet §ciany oporowej

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB

D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.4.1. Powioka - warstwa wykonana z materiatéw gtk uptynnionych lub sproszkowanych
nanoszonych na odpowiednio przygotowane padia pomog technik malarskich.

1.4.2. Impregnacja — powleczenie powierzchni otygrtporéw w przypowierzchniowej warstwie
materiatlu impregnatem o dziataniu hydrofobimyjm Iub wypetniagcym pory. Jako impregnaty
hydrofobizupce stosuje sinajczsciej roztworyzywic silikonowych. Do impregnacji uszczelniagj
stosowane s roztwory i emulsje wodnezywic syntetycznych, naje#ciej epoksydowych lub
poliestrowych

1.4.3. Punkt rosy — temperatura betonu w ktorey pkzeslonej temperaturze powietrza i wilgotd
wystepuje kondesacja pary wodnej w postaci rosy.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee rob6t

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 "Wymagargaloe", pkt 1.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektows, STWIORB i poleceniami kkyniera.

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatdw

Ogdllne wymagania dotygze materiatéw podano w STWiIORB D-M-00.00.00 “Wymaigaogdlne”,
pkt 2.

Wszystkie materialy stosowane do antykorozyjnegbezpieczenia betonu powinny posiada
Aprobat Techniczia wydana przez IBDiM. Przed przygieniem do wbudowywania materiatow
Wykonawca zobowizany jest do przedstawienia dlaz#lej dostawy deklaracji zgodém lub
certyfikatu zgodnéci z Aprobag Technicza.

Wykonawca zobowdzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty pasydici do stosowania, stanu
opakowa oraz widciwego przechowywania materiatéw.

2.2. Zabezpieczenie podpor.

Do zabezpieczenia podpér ktadki i pochylni mglestosowa powtoki z minimalm zdolngcia
pokrywania zarysowao grubdci zgodnej z zaleceniem Producenta
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Wymagania dla powtoki:
- pokrywat rysy o rozwartéci do 0,15 mm wg Procedury ITB nr 211,
- grubasci powtoki powyzej 0,3 mm, wykonanymi dyspersjami polimerowymi lgtubasci >1,0
mm, wykonanymi mieszankami cementowymi modyfikowangolimerami
- mie¢ wytrzymata¢ na odrywanie od podia wg Procedury IBDiM PB-TM-X3
- wartc¢ sredna > 1,0 MPa,
- wartaé¢ minimalm 0,6 MPa,
- mie¢ przyczepnét do betonu po badaniu mrozoodpaitioF150) wg Procedury IBDIM PB-
TM-X3: - wartcs¢ srednp > 0,8 MPa.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotygee sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWiORB D-M-00.00.00 “Wymagania ogélnekt 3.
Wybor sprztu i narzdzi do wykonania robot podlega akceptacjyimera.

Poza tym Wykonawca zoboaviany jest posiadaniezledny sprat do wykonywania robét, zgodnie z
przyjeta technologi i Kartami Technicznymi materialdw oraz konieczrgpdstawowy speg
laboratoryjny do kontroli procesu technologicznegeykonanych prac. Podczas robo6t Wykonawca
zobowhnzany jest kontrolow@warunki atmosferyczne, a podczas robét posiadedyspozycji:

- wilgotnosciomierz,

- termometry do pomiaru temperatury powietrza i pgafoetonowego.

Wykonawca wykonujcy zabezpieczenie powinien dysponéwastpujacym spratem:

- sprzarka o wydajnéci 10 ni’/h

- aparat natryskowy z wymiennymi dyszami

- szczotki staloweegczne i obrotowe

- szlifierki lub wiertarki do nagdu szczotek obrotowych

- miotki

- pedzle

- haczynia i wiadra blaszane emaliowane

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotysgee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 “Wym@gangolne”, pkt 4.
Materialy do antykorozyjnego zabezpieczenia bet@uwinny by przewaone w szczelnych
pojemnikach, zgodnie z zaleceniami producenta. Spart i sktadowanie materiatéw na bazisvic
epoksydowych powinny Iy zgodne z ogdllnymi przepisami dotgcgmi transportu materialow
toksycznych i tatwopalnych.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w STWiIORBIDO.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 5.
Roboty powinny b¥y wykonane zgodnie z zawzeniem Nr 11 Generalnego dyrektora Drog
Publicznych i Autostrad z dnia 19 wénéa 2003 r.

Roboty zwazane z antykorozyjnym zabezpieczeniem powierzcbtoru powinny bgy wykonywane
przez pracownikow posiadgych swiadectwo kwalifikacyjne ukaczenia szkolenia w zakresie tych
prac przez instytuty braowe lub zaktady naukowe w vgzych uczelniach.

5.1.01. Wymagania w stosunku do personelu Wykonawcy

Wymagania w stosunku do os6b kiaayjch robotami:
— uprawnienia wykonawcze i budowlane do wykonywarimadzielnych funkcji technicznych w
zakresie budownictwa mostowego,
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- znajoma¢ zasad napraw i ochrony powierzchniowej betonu wskaikcjach mostowych oraz
technologii stosowania materiatow, udokumentowakmczeniem szkolenia w zakresie napraw
oraz déwiadczenie w wykonywaniu prac tego typu,

Wymagania w stosunku do brygadzistéw:

- znajoma¢ technologii i umiejtnos¢ stosowania materialdbw do napraw i ochrony
powierzchniowej betonu, ukozenia szkolenia w zakresie napraw orazswdadczenie
w wykonywaniu prac tego typu.

Wymagania w stosunku do robotnikow:

- znajoma@¢ zasad i umiejnos¢ stosowania materiatbw do napraw i ochrony betonu,
przeszkolenie na stanowisku pracy.

Dokumenty potwierdzage spelnienie wymagaw stosunku do personelu Wykonawca zokxaany

jest dohczy¢ do oferty przetargowejZadanie dostarczenia wymienionych dokumentéw przez

Wykonawe powinno by zawarte w warunkach kontraktu.

5.2.  Pole referencyjne

Przed przysipieniem do prac zabezpieczaych na obiekcie Wykonawca, w obeécio
przedstawiciela liynier przygotowuje pole referencyjne ochrony posidniowej.

Wykonanie pola referencyjnego ma na celu:

— okreslenie wszystkich parametrow ochrony powierzchniobetjpnu,

— ocere przydatndci proponowanych materiatow, technologii,

- ocere efektéw wykonania robaot.

W trakcie wykonywania pola referencyjnego Wykonawczeprowadza kontrelwykonania robét, a
Inzynier badania odbiorcze ochrony powierzchniowepbet

Wielkos¢ i umiejscowienie pol referencyjnych uzatéone g od zakresu roboét i okilne @ przez
Inzyniera.

Wszystkie uzgodnienia, wynikgje z wykonania pola referencyjnego, powinny zbstapisane w
protokole wykonania i ochrony powierzchniowej betpa wyniki bada zakhczone do dokumentacji
budowy.

5.3. Przygotowanie podia

« Wykonawca obovazany jest przygotowapodiaze betonowe przez usggie niezwihzanych czsci
betonu i szkodliwych substancji, mgych mi€ wplyw na korozg betonu, a tate na trwatéc
pofaczenia nakladanych materiatéw z padtn betonowym. Z catej izolowanej powierzchni mgle
usura¢ mleczko cementowe. Niezgdane czsci betonu mena odbé miotkami, a cale powierzchnie
oczyéci¢ metody strumieniowosciermy (np. piaskowaniesrutowanie, hydropiaskowanie). Naghie
oczyszczona powierzchnnalezy odpylic odkurzaczem przemystowym lub przez zdmuetiei pytu
spezonym powietrzem. Miejsca zatluszczone wnglemy¢ rozpuszczalnikami organicznymi lub
detergentami. Zasadnicze roboty przygotowawczegag@lee na usurciu wszystkich cgsci luznych
nalezy dostosowado przewidywanych materialdw naprawczych, zgodriféytycznymi Stosowania.
*  Wytrzymatai¢ na odrywanie wg normy PN-EN 1542:2000 prawidiownygotowanego podia
betonowego powinna wynd@si
- wartas¢ srednia > 1,5 MPa,
- wartas¢ minimalna 1,0 MPa.
Nalezy wykona jedno oznaczenie wytrzymat na odrywanie betonu w podio na kade 25 m
powierzchni oczyszczonego podén przy czym minimalna liczba oznaéZe dla jednego obiektu.
* Wilgotnos¢ podiaza bezpérednio przed wykonywaniem robot powinna spetnigymagania
zgodnie z "Wytycznymi stosowania" dla materiatu pukiy ale nie mae by wieksza ni:
- 4 % dla materiatéw stosowanych na suche parjto
- matowo-wilgotne podtze dla materiatow stosowanych na mokre pgelto
e« Temperatura podim betonowego i powietrza nie w by nizsza nk +8o C (temperatura
podiaza musi by wyzsza o 30 K od punktu rosy) i nie wgza nk +250 C, chybae producent
podaje inne wymagania.
« Podlaze powinno by czyste — powierzchnia betonu wolna odnlych frakcji, pytéw, plam,
olejéw, smardw i innych zanieczyszézecerg czystgci podiaza wykonuje si wizualnie
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« Podtaze powinno by gtadkie i rowne — lokalne nierowéa i zagkbienia powierzchni betonu nie
powinny przekracza+ 1 mm. Szczeliny poradzy powierzchri podiaza a tag o dilugdci 4 m
utozona na betonie nie powinny przekracza 3 mm, pormdarncsci podiaza wykonuje si
mierzc cechowanym klinem przeity pod aluminiovy tata o diugaci 4 m utazong na badanej
powierzchni. W przypadku wygtienia drobnych nierownoi (o gkebokasci do 5 mm) podiee
betonowe naley wyrowna zaprawy typu PCC lub PC kompatybirdo stosowanych materiatow.
Rysy wystpujace w podiau powinny by zainiektowane. Nierowrsoi podtaza przekraczage 5
mm naley naprawé. Wystapce fragmenty naley odku lub zeszlifowa, a zagtbienia wypeint
zaprawami typu PC lub PCC.

5.4. Naktadanie powtok

Roboty powinny b¥y wykonywane przez specjalistyczne firmy. Przy wywaniu robot naley
zawsze i bezwzglinie przestrzedga zalecé technologicznych okionych przez producenta
materiatu. Zalecenia te zawartg w Kartach Technicznych materiatow i opracowaneepriggo
producenta. Kaly z materialdbw przeznaczony do zabezpieczeniakardgyjnego ma swaj
specyfile stosowania i dla kalego materialu mma okréli¢ nieco inne wymagania dotyge
warunkéw pogodowych, warunkéw przygotowania i wilgsci podiaza oraz warunkéw
wykonywania kolejnych warstw.Sciste przestrzeganie zalécetechnologicznych producenta
materialu ma decydagy wplyw na trwaté¢ wykonywanych powitok. Jeli producent nie podaje
inaczej, przy naktadaniu powtok powinnydspetnione naspujace warunki:

Powtoki mazna nakladé co najmniej po 14 dniach dojrzewania betonu.

Do mieszania sktadnikéw materiatow i materiatdwrjesktadnikowych nale/ stosowa mieszalnik
wolnoobrotowy. Wykonanie powitok realizujes sechnikami malarskimi.

Powierzchnie powlok nie powinny wykazy@arzebarwié, nierdwndci, zmian faktury i innych
wad.

Bezpdrednio po ukaczeniu prac zwizanych z zabezpieczeniem antykorozyjnym betonuzpale
chroni te powierzchng¢ przed intensywnym nastonecznieniem, silnym wiajrenake deszczem
oraz spadkiem temperatury powietrza @enis°C i przegrzaniem powj 25°C (chyba, ze
“Wytyczne stosowania” materiatu méwinaczej).

Wykonanie, zabezpieczenie, utrzymanie oraz rozhidmksztowa, pomostow roboczych iinnych
urzadzen pomocniczych nieziuinych do prowadzenia rob6t najedo Wykonawcy.

5.5. Bezpieczéstwo robo6t i ochronérodowiska

Materialy do antykorozyjnego zabezpieczania bet@uwinny by dostarczane w szczelnych,
oryginalnych pojemnikach i sktadowane w suchych sztzeniach w temperaturach nieszich
niz +50C i wyzszych nk +25°C.

Transport i skladowanie materialdw na bazjsvic syntetycznych powinny odpowiatlaagoinym
wymaganiom, jak dla materiatdw toksycznych i tatatsyych.

Sposéb prowadzenia prac awéanych z antykorozyjnym zabezpieczaniem betonu migze
powodowd skazeniasrodowiska.

Resztek materiatdw pozostatych w pojemnikach i moyciu przyradéw roboczych nie wolno
wylewat do kanalizacji. Wszelkie odpady tych materiatow Rlyawca obowszany jest usug z
terenu i poddautylizacji. Wykonawca obowkiany jest zabezpiec&yeren przed zanieczyszczeniem
odpadami, szczegdlnie w przypadku materiatdw nastoszh metod natryskovd.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 “Wymagangbtme”, pkt 6.
Podczas rob6t Wykonawca zobawany jest prowadéi protokdét wykonania ochrony
powierzchniowej, w ktérym podaje wszystkie niedbe informacje o warunkach atmosferycznych,
stanie aywanych materiatdbw, parametrach technologicznychudelvania materiatéw, ikei
zastosowanych materialdw oraz wyniki bada/konanych powtok.
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6.2. Kontrola jakaéci materiatdw

Badania przydatrigi materiatow polegajna:

- sprawdzeniu parametréw technicznych materiatéw faedsnvych z wymaganiami wg Kart
Technicznych i pkt. 2

- sprawdzeniu numeru opakowania, daty produkcji, datgydatnéci do stosowania, stanu
opakowa i warunkow sktadowania materiatow

- wykonaniu badakontrolnych zgodnie z wymaganiami Polskich Norin Aprobat Technicznych

Wykonawca po otwarciu pojemnika z materiatem poerninilodatkowo oceéiego wyghd.

Za sprawdzenie przydatém materialow oraz jakd wbudowania, odpowiada Wykonawca.

6.3. Kontrola przygotowania podia

Wykonawca zobowizany jest przedstawilnzynierowi do akceptacji wyniki badapodiaza, ktore
powinny odpowiadawymaganiom podanym w pkt. 5

6.4. Kontrola wykonanych robot

Podczas przygotowywania materiatdw diyeia naley sprawdza zachowanie proporcji mieszania
sktadnikdéw, zachowania czasu mieszania skladnikialezy tez kontrolowa& zachowanie czasu
naktadania materiatéw i odgty czasowe ponadzy uktadaniem kolejnych warstw.

Po wykonaniu robdt Wykonawca obawany jest przedstawilnzynierowi do akceptacji wyniki

bada (miejsca wykonania oznaczenia i ich liezkskazuje laynier):

e Przyczepnéci powtok do poditaa betonowego:

- Metody jakasciowa polegajca na ostukiwaniu stalowym miotkiem o masie 250 g ybranych
przez Irkynierach miejscach. W przypadku zlej przyczejghopowtoki do podiga przy
ostukiwaniu wystpuje specyficzny gtuchyalviek.

- Metody ilosciowa polegajica na okréleniu sity potrzebnej do oderwania ngeigo wycinka
powitoki od podiga za pomog przyklejonego stempla metalowegdrednicyd 50 mm zgodnie

z normy PN-EN 1542:2000. Naky wykona 1 oznaczenie na 252nprzy min. 5 oznaczeniach dla
obiektu. Wartéci powinny spetnia wymagania dla powtoki podane w pkt.2.
» Grubcgci wykonane] powtoki. Sprawdzenie grudiso powtok naley wykonywa& metodami
niszcacymi lub nieniszczcymi wg norm przedmiotowych z doktadioz do 0,1 mm wykonujc
1 pomiar na 25 mpowitoki, lecz nie mniej 1’5 pomiaréw na jednym obiekcie. Grégowtok
mozna mierz¢ np. na prébkach pobranych przy badaniach ich pegyedci do podiga
betonowego. Uzyskane wyniki naje poréwn& do grubdéci minimalnej i maksymalnej
okreslonej w Aprobacie Technicznej. zBi jeden z pomiaréw jest mniejszy znigrubcé
minimalna lub w¢kszy niz grubg¢ maksymalna, to natg wykona pomiar dodatkowy w
odlegtaici ok. 1 m. Jeeli ten drugi pomiar ¢dzie migcit si¢ w okrelonych granicach to natg
uzna, ze ogodlna grub& powtoki spetnia wymagania. Gruigopowtoki powinna by zgodna z
grubdcia projektowamn z dopuszczalnym odchylenietr20%.
Miejsca uszkodzone podczas badelezry naprawé przy wyciu tych samych materiatow, ktére byty
stosowane do wykonania zabezpieczenia powierzclegowzachowuac wymagania technologiczne
odngnie ich stosowania.
Na zadanie Irzyniera kontrola mge obp¢ rowniez badania innych wigiwosci materiatow i powtok
wg wymaga aprobat technicznych.
Badania wytrzymatkei na odrywanie oraz gruba powtoki nie wykonuje si dla powierzchni
zabezpieczanych poprzez hydrofobizacj
Kontroli nalery podda ilos¢ zuzytego materiatu oraz przeprowaélproby nasakliwosci powtoki
poprzez polewanie strumieniem wody. Woda w postaekie] powinna pozostana powierzchni
betonu lub spty® nie mogc w nig wniknaé

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30M®O “Wymagania ogolne”, pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 r2n(metr kwadratowy) powierzchni podlegegj zabezpieczeniu.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30®0. ,Wymagania ogolne”.

Odbidr robot jest dokonywany na podstawie wynik@ngarow, badai oceny wizualnej.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzn& za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty nafg uzn& za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowiazany doprowad#i roboty do zgodnkzi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

Odbiér robo6t w zakresie patren za wady khdzie dokonywany zgodnie z InstrukcpP-T14 z
pézniejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w STWIORB D-M-00.00.00 “Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

- zakup, dostawi magazynowanie materiatdw, konstrukcji lub wyrabgotrzebnych do wykonania
robot,

— przygotowanie podia do naktadania powtoki,

- natazenie powtoki,

— pielegnacj; powtoki,

- wykonanie i rozbiork rusztowa, pomostow roboczych, wdzer pomocniczych, niezioinych do
wykonania rob6t,

- zapewnienie bezpiecistwa robét i ochronyrodowiska,

— wykonanie bada

- uporzdkowanie miejsca robdt.

10. Przepisy zwhzanie
10.1. Normy

1. PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenie wdwmictwie.  Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Metoda badania przyczefmg@owtok ochronnych.

2. PN-EN 1542:2000 Wyroby i systemy do ochrony praav konstrukcji betonowych. Metody
bada&. Pomiar przyczeprici przez odrywanie.

10.2. Inne dokumenty

1) ,Zalecenia do wykonywania oraz odbioru napraw i rooly powierzchniowej betonu
w konstrukcjach mostowych”, IBDiIMZmigrod, 1998.

2) ,Katalog zabezpieczepowierzchniowych drogowych obiektowzynierskich, IBDiM, Zmigréd,
2002 (zadcznik do Zarzdzenia Nr 11 GDDKIA z dnia 19 wrgeia 2003r).

3) Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegiria 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkoéw  technicznych, jakim powinny odpowiada obiekty iynierskie
i ich usytuowanie.
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4) “Instrukcje stosowania materiatow”.
5) Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robdbgbwych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewodzkich zZpi@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa, 1989.
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M-20.01.11 SCIEKI SKARPOWE

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORBa swymagania dotycice wykonania i odbiorusciekow
skarpowych trapezowych w ramach budowy ktadki pieszverowej na istniagych pylonach mostu
kotowego przez rzekWkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargotgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mapstosowanie przy wykonanigiekdw usytuowanych
zgodnie z DokumentagpProjektovy:
- sciek skarpowy wylotu kanalizacji ze studni na skesfwzka

Scieki nalery wykona: zgodnie z DokumentagcProjektow — Katalogiem Powtarzalnych Elementéw
Mostowych, 2005.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.5. Ogéblne wymagania dotygee robo6t
Ogolne wymagania dotygze robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganjalae”, pkt 1.

2. Materiaty
2.1. Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatdbw podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaigaogdlne”,
pkt 2.

2.2.  Sciek skarpowy

2.2.01. Sciek z elementéw prefabrykowanych
Do wykonaniescieku skarpowego natg stosowa materiaty:
a) Betonowy prefabrykaicieku skarpowego

Prefabrykaty naley wykona z betonu hydrotechnicznego wg karty katalogowkep®d ,Katalogu
Powtarzalnych elementow Drogowych” w dt 2,40 szt. 0 masie 48 kg #da, na 1 mécieku (dla
scieku z elementow trapezowych).

Tolerancje wykonania prefabrykatu:

gruba¢: +3 mm,
szerokdc: +3 mm,
dtugaosé: +10 mm.

Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekréa mm.

Nasikliwosé betonu, badana zgodnie z PN-B-06250, powinaniywieksza nk 4%
Wodoszczelng betonu, badana zgodnie z PN-B-06250, powinrgacbynajmniej W6
Mrozoodporné¢ betonu , badana zgodnie z PN-B-06250, powinna si§rm@ najmniej F = 100
Krawedzie elementow powinny Byréwne i proste. Wigstos¢ lub wypukias¢ powierzchni elementéw
nie powinna przekracs8 mm.
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Kazda partia elementow prefabrykowanych powinnadmatest Wytworcy, potwierdzagy jakasé
produktu.

b) Podsypka cementowo-piaskowa 1:4 - jako paeljpod prefabrykat.

Na podsypk nalezy stosowa piaseksrednio lub gruboziarnisty z cementem portlandzKrament na
podsypk powinien by klasy 32,5 wg PN-EN 197-1:2002
Piasek powinien spetriavymagania PN-96/B-11113.

2.2.02. Materiaty do wypetnienia szczelin

Mieszanka cementowo-piaskowa w stosunku 1:2 z cemdasy 32,5N wg PN-EN 197-1 i z
piasku naturalnego gat. 1 speta@ggo wymagania PN-B-06712, wody odmiany 1 wg PN1BR8

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotygee sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélnekt 3.
Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgta, z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu, zaprawy orazgmtywania podsypki cementowo-piaskowej
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygee transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynr@geogdlne”,
pkt 4.

Transport prefabrykatow powinien odbyivaic wg BN-80/6775-03/01, transport cementu wg BN-
88/6731-08.

Prefabrykaty betonowe powinny bgktadowane w pozycji wbudowania, na padtatwardzonym i
dobrze odwodnionym.

Sktadniki betonu i mieszankbetonow nalezy przewozé wg zasad podanych w STWiORB
M.13.01.05. pkt.4.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w STWiIORB!ID0.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonanigcieku naley wytyczy os scieku zgodnie z Dokumentac]
Projektova.

5.3.  Wykonaniescieku skarpowego

Scieki z prefabrykatéow naly wykona zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementow
Mostowych”, 2005. Roboty betonowe nafevykonywa zgodnie z STWIORB M-13.01.00.

Roboty obejmuj:

a) Wykopanie koryta postiek

b) Wyprofilowanie i zagszczenie podia.

Poditaze podsciek powinno by zag:szczone do wskaika Is= 1,0. Na przygotowanym podio, pod
prefabrykatami naleg utozy¢é podsyple cementowo-piaskoav o stosunku 1:4 o grubo 7 cm,
wyprofilowa i zgescic.

¢) Utozenie prefabrykatow
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Elementy prefabrykowanécieku skarpowego natg uklad& z zachowaniem spadku podhego
zgodnie z DokumentagpProjektovy.

Spoiny medzy elementami prefabrykowanymi nafeoczyéci¢ i zmoczy woda przed wypetnieniem
mieszank cementowo-piaskoavwg pkt.2.2.3.2 na peinglcbokas¢. Szerokéé spoin nie powinna
przekracza 1l cm. Szczeliny naky wypelnic zapraw.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotme”, pkt 6.
6.2. Kontrola jakaéci materiatdw

Elementy prefabrykowanescieku naley kontrolowa na podstawie Atestéw producenta,
potwierdzagcych spetnienie przez prefabrykaty wymagadanych w pkt.2.

Sktadniki betonu i zaprawy , mieszanlbetonows i beton nalgy sprawdza wg STWIORB
M.13.01.05. pkt.6.

6.3. Kontrola jakaci wykonania robét

W czasie robot zvazanych z wykonanieritieku naley sprawdza:
- koryto podsciek, wilot i wylot

- podsypk podsciek i wylot

- wykonaniescieku z prefabrykatéw

6.3.01. Koryto podsciek

Nalezy sprawdza, czy wymiary koryta $ zgodne z DokumentacProjektows oraz zagszczenie dna
koryta.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost 2 cm, dla gibokasci + 1 cm.

Zageszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt. 5.3.

6.3.02. Podsypka

- grubas¢ podsypki nie mge r&ni¢ sie od projektowanej o wtej niz+ 1 cm

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws
- 1 m (metr) dilugéci scieku z elementow prefabrykowanych na podstawie uDwntacii
Projektowej i pomiaréw w terenie

8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Og0dlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogolne”, pkt 8.
Roboty obgte niniejsz Specyfikacy podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiayéada i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naie
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellechat jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty natg uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowizany doprowadzi roboty do zgodnizi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.
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Odbidr robo6t w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 z
p&zniejszymi zmianami, wydanprzez GDDP Warszawa.

9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1saieku z prefabrykatéw uwzgdnia:
- prace pomiarowe i przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- wykonanie koryta z zagzczeniem dna

- utozenie podsypki i jej zaggzczenie

- utozenie prefabrykatow

- wypetnienie spoin

- wykonanie bada

- uporazdkowanie terenu

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

2. PN-EN 197-1:2002 Cement. &z 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczce
cementéw powszechnegaytku.

3. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurelhe do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

4. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

5. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do aapibudowlanych.

4. PN-B-06712 Kruszywa naturalne do betonu zwyktego

5. PN-96/B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa reltwg do nawierzchni drogowych.
Piasek.

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania.

8. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

9. PN-B-19707:2003/Az1:2006 Cement - cement spegialSktad, wymagania i kryteria zgodoo

(cement ten jest stosowany do produkcji prefab@ikat scieki na
skarpie)
10.2. Inne
.Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych”.
.Katalog Powtarzalnych Elementéw Mostowych”, 2005.

1

2

3. STWIORB M.13.01.05.

4. Instrukcja DP-T14 z giejszymi zmianami, wydana przez GDDP Warszawa.
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M-20.01.17. OSADZENIE KOTEW

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiORBa swymagania techniczne dotyce wykonania i odbioru
osadzenia kotew w ramach budowy kiadki pieszo-rowej na istnigjcych pylonach mostu
kotowego przez rzekWkre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot oltych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmupzystkie czynnai umazliwiajace i magce na
celu wykonanie robot zwkanych z osadzaniem w betonie elementéw:

- tulei paglizgowych wscianie oporowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowizujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyaee robot

Ogolne wymagania podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Végamnia ogolne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentacja
Projektowi STWIORB i poleceniami hyniera.

2. Materiaty

Warunki ogdllne stosownie materialdw podano w STWBOR-M.00.00.00 "Wymagania ogdéine".
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robogtygh w niniejszej STWiIORBas

2.1.  Tuleja pslizgowa

W szczelinie dylatacyjnej celem zapewnienia jeddopéci przemieszcze nalezy zamontowa
elementy kotwice. Sktadaj sie one z dwdéch eZci:

- stalowa rura dgrednicy ¢ 38/29mm zélepiona na kacu, posiadajca kotnierz z blachy od strony
szczeliny. Kotnierz i zdepienie nalgy spawa do rury spoina pachwinaw

- trzpien stalowy z pgta zbrojenioweg@ 25mm

3. Sprzet

Ogolne warunki stosowania spta podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne”
Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantgce zachowania wymagaakaosciowych
robot i bezpiecagstwa zostamprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

Ogdlne warunki transportu podano w STWIORB DM.0000'Wymagania ogélne".

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu z zachowaniem przepiséw BHP i
ruchu drogowego w sposéb nie powaryj uszkodzenia. Kotwy natg chront przed uszkodzeniem
ich powtoki cynkowej oraz elementéw gwintowanych.

5. Wykonanie robot
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Ogdlne warunki wykonywania rob6t podano w STWiIORB/A00.00.00,,Wymagania ogodlne".
Wykonawca przedstaw zgnierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam robot
uwzglkdniajacy wszystkie warunki w jakichddla wykonywane.

5.1. Montaz tuleji paslizgowej i trzpienia stalowego

Przed betonowaniem k@ego z gsiadupcych elementow nahy osadzt odpowiednio trzpig stalowy
lub tuleg w ilosciach i rozmieszczeniu zgodnie z Dokumentagjsunkova. W celu zapewnienia
paslizgu nalery wnetrze tuleji posmarow@asrodkiem smarujcym.

6. Kontrola jako sci

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymaganidime".

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu zgoftrioprowadzenia rob6t z dokumentac)
techniczna oraz przepisami BHP.

Kontrola dotyczy ildéci, rozstawu, gibokdsci osadzenia kotew oraz zabezpieczenia przed
niekontrolowanym przemieszczeniem podczas betoniawan

6.1 Kontrola prawidtowéci osadzenia kotew

Kontrola prawidtowéci osadzenia kotew polega na:

— sprawdzeniu zgodroi lokalizacji kotwy z projektem,

— sprawdzenie powrania kotwy ze zbrojeniem konstrukcji betonowej,
— sprawdzenie wysokaiowe zamontowanej kotwy.

7. Obmiar robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MIOM®O “Wymagania ogdélne”, pkt. 7.
7.1.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru rob6t jest 1 sztuka zamontowaniejy.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MIOMO "Wymagania ogélne".

Roboty obgte niniejsza Specyfikacji podlegapdbiorowi robét zanikagych, ktéry jest dokonywany
na podstawie wynikbw pomiarOw i oceny wizualnejpyimer potwierdza wykonanie prac wpisem do
Dziennika Budowy.

9. Podstawa ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w STWIORB D-M.00.00.00 “Wymagania
ogolne”, pkt. 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuije:

— zakup, dostarczenie i skladowanie materiatow,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikdéw produkcji,

— o0sadzanie kotew,

— czynndaci pomiarowe i kontrolne przewidziane w STWiORB.

10. Przepisy zwhzane

Nie dotyczy
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M 20.10.08. PUNKTY POMIAROWO-KONTROLNE NA OBIEKTAC H
INZYNIERSKICH

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB, svymagania dotycce wykonania i odbioru robét zazianych z
zakladaniem punktow pomiarowo-kontrolnych w ramaobhdowy ktadki pieszo-rowerowej na
istniejacych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechdwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robdt witych w STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych z
zaktadaniem punktoéw pomiarowo-kontrolnych na:

1) Konstrukcji stalowej ktadki

2) Podporaclzelbetowych

3) Scianie oporoweelbetowej

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z normami, wytycznymi i okieniami
podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogéblne wymagania dotyaze rob6t

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagaogblne” pkt.
1.5. Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za jfgkdch wykonania oraz za zgodito z
Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami kryniera.

Przy wykonywaniu zaktadania punktéw pomiarowo kolmych naley przestrzega Dz. U. Nr 63
.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej dnia 30.05.2000r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadalrogowe obiekty igynierskie i ich
usytuowanie”.

2. Materiaty

Ogolne wymagania dotygeze materiatbw podano w STWIORB D-M-00.00.00 “Wymaigaogolne”,
pkt 2. Materiatami stosowanymi do zakladania péwnktpomiarowo kontrolnych wedlug zasad
niniejszej] STWIORB s repery stalowe wbetonowane w podpory i @tybadz inne materiaty
akceptowane przezigniera.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogblpkt.
3.
Do wyznaczania punktéw pomiarowo kontrolnych pglstosowa sprzt:

— teodolity,

— niwelatory,

— tyczki,

- laty,

— tasmy
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. Transport
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Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wyarag ogélne" pkt.
4,

Dopuszczalny jest dowolny rodz&jodkoéw transportowych zaakceptowany przezyivera, stuacy
do przewozu geodetéw, spta geodezyjnego oraz materiatow.

5. Wykonanie robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez uprawnionego geedetgodnie z obowvgzujacymi
instrukcjami  Gtownego Urdu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Prace naje poprzedz
uzgodnieniami z UGIK.
Zgodnie z ,Rozporgzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 30.05.2000r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadalrogowe obiekty imynierskie i ich
usytuowanie”.
nalezy wykona i osadz¢ nastpujace ilas¢ reperéw geodezyjnych:

a) na kadej z podpoér obiektu mostowego —wg Dokumentacjjéktowe]

b) przesta — po obu stronach:
- nad podporami (zawsze)
- wsrodku rozpgtosci przset diwszych nk 21 m

Ponadto Wykonawca undiei w poblizu obiektu jeden lub dwa stale znaki wysg&diowe dowizany

do niwelacji pastwowe] — ilg¢ zgodnie z DokumentacjProjektows, a jeli nie wskazano — jeden
znak. Czynnéci te wykona geodeta uprawniony na zlecenie WykayaWwo wykonaniu powszego
Wykonawca przediyy Inzynierowi operat geodezyjny.

Roboty wykona zgodnie z 8298.1-6 Rozpadzenia MTiGM z dnia 30.05.2000r. Dz.U. Nr 63 z dnia
3.08.2000r.Po zakwmzeniu robdét naley repery uwzgidnic w geodezyjnej dokumentaciji
powykonawczej opisdg ich wspotredne i rzdne w ukladzie pestwowym.

Wytyczenie punktow pomiarowo kontrolnych najevykona przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej.

Punkty wysokéciowe naley wyznaczy z doktadnécia do 0,1 cm.

6. Kontrola jako §ci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 “Wymaganigotme”, pkt

6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkzanych z zakladaniem punktéw pomiarowo-kontrolnych
nalezy prowadz¢ wg ogolnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiIORB D-M30MO “Wymagania ogolne”, pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 szt. wykonania i odebrania punkimiarowo — kontrolnego (reperu).

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-MBOMO “Wymagania ogoélne”, pkt 8.
Odbiér rob6t na podstawie szkicéw i dziennikow pardiv geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przektadayimerowi. Odbiér Rob6t w zakresie pgten za wady
bedzie dokonany zgodnie z instrukcDP-T14 z paéniejszymi zmianami wydan przez GDDP
Warszawa

9. Podstawa ptatngci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy platrioi podano w STWIORB D-M-00.00.00 “Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
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Cena jednostkowa uwzglnia :

— zakup, dostarczenie i skladowania potrzebnych riadder,

— koszt zapewnienia niegbnych czynnikdéw produkcji

— prace pomiarowe, uzyskanie dokumentacji powykonajvcz naniesionymi punktami
wysokaciowymi (reperami),

— zakfadanie punktu (reperu) potrzebnego do wykonyavakresowych pomiarow odksztatce

— zalazenie statego znaku wysal@owego dowizanego do niwelacji gatwowej,

— opracowanie dokumentacji inwentarygegj punkty pomiarowo-kontrolne.

10. Przepisy zwhzane

1) Instrukcja techniczna 0-1.  Ogdlne zasady wykamya prac geodezyjnych.

2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji. Gtéwny Urad Geodezji i

3) Kartografii, Warszawa, 1979

4) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéopta, GUGIK, 1989

5) Instrukcja techniczna G-2. Wysdkiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

6) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg/sokaciowe, GUGIK, 1979

7) Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

8) Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjnd38<, 1983.

9) Dz. U. Nr 63 ,Rozpormdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjirda 30.05.2000r. w

sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpesé drogowe obiekty izynierskie i ich

usytuowanie”

10) Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow robét dragch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich zzpi@jszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
1989.
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M-20.10.12 CZYSZCZENIE STRUMIENIOWO- SCIERNE POWIERZCHNI
BETONU

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORBa swymagania dotyece wykonania i odbioru wykopow
fundamentowych w gruntach niespoistych pod obigkbjektowane w ramach budowy kiadki pieszo-
rowerowej na istnigcych pylonach mostu kotowego przez rg&ikre w Pomiechowku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgritraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji magstosowanie przy wykonywaniu robét agzanych z
przygotowaniem powierzchni betonu poprzez czyszezstrumieniowascierne pod paiczenie z
nowym betonem filaréw obiektu.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa godne z obowazujacymi polskimi normami i
STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogéblne wymagania dotyaeze rob6t
Ogdlne wymagania podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Végrania ogdlne”.

2. Materiaty

2.1. Ogoblne wymagania dotygee materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatdbw podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”.
2.2.  Materiatscierny

Materiatscierny — piasek kopalniany ostrokrawdziowy lub z®g suchy, pozbawiony gliny i innych
zanieczyszcze Ziarna piasku powinny posiatdlavymiar od 2-3,5mm, a wt mog by¢ wieksze od
ziaren materiatu do czyszczenia stali, ktorych wymaiaha si od 0,8 do 2mm. 3.0.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygee sprztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprzt do czyszczenia konstrukcji

Do przygotowania podi@ betonowego i natg zastosowanastpujacy sprzt:

- piaskownig,

-skrobaki, szczotki stalowe, przecinaki,

-mtotki udarowe,

-odkurzacz przemystowy,

-sprzarke
Sprzt do czyszczenia oraz przedmuchiwania lub odkuezastizyszczonych powierzchni musi
zapewnia strumier odoliwionego i suchego powietrza.
W czasie czyszczenia metpstrumieniowoscierrg nalezy stosowa urzadzenia zmniejszage pylenie
oraz uradzenie do natychmiastowego odsysdeiarniwa i odspojonych zanieczyszaze
W procesie piaskowania lubrutowania nalgy stosowa suche i pozbawione zanieczysatze
scierniwo. Piaskowanie naig przeprowad4i tylko przy dobrej pogodzie.
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4. Transport

4.1. 0gdllne wymagania dotygee transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagodlne”.
4.2. Transport materiatdw i spgis do piaskowania

Dopuszcza gidowolnesrodki transportu zaakceptowane przezyhiera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania rob6t

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w STWiIORBIDO.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
5.2.  Przygotowania podi@

Prace przygotowawcze polege¢ na oczyszczeniu betonu riglevykonywa metodami, ktére nie
naruszag materiatu konstrukcyjnego. Z catej powierzchni legdpcej ochronie naley usuraé
mleczko cementowe. Niezydane czsci betonu mana odbt miotkami, a cate powierzchnie ogzye
metody strumieniowoscierrn  (np. piaskowanie, srutowanie, hydropiaskowanie). Neghie
oczyszczon powierzchng nalezy odpylic odkurzaczem przemystowym lub przez zdmugtiei pytu
sprezonym powietrzem (spearki srubowe). Miejsca zattuszczone nalezmy¢ rozpuszczalnikami
organicznymi lub detergentami. Zasadnicze robotyygotowawcze polegge na usurciu
wszystkich czsci luznych naley dostosowéa do przewidywanych materiatow naprawczych, zgodnie
z Kartami Technicznymi.

Piaskowanie powinno lByprowadzone przy stosowaniu petnej wéctaisnienia celem osgniecia
powierzchni czystej, 0 wymaganej wytrzymona odrywanie.

6. Kontrola jako §ci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymaganigoloe"
pkt 6.

6.2. Szczego6towa kontrola jakoi robot
Szczegotowa kontrola jakoi robot obejmuije:

6.2.01. Wizualna ocena wykonanego oczyszczenia.

Ocenia s brak zwietrzelin, zluszcse zanieczyszczeolejami, smarami, organicznych,

7. Obmiar robot

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogolne”.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:
- 1 metr kwadratowy () piaskowanej powierzchni betonu.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-MBOMO. ,Wymagania ogdlne”.
Roboty obgte niniejsa Specyfikacy podlegaa odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiartada i oceny wizualnej.
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Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 datynikypozytywny, wykonane roboty naile
uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORBzellecha: jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty nate uzn& za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykoreawc
jest zobowazany doprowad#i roboty do zgodrkxi z STWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

9. Podstawa pfatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatriai

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6ine”
Ptatng¢ za jednostk rob6t naley przyjmowa zgodnie z obmiarem, z ocefakaosci wykonanych
robot i na podstawie wynikéw pomiaréw.

9.2. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa uwzglnia:

- dostarczenie niegldnych czynnikdéw produkcji

- wykonanie oczyszczenia wszystkich powierzchnepridzianych w dokumentacji projektowej

- oczyszczenie stanowiska pracy.
- uporzidkowanie placu budowy

10. Przepisy zwhzane
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M-31.01.01. PROBNE OBCAZENIE OBIEKTU MOSTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORRB; svymagania techniczne dotygze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z przeprowadzeniem probnego atmiia kladki pieszo-rowerowej na istrieych
pylonach mostu kotowego przez rzelkr¢ w Pomiechéwku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robo6t olefych STWIORB

Roboty obejmu:
- wykonanie projektu prébnego ohgzenia,
- ogledziny obiektu przed prébnym olgeniem,
- probne obgcjzenie statyczne,
- ogledziny konstrukcji po wykonaniu prébnego of¥@nia,
- ocerg wynikéw prébnego obaienia i sporzdzenie protokotu z prébnego obazénia.

1.4. Okreilenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB agodne z odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 “Wyneaga ogoélne”.

Probne obeizenie — poddanie obiektu mostowego abeniu o wartéci okreslonej w projekcie
prébnego obaizenia, w celu sprawdzenia czy rzeczywiste, zmieragigia konstrukcji § zgodne z
teoretycznie obliczonymi wargoiami.

2. MATERIALY

Warunki ogo6lne stosowania materiatéw, ich pozyskiiaa skladowania podano w STWiIORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.1. Materialy do prébnego ohgienia mostu

Do wykonania probnego olagienia obiektu drogowego moa stosowa piasek, balast wodny, piyty
betonowe (drogowe), palety z kragmikami lub inny materiat balastigy zgodnie z projektem
prébnego obazenia i zaakceptowany przezimiera. Cézar balastu okrdi ¢ nalezy na podstawie
ich obmiaréw i innych danych pomocniczych, jak cigzar obgtosciowy. Ciezar obcizenia
prébnego w kadym schemacie nie me sk rézni¢ o wiecej niz £10% ckzaru przewidzianego w
Projekcie. Skutki rénicy cigzaru naley uwzgkdni¢ w Sprawozdaniu.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

Probne obeizenie ktadki nalegy wykona obciazajac obiekt skrzyniami zatadowanymi piaskiem lub
kontenerami wypetnionymi wadprzez pompowanie z rzeki lub pojazdami symuduini
rownomierne obaizenie ttumem lub innym materiatem balastowym o masgciskach okrdonymi
w Projekcie Prébnego Ohkgeenia.

Pomiary ugic i charakterystyk wytrzymakaiowych wykonuje si przy pomocy zestawow
sktadajicych s¢ z czujnikdw tensometrycznych lub czujnikdéw elektgrych z elektronicznymi
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urzadzeniami pomiarowymi. Pomiary niwelacyjne wykémawelatorami precyzyjnymi o dokladéai
do 0,2 mm. Wykonawca - przed przygieniem do probnego olagienia - przedstawi kynierowi
dane techniczne stosowanych prag@w pomiarowych.

Aparatura powinna liyodporna na warunki atmosferyczne i pracowzawodnie. Powinna by
tatwa do zamontowania i obstugi.

4, TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyaee transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wynmagagodlne".

Srodki transportu #yte do prébnego olgienia wymagaj zainstalowania na nich odpowiednich
tadunkow, by uzyskawymagane naciski na osie pojazdéw, co wymaga otjuiniego
skontrolowania na wagach w obegacidnzyniera.

Cigzar srodkow transportu w czasie umieszczania gtmiia na obiekcie nie nae spowodowa
efektow wikszych nik 50% normowego obgienia.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w STWiORB!I.D0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Przed rozpocxiem robdét Wykonawca zobogzany jest do sposglzenia Programu Zapewnienia
Jakaci (PZJ), ktéry podlega zatwierdzeniu przezylmera.

5.1. Projekt prébnego obgtenia

Prébne obecizenie powinno b§ przeprowadzone zgodnie z PN-S-10040 i PN-S-10BBted
rozpoczciem prébnego obgienia Wykonawca przedstawizymierowi do akceptacji projekt
prébnego obaizenia.

Projekt prébnego obgienia powinien obejmowa

- rodzaj uytego balastu

- schemat obgkenia ustroju niascego z okréeniem kolejndci obchzania przset i
usytuowaniem obgzenia

- procedug pomiaréw ugi¢ wraz z opisem stosowanego sz czasu trwania pomiaréw
- procedug pomiaréw charakterystyk dynamicznych

- okrelenie miejsc, w ktérych majoy¢ wykonane pomiary ugg, osiada i charakterystyk
- obliczenie ugi¢ od rzeczywistych obgken uzytych w badaniach, wykonane dla wszystkich
punktoéw pomiarowych

Przy opracowywaniu projektu probnego ajzeinia Wykonawca powinien opigraic na zalageniach:
- prébne obaizenie wywota w konstrukcji nagtenia/sity wewrtrzne o wartéciach
zblizonych do wartéci ekstremalnych dla obgienia normatywnego

- obchzenie normatywne konstrukcji jest zgodne klabchzenia podasw dokumentacii
projektowej

5.2.  Zakres wykonywanych robét

Roboty powinny by wykonywane zgodnie z “Projektem prébnego abenia”.

Prébne obeizenie mostu oraz anadiz opracowanie wynikow wykonuje IBDiM lub inna jedistka
naukowo-badawcza zakwalifikowana do baBadowli mostowych. Podwykonawca wykoacy
prébne obcizenie powinien by wybrany przez Wykonawd zaakceptowany przez Zamawieggo.
W kazdym przypadku powinien on byiezaleny od Wykonawcy.

Badanie powinno kyprzeprowadzone po uzyskaniu petnej wytrzyrigitprojektowanej betonu
podpdr, a wic po 28 dniach.

Prébne obecizenie powinno b§ przeprowadzane w takiej porze dnia, abylmdoe wyeliminowa
wplyw temperatury i nastonecznienia na stan g@agpria i odksztalcenia konstrukcji. Najkorzystniej
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jest przeprowadzate badania nac( nie wczaéniej niz 2 godziny po zachodzie sica i nie paniej
niz 2 godziny przed wschodem st@) lub w dni bezstoneczne.

Roboty przygotowawcze do prébnego abkenia obejmuj:

- opracowanie organizacji i przebiegu bada

- przeprowadzenie kontroli i skalowania prazygt@w i aparatury pomiarowej

- wykonanie urgdzeh pomocniczych potrzebnych do instalowania aparatury

- monta i zabezpieczenie (przed uszkodzeniem, wplywamoaterycznymi) aparatury
pomiarowej

- oznakowanie na jezdni miejsc i kolejnbustawieniagrodkdéw obcizajacych oraz ich
zwazenie

- sprawdzenie dziatania przyddw pomiarowych

5.2.1. Ogtdziny obiektu przed i po prébnym ohzéniu

Ogledziny naley wykona przed i po prébnym obgieniu.

Ogledziny maj na celu wykrycie nieuzbrojonym okiem uszkoglipeateriatu elementéw konstrukcji
lub ich pohczer oraz stanu nawierzchni i konstrukcji. W przypadkiektu stalowego natg
doktadnie skontrolow@aspoiny i materiat w ichasiedztwie.

SzczegOllnie nalyy zwrdcic uwag: czy nie pojawity si rysy lub widocznie uszkodzenia.
Wykonawca powinien powiadodb zauwaonych uszkodzeniachipniera.

5.3. Prébne obgcizenie statyczne

Jezeli w projekcie prébnego okyzienia nie ustalono inaczej, badania przeprowadza si
zachowaniem nagbujacych warunkow:

. Obchzenie statyczne powinno stanavgierwsz proke, przed ktég nie wolno obiektu
obciaza¢ o wartagci ponad 50% obgienia normowego.

. Obchzenie powinno b§ wprowadzone tak, aby ewentualny ruch pojazdéw sxaiuse z
predkoscia nie wigksz niz 0,5 m/s.

. Wszystkie przemieszczenia natanierzy¢ z doktadnécia do 0,1 mm.

. Obchzenie powinno pozostawana przsle dopoki przyrost ugt w ciagu 15 min stanie si

mniejszy nk 1% (2% w przypadku obiektu stalowego) catkowiteg@cia obliczeniowego.
Najwieksze ugtcia ustroju niogcego powinny by ustalone na podstawie serii odczytéw, a
mianowicie przynajmniej:

- dwa odczyty w odgpie co najmniej 15 min przed wprowadzeniem agib@nia na obiekt,
- jeden odczyt bezgrednio po catkowitym obazeniu obiektu,

- seria odczytow nagiujacych po sobie w odgbach nie dhaszych nk 15 min w czasie
znajdowania si obcihzenia na obiekcie,

- odczyt bezp@rednio po obaizeniu,

- seria odczytow nagtujacych po sobie po obgieniu, w odsipach co 15 min, dopdki #aice
ugie¢ nie stan sie mniejsze ni 1 % (2% w przypadku obiektu stalowego)aaig catkowitego,

- lacznie z pomiarem ugg ustroju niogcego naley wykona badania dotycce osiadania
podpor oraz przesuwuzgsk

- réwnolegle z pomiarem odksztatcealezy wykonywa ogledziny konstrukcji w punktach
charakterystycznych, w celu wykrycia wad w postgsii pekniec.

Podczas wykonywania probnego afzeinia naley:

- rejestrowa temperatug, wilgotnaé¢, nastonecznienie itp. czynniki

- stosowa dwie r&ne metody pomiarowe, np. przy pomiarze przemieszpmmowych
niwelacg i czujniki mechaniczne

- jednoczénie wykonywa odczyty wszystkich mierzonych wielsa (stosujc np. niwelacg
przy duej liczbie punktéw pomiarowych trzeba przewidzidlka stanowisk pomiarowych)

- powtarza kazdy pomiar

- prowadzt dziennik bada.

Dla obiektowzelbetowych ugicia pomierzone powinny miei¢ sie w granicach dopuszczalnych
odchyler wg PN-S-10040. Dla obiektu stalowego przemieszezeodksztalcenia sptyste nie mog
by¢ wicksze od wartéci obliczonych dla rzeczywistego ohzenia probnego, a przemieszczenia
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trwate i spezyste dwigarow gtownych nie magprzekroczy wartagsci dopuszczalnych wg PN-S-
10052.

Po zakdaczeniu prébnego obgienia, obiekt natey podda szczegotowym oghizinom w celu
wykrycia ewentualnych zmian lub uszkodze

5.4. Prébne obecizenie dynamiczne
Nie dotyczy
5.5.  Analiza wynikow

Po wykonaniu wszystkich prac zwanych z przeprowadzeniem probnego afmiia w terenie,
Wykonawca Bada przeprowadza analiavynikow z uwzgédnieniem rzeczywistych ohbyzien, ktora
zamieszcza w Sprawozdaniu z badaiektu pod probnym obgieniem.

Wyniki prébnego obaizenia statycznego w postaci egi(i odksztalcé) sprzystych nie mog byé¢
wieksze od wart&ci obliczonych teoretycznie dla rzeczywistego abenia probnego.
Przemieszczenia trwatendigarow gtéwnych nie magprzekroczy wartasci dopuszczalnych:

- w konstrukcjaclzelbetowych 20% wartei catkowitych,

- w konstrukcjach z betonu sponego 10% wartei catkowitych,

- w konstrukcjach stalowych 15% wadtd catkowitych,

- w konstrukcjach zespolonych 20% wadiocatkowitych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.1. Zakres bada

Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu wykonania ich zgednistaleniami zawartymi w
niniejszej Specyfikacji, a w szczegokea
- Cigzar balastu zytego do prébnego olkgienia mae r@ni¢ sig od podanego w projekcie
probnego obaizenia nie wgcej niz 0 + 5%. Obcizenia na é pojazdow powinny by
sprawdzane bezpednio przed rozpogeziem prébnego obatenia.
- Przed i po probnym obgieniu naley przeprowadzi przeghd konstrukcji w celu wykrycia
ewentualnych rys i innych widocznych uszkatze
— Odstpy czasowe przy pomiarach ggiub odksztatce i przyrostow ugic¢ lub odksztatce
powinny by zgodne z STWiIORB.
- Srodki transportowe zyte do probnego obgienia musz by¢ sprawne.
— Kontroli i kalibracji podlega aparatura pomiarowa.
- Sprawdzeniu podlega zakres wykonanych #adeh zgodné¢ z projektem probnego
obcigzenia.
Wykonawca powinien gf wszystkie odczyty i obserwacje przeprowadzone asiezprobnego
obcizenia w raporcie, ktory przeka Inzynierowi. W raporcie powinno ldyzawarte poréwnanie
otrzymanych wynikéw z odpowiednimi obliczonymi waitiami.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:
- 1 kpl. (komplet) za wykonanie prébnego abenia statycznego i dynamicznego obiektu
mostowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DEMI0.00 "Wymagania ogolne”.
Roboty obgte niniejsa Specyfikaciy podlegag odbiorowi, ktéry jest dokonywany na podstawie
wynikéw pomiaréw, badai oceny wizualnej.

Koszt i wykonanie obaien probnych, jak rownieopracowanie wynikow z ohgien prébnych ley
po stronie Wykonawcy.
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Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 dahnikypozytywny, wykonane roboty nale

uzna za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiIORBelleha: jedno badanie dato wynik
ujemny wykonane roboty naig uzna za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykorsawc
jest zobowizany doprowadziroboty do zgodnizi z SSTWIORB i przedstawije do ponownego
odbioru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady ptatso podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolnééna
jednostkowa rob6t obejmuje w szczegdlrio

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie badastatycznych

- opracowanie wynikow bada

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

PN-S-10040 Zelbetowe i betonowe konstrukcje mostowe. Wymagabéania.
PN-S-10052  Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowejéktowanie
PN-S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe méigania i badania.

10.2. STWIORB

D-M.00.00.00 Wymagania ogolne
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